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QUADRO DE COMANDO
MINAKAZX XEIPIXMOY
PANEL STEROWANIA
LT YNPABJIEHA
RIDICI JEDNOTKA

KONTROL PANELI

PYKOBOZCTBO MO YCTAHOBKE 1 SKCMTYATALIMA

INSTRUKCJA UZYTKOWANIA | INSTALACJI
NAVOD K OBSLUZE A INSTALACI

INSTRUCOES DE USO E DE INSTALACAO
OAHTIES XPHEHS KAl EFKATASTASHS
KULLANIM VE MONTAJ BILGILERI
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Atencao! Ler atentamente as “Instrucdes “ que se encontram no interior! ipogoxn! AlaBacte ue mpocoxn TiG “Mpogidomoinoelc” oTo ecwTepiko! Uwaga! Nalezy uwaznie przeczytac “Ostrzezenia” w srodku! BHumaHue!
BHMMaTenbHO NpouTtuTe Haxoasawmeca BHyTpy “UHCTpyKumun”! Varovani! Prectéte si pozorné kapitolu “Upozornéni”! Dikkat! icinde bulunan “Uyarilar” dikkatle okuyunuz!



ALACAO RAPIDA - TPHIOPH EFKATAXTAXH - SZYBKA INSTALACJA
BbICTPbIA MOHTAX - RYCHLA INSTALACE - HIZLI KURMA

* . <
Ver especificagdo motor
E)\. mPoSIaypPaAPEC LOTEP
obacz specyfikacje silnika
CmoTpuTe creumdrKauuio gBuratens

DISPOSICAO DOS TUBOS - MPOETOIMAZIA ZQAHNQN
PRZYGOTOWANIE PRZEWODOW RUROWYCH
PACIMOJIOMEHUE TPYB - STAVEBNI PRIPRAVENOST
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Motor tanimlamasina bakiniz specifikace motoru

Motor tanimlamasina bakin

BORULARIN HAZIRLANMASI

220-230V %
*

Tensdes especiais de alimentacao a
ped%go. P ¢

GANeC ngglq S1a0éo1peg katomV
:mpayys tac. dost
nne wartosci napig¢ dostepne na
zaméwalenie. pie <P

Pa6orta c ,qwmm HanpskeHnem
BO3MO>KHa 10 3anpocy.

Jina napéti k dispozici na pozadani.
Istek tizerine mevcut diger gerilimler.
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Motor
Motép
Silnik
[Buratenb
Motor

Alimentacao
Tpogodooia
Zasilanie
MutaHne
Napajeni
Glg kaynagi
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Alimentacdo acessorios
Tpogodoaia s&ap‘n&pc’x‘rwv
Zasilanie obwodéw dodatkowych
MuTaHVie BONONHUTENBHBIX %/VCrpoﬁCTB
Naﬁéjenl’ prislusenstvi
Aksesuar beslemesi
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F12 AT (220-230v)
F14AT(120V)
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Comandos
Xepotpla

YnpasneHusa
Ovladani
Kumandalar

e —

Entradas fim-de-curso/encoder
Eicodol teppatikwv Stadpopnc/encoder
Wejscia wylgcznika krancowego/enkodera
BxogAbl KOHLIEBOrO BbIK/tOUaTeNA/3HKOAEPA
Vstupy konc.spinac/enkodért
Limit svigi/enkoder girisleri

Antena ‘

Kepaia
Antena
AHTEHHa
Anténa
Anten

SHIELD

Conector programador palmar

Dioa popNTOU TIPOYPAUHATIOTH
Lacznik programatora cyfrowego
Pa3bem nopTaT1BHOrO NporpammaTtopa
Konektor ru¢niho programatoru
Avucici programlayici konektori

Display mais teclas de programagéo

006vnN + UMoUTOV TIPOYPAUUATIOHOU

Wyswietlacz + przyciski programowania
—ncnneit + KNaByLLIK NPOrPaMMUPOBaHNA

Displej + programovaci tlacitka

Ekran + programlama tuslari

Conector para a placa opcional,
Dioa POAIPETIKNAG TAAKETAC,
tacznik karty opcjonalnej,

L JlononHuTeNbHbI pa3bem nnatbl,
Konektor doplikové pridavné karty,
Opsiyonel kart konekt6ri. Opsiyonel
kart konektord.

Ativacao do encoder ELI
—_Evepyomoinon kwdikomountr ELI

Aktywacja enkodera ELI

AKTnBaLWA sHKoaepa ELI

Aktivace kodéru ELI

ELI enkoderi etkinlestirme

o/ I\,

X1

/YN

Przyciski sterownicze

Disp. seguranca
Acpaheleg
Zabezpieczenia
MpepoxpaHuTenbHble
yCTpONcTBa
Bezpecnostni zafizeni
Guvenlik diizenleri
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Fotocélulas néo verificadas (Verifique a cada 6 meses)

Ta pwTokUTTapa Sev éxouv emalnBeutei (EAéyxeTe KAOE 6 UAVEC)
Fotokomorki nieskontrolowane (kontrola co 6 miesiecy)
HenpoBepeHHbie poToanemeHTbl (MpoBepKa Kax/able 6 MecALieB)
Neovéiené fotoburiky (zkontrolujte kazdych 6 mésicti)
Fotoseller kontrol edilmedi (Her 6 ayda bir kontrol)

PORTUGUES

E NECESSARIO SEGUIR ESTA SEQUENCIA DE
REGULAGOES:

1 - Regulagao dos fins-de-curso

2 - Autoset

3 - Programagao do radiocomando

4 - Eventuais regulagdes dos parametros / [6gicas

Depois de cada alteracdo da posicdo dos fim de curso é necessério
realizar um novo autoset.

Depois de cada alteragdo do tipo de motor é necessario realizar um novo
autoset.

Se for utilizado o menu simplificado:

- No caso de motores GIUNO ULTRA BT A 20 - GIUNO ULTRA BT A 50 - E5
BT A18 - E5 BT A12 afase 1 (regulacdo de curso) esta compreendida no
menu simplificado.

- nos outros motores a fase 1 (regulacao de curso) deve ser realizada
antes de ativar o menu simplificado.

EAAHNIKA

EINAI ANTAPAITHTH H EKTEAEZH TQN NMAPAKATQ
PYOMIZEQN:

1 - PUBION TEPHATIKWV Stadpoung

2 - Autoppubuion

3 - MpoYPAUUATIOUOG TNAEXELPIOTNPIOV

4 - EvoexOUEeVEC PUBUICELC TTAPAPETPWY / AEITOVPYIWV

Meta amo kaBe aAayn tng Beong Twv TEpUATIKWY dtadpoung, Evat
ATAPAITNTN N EKTEAECN €VOC VEOU autoset.

Meta amo kaBe aAayn Tou TUTTOU HOTEP, EIVAL ATTAPAITNTN N EKTEAEDN
E€VO(G VEOU autoset.

Y€ TIEPITTWON XPNONG TOU AMMAOTIOINHEVOU LEVOU:

- yia potep GIUNO ULTRA BT A 20 - GIUNO ULTRA BT A 50 - E5 BT

A18 - E5 BT A12 1o Bnua 1 (pubuion Teppatikwy) mepdapavetal oto
QATTAOTTOINEVO LEVOU.

- 0Ta aAAa POTEP, TO Bnua 1 (pUBUION TEPUATIKWY) TIPETIEL VA EKTENELTAL
TIPIV ATTO TNV EVEPYOTTOINGN TOU OTTAOTIOINEVOU HEVOU.

POLSKI
NALEZY WYKONAC PONIZSZE CZYNNOSCI REGULACYJNE:

1 - Regulacja wytacznika krarnicowego

2 - Automatyczne ustawianie

3 - Programowanie sterowania drogg radiowg
4 - Ewentualne regulacje parametréw/logiki

Po kazdej modyfikacji potozenia wytacznika kraricowego trzeba
ponownie wykonac¢ procedure automatycznego ustawiania (autoset).
Po kazdej modyfikacji typu silnika trzeba ponownie wykona¢ procedure
automatycznego ustawiania (autoset).

Jezeli uzywane jest menu uproszczone:

- W przypadku silnikéw GIUNO ULTRA BT A 20 - GIUNO ULTRA BT A

50 - E5 BT A18 - E5 BT A12 faza 1 (regulacja wytacznika kraricowego) jest
dostepna w menu uproszczonym.

- W przypadku innych silnikéw, faze 1 (regulacja wytgcznika krancowego)
trzeba przeprowadzi¢ przed wigczeniem menu uproszczonego.

-

Fotocélula verificada
To @WTOKUTTAPO £xEl EMOANOEVTEL
Fotokomérka skontrolowana
MpoBepeHHbIN poToanemMeHT
Ovérena fotoburika
Fotoseller kontrol edildi

PYCCKUA

BO BPEMA PErYJIMPOBKU CNEAYET COBJIIOAATD
CJIEAYIOLWLYIO MOCNIEAOBATEJ/IbHOCTbD:

1 - HacTpolika KOHLEeBOro BblK/toYaTens

2 - ABTOMaTMyecKas HacTpolika

3 - [porpammupoBaHue pagroynpasieHns

4 - HacTpoiika pabounx napameTpoB / TOrM4eCcKnx cxem

MNocne Kakgoro n3meHeHnA No3numn KOHeBOro orpaHmnyuTena
HeOGXOD,I/IMO 3aHOBO BbIMOJIHUTb aBTOHaCTpOI7IKy.

Mocne Kaxkgoro n3smeHeHus Tmna aneKTpoasuratena HeO6XO,ElI/IMO
3aHOBO BbIMOJIHUTb aBTOHaCTpOVIKy.

Mpun ncnonb3oBaHNM yNPOLLEHHOTO MEHIO:

- B cnyyvae anektpopsurateneit GIUNO ULTRA BT A 20 - GIUNO ULTRA
BT A50-E5BTA18-E5BT A12 da3za 1 (perynupoBka KOHLIEBOro
orpaHunynTens) BKIoUeHa B yNpoLLeHHOe MEHIO.

- B CNyyae Apyrvx anekTpoasuratenein ¢pasa 1 (perynmpoBKa KOHLEBOro
orpaHunynTens) RoMKHa ObiTb BbINOIHEHA A0 aKTUBALIMU YMNPOLLEHHOro
MeHI0.

CESTINA
JENUTNE PROVEST TOTO PORADI SERIZENI:

1 - Sefizeni koncovych spinact

2 - Automatické sefizeni

3 - Programovani radiového ovladani

4 - Pfipadna nastaveni parametr(i / logiky

Po kaZdé zmEnE polohy koncovYch spinaCU je nutné provést novY
autoset.
Po kazdé zméné typu motoru je nutné provést novy autoset.

pokud se pouziva zjednodusené menu:

-V pfipadé motor( GIUNO ULTRA BT A 20 - GIUNO ULTRA BT A 50 - E5
BT A18 - E5 BT A12 je faze 1 (sefizeni koncovych spinactl) zahrnuta do
zjednoduseného menu.

- U ostatnich motor( se faze 1 (sefizeni koncovych spinacd) musi provést

pred aktivaci ziednoduseného menu.

TURKCE

AYARLARIN ASAGIDA BELIRTILEN SIRA iLE YAPILMASI
GEREKIR:

1 - limit salterlerinin ayari

2 - otomatik ayar

3 - radyo kumanda programlama

4 - parametrelerin / lojiklerin olasi ayarlari

Limit sviglerinin pozisyonunun tadil edildigi her defadan sonra yeni bir
otomatik ayar uygulanmasi gerekir.

motor tipinin tadil edildigi her defadan sonra yeni bir otomatik ayar
uygulanmasi gerekir.

BasltleStirlimIS blr meni kullanilmasi halinde:

- GIUNO ULTRA BT A 20 - GIUNO ULTRA BT A 50 - E5 BT A18 - E5 BT A12
motorlari halinde, 1. asama (limit svi¢ ayari) basitlestirilmis mendye
dahildir.

- Diger motorlarda 1. asama (limit svig ayari) basitlestirilmis meni
etkinlestirilmeden 6nce uygulanmalidir.
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ELI 250 BT 1

ELI 250 BT

180W

Poténcia méxima - Méyiotn 1ox0¢ - Moc maksymalna -
MakcumanbHas MoLLHOCTb - Maximalni vykon - Maksimum guic

Ciclo maximo - Méyiotog kUkAog | ciclo continuo - cuvexrig KUKAOG
Cykl maksymalny - Makcmanbhbiv umkn | cykl ciggly - HenpepbIBHbIA LyKn
Maximalni cyklus - Maksimum gevrim | nepretrzity cyklus - stirekli dongti

IMS 434 +

inv.mot/inv.mot/inw.siln/uHB.MOT./inv.mot/mot.inv. inv.mot/inv.mot/inw.siln/vHB.MOT./inv.mot/mot.inv.

Inverséo direccao de abertura / Avtiotpor katevBuvong avoiypatog ‘ Inverséo direcgao de abertura / AvtioTpo@r| KatelBuvong avoiypatog =1 E H l.:
Odwrécenie kierunku ruchu otwierania / i3meHeHve HanpaBneHna OTKPbITUA 0 ( u’lt) Odwrdcenie kierunku ruchu otwierania / i3meHeHne HanpaBneHA OTKPbITUA ( )
Obraceni sméru pfi otvirdni / Agilma yénii ters cevirme: Obraceni sméru pfi otvirdni / Agilma yoni ters gevirme:

PHOBOS N BT & Po flakar€ - SPE df fakElr - fokarEnkSP - fakor ESPE - k Po flotar: 2

@ @ PHOBOS BT

Poténcia méxima - Méyiotn 1ox0¢ - Moc maksymalna - 40W
MakcumanbHasa MoLLHOCTb - Maximalni vykon - Maksimum giic

$3 13s-1-13s-1 x30
pausa - Tavon - pauza -
naysa - prestavka - mola
90min.

Ciclo méaximo - Méylotog KUKAOG
Cykl maksymalny - MakcmanbHbIi Likn
Maximalni cyklus - Maksimum gevrim

inv.mot/inv.mot/inw.siln/uHB.MOT./inv.mot/mot.inv. = 0 inv.mot/inv.mot/inw.siln/uHB.MoT./inv.mot/mot.inv. 0

Inversao direccdo de abertura / AvtioTpogr katevBuvong avoiypatog 0 ( In t ) Inversao direccao de abertura / Avtiotpogn katelBuvong avoiyuatog =1 (E Ht)

Odwrécenie kierunku ruchu otwierania / 3veHeHve Hanpasnexns otkpbita = Odwrdcenie kierunku ruchu otwierania / 3meHeHve HanpaBneH1A OTKPbITUA
Obraceni sméru pfi otvirdni / Agilma yoni ters cevirme: Obréaceni sméru pfi otvirani / Acilma yonii ters cevirme:

IGEA BT

IGEA BT
Poténcia méxima - Méyiotn ox0g

Moc maksymalna - MakcumanbHas MolHocTb | 40W
Maximalni vykon - Maksimum giig

ciclo continuo

Ciclo méaximo - Méyiotog KUKAOG gU'\(/lié(iﬁC ;;UK)‘Oc
Cykl maksymalny - MakcmanbHbIf 41K YKl clag

L) e N " . HenpepbIBHbIN LMK
Maximalni cyklus - Maksimum g¢evrim nepretrzity cyklus

-stirekli dong

inv.mot/inv.mot/inw.siln/uHB.MOT./inv.mot/mot.inv. inv.mot/inv.mot/inw.siln/vHB.MOT./inv.mot/mot.inv. 0

Inverséo direccao de abertura / Avtiotpo@r KatelBuvong avoiypatog Inversdo direcgdo de abertura / Avtiotpo@r katehBuvong avoiypatog =1 E H l':
Odwrécenie kierunku ruchu otwierania / i3meHeHune HanpaBneHNa OTKPbITUA Odwrdcenie kierunku ruchu otwierania / i3meHeHne HanpaBneHNa OTKPbITUA ( )
Obraceni sméru pfi otvirdni / Agilma yénii ters gevirme: Obraceni sméru pfi otvirdni / Agilma yonii ters gevirme:




t Po MokorE - EYPE dE PMokElr - MokorEntYP - Mokor EYPE - E Po Mokor: 4 MOTORES NAO GERIDOS - AIAXEIPIXH MOTEP @
SILNIKINIEUZYWANE - HE YTNPABJIAEMbIE IIBUTATENTN
tPo MotorE - EYPE dE MokElr - MokorEntYP - Mokor EYPE - k Po Mokor: 5 MOTOR NENISPRAVOVAN - YONETILMEYEN MOTORLAR

N~

SINDBNLYOd

SUB BT & Po MotarE - EYPE dE MokElr - MokorEnkYP - Mokor EYPE - E iPo Mobor: 6

**\Vermelho | ***Preto
Kokkivo Mavpo

Czerwony Czarny

KpacHbii YepHbiii

Cervena Cerna

Kirmizi Siyah

OYPPULBA 4 T

VMINHVV3

SUB BT

Poténcia maxima - Méylotn 1ox0¢6 - Moc maksymalna - MakcvimanbHas MoLHOCTb - Maximalni vykon - Maksimum glic | 90W

$317s-1-17s-1x21

Ciclo maximo - Méyiotog KUkAog - Cykl maksymalny - MakcumanbHbii unkn - Maximalni cyklus - Maksimum gevrim pausa - maon - pauza - naysa - prestavka - mola 90 min.

400kg

FOLHA MAX / MET. ®YAAO. / VANTAIL MAXI / CTBOPKA, MAKC., MAX / KRIDLO VRAT / MAKSIMUM KANAT
2m

TIPO DE UTILIZACAO- TYTOS XPHXHS - RODZAJ EKSPLOATACJI | semi-intensivo - nui-evratikn - srednio intensywnie
TUMN SKCMTYATALUW -TYP POUZIVANI - KULLANIMTIPI | MonyuHTeHcuBHOe Easteéné intenzivni - Yari yogun

Mz Nllz M1
2 ¢

inv.mot/inv.mot/inw.siln/uHB.MOT./inv.mot/mot.inv. = 0 inv.mot/inv.mot/inw.siln/vHB.MOT./inv.mot/mot.inv. = 0

Inversdo direccdo de abertura / Avtiotpor katevBuvong avoiypatog ‘ Inversdo direccdo de abertura / Avtiotpogr katebBuvong avoiypatog _ E H l.:
Odwrécenie kierunku ruchu otwierania / i3meHeHne HanpaBneHus oTKpbITUA = 0 ( lnl:) Odwrdcenie kierunku ruchu otwierania / /3MeHeHne HanpaBneHNs OTKPbITUA 1 ( )
Obraceni sméru pfi otvirdni / Agilma yon(i ters gevirme: Obraceni sméru pfi otvirdni / Agilma yonu ters gevirme:

UNMDDAd

PHOBOSBT A / KUSTOS BT A t Po fiokorE - EYPE dE fokElr - fokorEnkYP - fokor EYPE - k iPo fokor: 7

PHOBOS BT A KUSTOS BT A

Poténcia maxima

Méyiotn 1ox0¢

Moc maksymalna
MakcvmanbHas MOLHOCTb
Maximalni vykon
Maksimum gii¢

Ciclo maximo
Méyiotog KUKAOG | S3 13s-1-13s-1x30 | S3 13s-1-13s-1 x30
Cykl maksymalny | pausa - mavon - pauza pausa - maoon - pauza
-MakcvmanbHbIv UMK | nay3a - prestdvka-mola | naysa - prestavka - mola
Maximalni cyklus | 90min. 90min.
Maksimum ¢evrim

D T
) (4 2 (4

inv.mot/inv.mot/inw.siln/vHB.MoT./inv.mot/mot.inv. = 0 inv.mot/inv.mot/inw.siln/uHB.MOT./inv.mot/mot.inv. = 0

Inversdo direccdo de abertura / Avtiotpor katebBuvong avoiypatog ‘ Inverséo direccao de abertura / Avtiotpo@r KatevBuvong avoiypaTtog _ 1 E Ht
Odwrdcenie kierunku ruchu otwierania / 3meHeHue HanpaBneruA OTKpbITUA = 0 ( n'n':) Odwrécenie kierunku ruchu otwierania / 3meHeHve HanpaBneHna oTKpbITUA = ( )
Obraceni sméru pfi otvirdni / Agilma yonii ters gevirme: Obraceni sméru pfi otvirdni / Agllma yoni ters cevirme:




GIUNO ULTRA

GIUNO ULTRABT A GIUNO ULTRA BT A

Poténcia maxima - Méyiotn 1ox0¢ - Moc maksymalna - MakcvimanbHas MoLHOCTb - Maximalni vykon - Maksimum glic | 90W 20w

S3 10s-5-14s-5 x40 S3 10s-5-14s-5 x40
Ciclo maximo - Méyiotog kukhog - Cykl maksymalny - MakcumanbHbii umkn - Maximalni cyklus - Maksimum cevrim | pausa - mavon - pauza-naysa | pausa-maoon - pauza - naysa -
- prestavka - mola 90 min. piestavka - mola 90 min.

150 kg 150 - 400 kg

FOLHA MAX / MET. ®YAAO. / VANTAIL MAXI / CTBOPKA, MAKC., MAX / KRIDLO VRAT / MAKSIMUM KANAT

2m 5-2m

TIPO DE UTILIZACAO / TYNOX XPHZHX / RODZAJ EKSPLOATACJI | semi-intensivo - nui-evtatiki - srednio intensywnie
TUMN SKCNNYATALUMN / TYP POUZIVANI/ KULLANIMTIPI | MonyuHTeHcmBHOe Castecné intenzivni - Yari yogun

inv.mot/inv.mot/inw.siln/vHB.moT./inv.mot/mot.inv. inv.mot/inv.mot/inw.siln/uHB.MOT./inv.mot/mot.inv.

Inverséo direccao de abertura / Avtiotporj katevBuvong avoiypatog ‘ Inverséo direccao de abertura / Avtiotpoer| kateBuvong avoiypatog =1 E H':
Odwrdcenie kierunku ruchu otwierania / i3MmeHeHVe HanpaBneHs OTKpbITAA = 0 ( lﬂl.:) Odwrdcenie kierunku ruchu otwierania / 3meHeHve HanpaeneHUA OTKPbITUSA ( )
Obréceni sméru pfi otvirani / Agilma yon(i ters gevirme: Obréceni sméru pii otvirani / Ailma yon(i ters gevirme:

ATENGAO: com atuadores com bloqueios integrados é obrigatério o fetardamento sempre ativo a um valor superior a 5.
MPOXOXH: 0Ta HOTEP pE EVOWUATWHEVA OTOT E{Val UTTOXPEWTIKO N eMPBPAbduVEn va eival TavTta eVEQYOTIOINUEVN HE TIUN LeyaAUTEPN amd 5.
UWAGA: w przypadku sitownikéw z wbudowanymi ogranicznikami, 1

wynosi¢ powyzej 5.

BHUMAHME: npu OCTaHOBNEHHbIX BCTPOEHHbIX WCMONHUTENE

3HaYeHveMm, NpesblllatoLlem 5.

UPOZORNENI: v pfipadé ak¢nich ¢len( s integrovanymi dora i by leni vzdy aktivni s hodnotou vys3si nez 5.
DIKKAT: stop pimleri entegre olan aktlatorler ile 5” lizerinde bir degerde yavaslamanin daima etkin olmasi zorunludur
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* Com légica inverséo direccao de abertura = 000 (DIR= ink)
* Me Aettoupyia avtiotpo@ng katevBuvong avoiyuatog = 000 (DIR= ink)

*Z logika dziatania zapewniajgca odwrocenie kierunku otwierania = 000 (DIR= ink)

* C nornkon BeBepCI/IpOBaHI/Iﬂ HanpasneHus oTKpbITvsA = 000 (DIR = ink)
*S logikou obraceni sméru pii otvirani = 000 (DIR= ink)
* Acilma yon ters cevirme lojigi ile = 000 (DIR= ink)

** Com légica inversao direcgao de abertura = 001 (DIR=EHE)
** Me Aertoupyia avTioTpo@ng kateuBuvong avoiyuatog = 001 (DIR=EHE)

** 7 logika dziatania zapewniajacg odwrocenie kierunku otwierania = 001 (DIR=EHE)

** C IOrMKO peBepCcMpoBaHA HanpasieHnsa oTKpbiTus = 001 (DIR =EHE)
** S logikou obraceni sméru Ffi otvirdni =001 (DIR= EHE)

** Acilma yonu ters cevirme lojigi ile =001 (DIR= EHE)

**% Blu - Azul - MmTAe - niebieski - cuHuin - modro - mavi

**%¥* Rosso - Vermelho - KOKKIVO - czerwony - KpacHbli - cerveny - kirmizi

VIRGO SMARTBT A
(5 fios - 5 cUppata - 5 przewodow - 5 npoBopoB. - 5 vodici - 5 tel)

t {Po fokorE - EYPE dE MNobEUr - MobarEntYP - fotor EYPE - E iPo Notor: 9

A ®_®

1011|1415 40|41|42 (43 |44 |45

***nlq -
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inv.direz. ap / open in other direct./ inv.sens.ouv
inv richt offnung / inv.direcc.ap./ Inversao direccao de abertura:

=0( l'ﬁt)

SWC */SWO **

1= +Rosso ****
2= - Blu ***
3=SWO*/SWC**
4= SWC*/SWO**
5= +REF SWE

Poténcia méxima - Méyiotn 1ox0¢ - Moc maksymalna -

MakcumanbHas MoLLHOCTb - Maximalni vykon - Maksimum giig Tow

Ciclo méaximo - Méyiotog KUKAOG
Cykl maksymalny - MakcvmanbHbIf 41K
Maximalni cyklus - Maksimum g¢evrim

20 ciclos/h - 20 kUkho/wpa
20 cykli/h - 20 umknos/u
20 cyklt/hod - 20 devir/saat

VIRGO SMARTBTA
(3 fios - 3 cUppata - 3 przewodow - 3 npoBoaos. - 3 vodici - 3 tel)
k Po MokorE - EYPE dE MobEUr - NotorEntYP - Notor EYPE - E iPo Notor:
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inv.direz. ap / open in other direct. / inv.sens.ouv
inv richt offnung / inv.direcc.ap./ Inverséo direccao de abertura :

=1 (EHE)

- - 5 T 5 . T
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inv.mot /inv.mot / inw.siln  —

" inv.mot / inv.mot / inw.siln  — 1
WHB.MOT. / inv.mot/mot.inv. =

MHB.MOT. / inv.mot/mot.inv. —

0

inv.mot / inv.mot / inw.siln  —

MHB.MOT. / inv.mot/mot.inv. — 0 o ey motim. = 1

VHB.MOT. / inv.mot/mot.inv. =

M1=VIRGO SMART BT A (Direita—AsElc’x—Wersja—lewa—l'lpaBaﬂ-VpravoSag) /M

inv.direz. ap / open in other direct./ inv.sens.ouv
inv richt offnung / inv.direcc.ap./ Inverséo direcgao de abertura:

=1 (EHE)

[E— [—

— ] — — — — R —  — — — ] —  — — — ] —  — —
— — — —
 S—]  S—  E—  S—

2=VIRGO SMART BT A SQ (Esquerda—ApIO‘rspd—Wersja prawa—)'IeBaﬂ—VIevo—SoI.)

inv.direz. ap / open in other direct. / inv.sens.ouv '
inv richt offnung / inv.direcc.ap./ Inversao direc¢do de abertura: = 0 ( lﬂt )

{ ]

o =

\?=LUM1

S Mzgii/ o \Egm

inv.mot / inv.mot / inw.siln

" 5 inv.mot / inv.mot / inw.siln =1
MHB.MOT. / inv.mot/mot.inv.

WHB.MOT. / inv.mot/mot.inv. =

=0

inv.mot / inv.mot / inw.siln

" 5 inv.mot /inv.mot / inw.siln - — 1
MHB.MOT. / inv.mot/mot.inv.

WHB.MOT. / inv.mot/mot.inv. =

=0

ATENGAO: com atuadores com bloqueios integrados é obrigatério o retardamento sempre ativo a um valor superior a 5.
MPOXOXH: 010 HOTED |IE EVOWUATWEVA OTOTT EIVAL UTTOXPEWTIKO N EMBEASUVON va Eival TTAVTA EVEQYOTTOINUEVN ME TR HEYOAUTEPN OO 5.

UWAGA: w przypadku sitownikéw z wbudowanymi ogranicznikami, parametr spowalniania ruchu powinien byc¢ zawsze aktywowany i powinien wynosi¢ powyzej 5.
BHMMAHMUE: npu 0CTaHOBNEHHbIX BCTPOEHHbIX UCMONTHNTENbHbIX MeXaH3MaX 00A3aTeNbHO BCerla NofAepXmMBaTh 3aMe/i/IeH e CO 3HaueHMeM, NpeBbilatoLLem 5.
UPOZORNENI: v pfipadé akénich ¢len( s integrovanymi dorazy musi byt zpomaleni vzdy aktivni s hodnotou vyssi nez 5.

DIKKAT: stop pimleri entegre olan aktUatorler ile 5” lizerind@ bir degerde yavaslamanin daima etkin olmasi zorunludur
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E5 BT A18 tPo fotarE - EYPE o flobElr - foborEntYP - fokar EYPE - E #Po fotor: ] 1 @

E5 BT A12 tPo fotorE - EYPE dE MokElr - flokorEnkYP - Mokor EYPE - E iPo flokor: 12

Selecione o modelo
correto de motor
EmAé€Te To OWOTO
UOVTENO pOTEP
Wybrac wlasciwy
model silnika
BbibpaTb
COOTBETCTBYIOLLYIO
Mogenb fBuraTens
Zvolte spravny model
motoru
Dogru motor modelini
seciniz

L MS
TMS

v IMS43Y-

S
v IMS 43N -

C
€
S

%

Poténcia maxima - Méyiotn 10x06 - Moc maksymalna - MakcvimanbHas MOLLHOCTb - 40W a0W
Maximalni vykon - Maksimum gii¢

Ciclo maximo - Méytotog kukhog - Cykl maksymalny | 20 ciclos/h - 20 kkMov/wpa - 20 cykli/h 100 ciclos/h - 100 kukAov/wpa - 100 cykli/h
MakcumanbHbii ki - Maximalni cyklus - Maksimum ¢evrim | 20 ymknos/u - 20 cykli/hod - 20 devir/saat 100 ymknos/y - 100 cykld/hod - 100 devir/saat

FOLHA MAX - MEF. ®YAAO. - VANTAIL MAXI consulte o manual do motor - BAéne eyxelpidio Kivntripa patrz consulte a tabela abaixo - BAéme mivaka mapakdatw

A : f instrukgja silnika - cm. pykoBofcTBO Mo sKcnnyatayuu auratens | patrz ponizsza tabela - cm. Tabnuuy Huxe
CTBOPKA, MAKC, MAX - KRIDLO VRAT - MAKSIMUM KANAT viz ndvod motoru - bakiniz motor kullanim kilavuzu viz nasledujici tabulku - bakiniz agagidaki tablo

Comprimento maximo do cabo -Méyioto prikog kaAwdiou
Maksymalna dtugo$¢ przewodu - MakcumanbHas anvHa kabena | 30m 30m
Maximalni délka kabelu - Maksimum kablo uzunlugu

— ) m— —— —
—
| E—
|

D e U
M2%1WM1 M1i_ﬁ_Jl-t%% %%TI-CQWW@ m%

inv.mot/inv.mot/inw.siln/uHB.MOT./inv.mot/mot.inv. = 0 inv.mot/inv.mot/inw.siln/uHB.mMOT./inv.mot/mot.inv. = 0

Inversdo direccdo de abertura / Avtiotpogr| katelBuvong avoiyuatog —_ Il t Inverséo direccdo de abertura / Avtiotpogrj katevBuvong avoiyuatog =1 ( E H ,:
Odwrdcenie kierunku ruchu otwierania / /3veHeHvie HanpasneHWs OTKPbITUA 0 ( U ) Odwrdcenie kierunku ruchu otwierania / 3meHeHvie HanpaBneHUs OTKPbITUS

Obraceni sméru pfi otvirani / Agllma yon( ters cevirme Obraceni sméru pii otvirani/ Agilma yonui ters cevirme

E5BTA12

Nos portoes pedonais, regule a velocidade de modo a limitar a energia da folha a um .
valor maximo de 1,69 Joules (conforme previsto pela norma EN16005). Tabela dos tempos minimos de manobra da folha
Utilize a tabela para determinar os tempos minimos de fecho entre 90° 10°. Nivakag eAdx16Twv Xpovwv eAtypou Tou @UAAou

. , . . P . . . Tabela minimalnych czaséw manewru skrzydta
SIS MONeG ME{Gv PUBHITTE TNV TaXUTNTA £TOL WOTE VAl TIEPIOPITETAL N EVEPYELD TOU QUANOU "
o€ péylotn Tiun 1,69 Joules (6mwe rrporb}\érrsral a6 1o EN16005).XpnolHOTOIHOTE Tov Taﬁnm_:,_a g'";:“"a."f’"(,’lr O’BI? emeHn Asllnx(eukvu:‘fraopxu
Tivaka yia va KaBopioeTe Toug EAAIOTOUC XPOVOUG KAEIGIOTOC HETAEY 90° Kat 10°. apulika minimainich casu manevru kricia

Kapi kanadi mini tireleri tabl
W bramkach dla pieszych nalezy wyregulowac predkos¢ w taki sposéb, aby ograniczy¢ ap! xanaci minimum manevra streeri tabosu

energie skrzydta do wartosci maksymalnej 1,69 dzula (zgodnie z norma EN16005). Largura da folha (mm) Peso da folha (kg) / Bapog @UNou (kg) / Masa skrzydta (kg)
Skorzystac z tabeli, aby okresli¢ minimalne czasy zamykania miedzy 90° a 10°. MAGToC @UANOU (mm) Bec cTeopkw (kr) / Hmotnost kiidla (kg) / Kapi kanadi agirligr (kg)

B KanuTKax oTperynmpyiTte CKOpoCTb Takum 06pa3om, UTOObI OrPaHNYUTb BENNUYNHY Szerokos¢ skrzydta (mm)
SHeprum CTBOPKM 10 MakcMMasibHOro 3HaveHus 1,69 [koynb (Kak npeaycmMoTpeHo WnpuHa ctBopKy (Mm) 50 60 70 80 90
TpeboBaHvAMYM cTaHaapTa EN16005). Micnonb3yiite Tabnwuy ans onpegeneHms g?fka kiidla (mm)

MWHUMaNbHOrO BPEMeHW 3aKpbiBaHWA Mexay yrnamm 90° n 10°. Kapi kanadi genisligi

U bran pro pési sefidte rychlost tak, aby energie kiidla byla omezena pod max. (mm)

hodnotu 1,69 J (podle ustanoveni normy EN 16005).
Tabulku pouzijte ke stanoveni minimalnich ¢ast zavirani z 90° na 10°. 750 mm 30s 30s 30s

Yaya karilarinda hizi, kapi kanadinin enerjisini maksimum 1.69 jul (en16005'dan 850 mm 30s 30s 35s
ongorildigu sekilde) degerine sinirlayacak sekilde ayarlayin. 90°e 10° arasinda 1000 mm 35s 35s 40

minimum kapanma stirelerini belirlemek icin tabloyu kullanin.
fnimum kap: ureterinibel ¢ yukuflan! 1200 mm 405 455 455

A fase de aproximagéo (de 10° para a posicao de fim de curso) deve ocorrer em pelo menos 1,5 s.

Exemplo: se a folha pesa 80 kg e tem 1000 mm de largura, regule a velocidade de manobra de 90° e 10° em pelo menos 4,0 s.

Para valores intermediarios, utilize o maior valor: se a folha pesa 75 kg considere o valor de 80 kg, se a folha for de 1100 mm, utilize o valor de 1200 m.

IMPORTANTE: o funcionamento de baixa energia nao é considerado uma medida de protecao adequada se a folha for utilizada por idosos, enfermos, pessoas com deficiéncia e
criancgas. Neste caso, forneca medidas de seguranca adicionais, de acordo com as indica¢des da legislagao em vigor e sua avaliacao de risco local.

H @don mpoaoéyylong (amd 10° éwg tn B€on TéAoug S1adpoPNC) TTPETEL VA TTIPAYUATOTTOLEITAL OE TOUAAXIOTOV 1,5 SEUT.
Mapadsiypa: av 1o pUANo €xel Bapog 80 kg kat mMAdTog 1000 mm puBpioTe TNV TaxuTNTA EAtyHol amo Tig 90° oTig 10° o€ TouAdxloTov 4,0 Seut.
Na evBIAUETES TIHEG XPNOIMOTIOINOTE PEYAADTEQN TIUI: AV TO UANO €xel Bapog 75 kg urooyioTe TV Tiur 80kg, av To @UNAO Exel TAGTOG 11 00 mm XPNOIHOTIOIOTE TNV Tir 1200 m.

THMANTIKO: n Aetrtoupyia xapnAng evépyetag Sev Bewpeitan pia S1acTacn EmapKoug mpooTaciag eav To pUANO XPNOIHOTIOLETAN TTO N, UG, toug, AMEA kon monSid.

L& QUTI) TNV TEPIMTWON), TIAPEXETE MPOCOETA PHETPA AGPAAEIG, CURPWVA KE TIC SIATAEELG TNG IoXVUoUGAG VOHOBEGiag Kat Tnv emroma a§loAoynon Kivduvou.

Faza zblizania (od 10° do pozycji kraricowej) musi trwac przynajmniej 1,5 s.

Przyklad: jesli skrﬁydlo wazy 80 kg i ma szerokos¢ 1000 mm, ustawic predkos¢ manewru od 90° do 10° na przynajmniej 4,0 s.

Dla wartosci posrednich uzyc wiekszej wartosci: jesli skrzydto wa(z’y 75 kg, uwzglednic¢ wartos¢ 80 kg, jesli szerokos¢ skrzydta wynosi 1100 mm, uzy¢ wartosci 1200 m.

WAZNE: dziatanie przy niskiej energii nie jest uznawane za odpowiedni Srodek zabezpieczajacy, jesli skrzydto jest uzytk przez osoby starsze, chore, niepetnosprawne i
dzieci. W takim przypadku zastosowac dodatkowe srodki bezpieczenstwa, zgodnie z zaleceniami obowiazujacych przepiséw oraz zgodnie z miejscowa ocena ryzyka.

Ma3za npubnmxeHmna (oT yrna 10° 4O NONOXKEHWA OrPAHNUNTENA) AOSKHA NPOV3ONTH NO MeHbLUEe Mepe 3a 1,5 ¢.

Hanpumep: ecnu ctBopka Becut 80 Kr 1 e€ lwmpuHa coctasnaet 1000 MM, OTperynmpyite CKOpocTb ABMXKeHNA oT yrna 90° 1 10° MuHMMYM Ha 4,0 c.

[11A NPOMEXKYTOUHbIX 3HAUEHUIA UCMONb3YiATe HaNGOoNbLLEe 3HAYEHNE: eCIM CTBOPKA BECUT 75 Kr, TO paccmMaTpuBaiTe 3HaueHme 80 Kr, eC/iv CTBOPKa WMpUHOMN 1100 MM, TO
NCnonb3yiTe 3HayeHre 1200 mm.

BAXKHO: dpyHKUMOHMP CH 3HepronoTpe6neHnem He CUMTaeTCA COOTBETCTBYIOLLEN 3aLUTHON Mepoii, ecnu ABepb NCNONb3yeTcA CTapuKkamn, 60nbHbIMK,
VHBanugamu n geTbmu. B gaHHoM cnyyae Heo6xoaMMO o6ecneunTb AONONHNTENIbHbIE MepPbl 6€30MacHOCTH, B COOTBETCTBIY C NONOXKEHNAMU JeNCTBYIOLEro
3aKOHO/aTeNbCTBa U Balliell OL,eHKON CyLLeCTBYIOLLEro Ha MecTe pucKa.

Faze priblizeni (od 10° po polohu koncového spinace) musi probéhnout za nejméné 1,5 s.

PFiklad: pokud kfidlo vazi 80 kg a je siroké 1 000 mm, sefidte rychlost manévru z 90° na 10° na nejméné 4,0 s.

Pro mezilehlé hodnoty pouZzijte vzdy vy$si hodnotu: Pokud kfidlo vézi 75 kg, pouzijte hodnotu 80 kg, pokud je kidlo Siroké 1 100 mm, pouzijte hodnotu 1 200 m.

DULEZITE: Slaboproudy systém neni povaZovan za dostatecné ochranne opatfeni v pfipadé, ze je kidlo pouzivano starsimi, nemocnymi ¢i postizenymi osobami a détmi.

V tomto pfipadé prijméte dodateéna bezpeénostni opatieni v souladu s ustanovenimi platnych pravnich piedpisti a mistnim posouzenim rizika.

Yaklasma fazi (10°‘den strok sonu pozisyonuna kadar) en az 1,5 saniye icerisinde gerceklesmelidir.
rnek: eger kapi kanadi agirligi 80 kg ve genisligi 1000 mm ise 90° ve 10°den manevra hizi en az 4,0 saniye olarak ayarlanmalidir.

Orta degerler icin en ylksek degeri kullanin: eger kapi kanadi 75 kg ise 80 kg olarak diistintin, kapi genisligi 1100 mm ise degeri 1200 m olarak alin.

deEMLII Diisiik enerjide calisma, kapinin yaslilar, 6ziirliiler, hareket kabiliyeti kisith kisiler ve cocuklar tarafindan kullaniimasi halinde uygun bir koruma 6nlemi olarak
iisiiniilemez.

Bu durumda, yiiriikliikteki mevzuat hiikiimlerine ve kendi yerel saha risk degerlendirmenize gore ilave giivenlik tedbirleri aliniz.
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com fim de curso - Xwpig teppatiko Slakdmtn
z wylgcznikiem krancowym - ¢ KOHLEBbIM BbIK/loYaTenem
s koncovym spinacem - sinir anahtari ile

B B Poténcia méxima - Méylotn 1ox0¢ - Moc maksymalna - MakcvimanbHas 180W
10|11(14 |15 40 | 41 |42 |43 |44 | 45 r MoLHOCTb - Maximalni vykon - Maksimum gig

ciclo continuo - cuvexr¢ KUKAOG
cykl ciagly - HenpepbIBHbIN UUKN
nepfetrzity cyklus - strekli dongti

Ciclo maximo - Méyiotog kukhog - Cykl maksymalny
MakcumanbHbiin Lykn - Maximalni cyklus - Maksimum gevrim
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inv.mot/inv.mot/inw.siln/uHB.MOT./inv.mot/mot.inv. =0 inv.mot / change mot / inv.mot / mot.tausch / inv.mot / inv.mot = 0
Inversg‘no diyecgéo de abertura/ Awnqpowﬁ KareuBuvong avoiypatog = 0 ( ] t ) Inversao direccao de abertura / Avtiotpogr katelBuvong avoiypatog —_ 1 (E Ht )
Odwrécenie kierunku ruchu otwierania / V3meHeHve HanpaeneHus oTKPbITAA n Odwrécenie kierunku ruchu otwierania / V13meHeHwe HanpaBeHNs OTKPbITUA

Obréceni sméru pfi otvirani / Aglma yonu ters cevirme Obraceni sméru pfi otvirani / Agilma ydnii ters cevirme

ELIBT A35V + FCE EiPo flakorE - EYPE dE flokElr - MakorEntdP - flakor EYPE - E 1Po flator: ] 4

com fim de curso - Xwpi¢ TeppaTiko Stakdmtn
z wylgcznikiem kraricowym - ¢ KOHLEEBbIM BbIK/TlOYaTENEM
s koncovym spinacem - sinir anahtari ile

Poténcia méxima - Méyiotn 1ox0¢ - Moc maksymalna - 100W
MakcumanbHaa MoLLHocTb - Maximalni vykon - Maksimum glic

10(11{14 |15 40|41|42|43|44|45|7 . . .
- Ciclo maximo - Méyiotog kUkAog - Cykl maksymalny 50 ciclos/h - 50 KukhoVdpa

o 8 v 2 . N 50 cykli/h - 50 yuknos/u

. o MakcumanbHbli yukn - Maximalni cyklus - Maksimum gevrim 50 cykli/hod - 50 devir/saat
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inv.mot/inv.mot/inw.siln/uHB.moT./inv.mot/mot.inv. =0 inv.mot / change mot / inv.mot / mot.tausch / inv.mot / inv.mot = 0
Inverséo direccao de abertura / Avtiotporj katevBuvong avoiyuatog —_ ( l': Inverséo direccdo de abertura / Avtiotpori katevBuvong avoiypatog =1 (E H .': )
Odwrdcenie kierunku ruchu otwierania / 3meHeHvie HanpaBneHUs OTKPbITUS 0 ( " ) Odwrdcenie kierunku ruchu otwierania / V3meHeHve HanpasneHNs OTKPbITUA

Obréceni sméru pfi otvirani/ Agilma yon(i ters cevirme Obréceni sméru pfi otvirani/ Agilma yon(i ters cevirme

ELI BT A40 &t Po flotorE - EYPE of MokElr - fotorEntYP - flotor LYPE - £ iPo Notor: T 5
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Bianco Marrone Verde Poténcia maxima - Méylotn 1ox0¢ -
f Moc maksymalna - MakcumanbHas molHocTs | 180W
White Brown Green - Maximalni vykon - Maksimum gi¢
Blanc Marron Vert ! i ) ] ) ] o
Ciclo méximo - Méyiotog KUkAoG - | ciclo continuo - cuvexrc KUKAOG
'IO\l/1 ‘I\I,’I;FS 40|41 |42 |43 |44 |45 WeilRd Braun Grin Cykl maksymalny - MakcumanbHbii yvkn | cykl ciagly - HenpepbIBHbIN Lk
Maximalni cyklus - Maksimum gevrim | nepfetrzity cyklus - stirekli dongti
Blanco Maron Verde
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M2 ) C M1 M1 M2 M1 ) C M2 M2 M1
inv.mot/inv.mot/inw.siln/uxs.moT./inv.mot/mot.inv. = 0 inv.mot / change mot / inv.mot / mot.tausch / inv.mot / inv.mot = 0
Inversao direccdo de abertura / Avtiotpo@r katelBuvong avoiypatog - o Il t Inversao direccdo de abertura / Avtiotpo@r) katelBuvong avoiypatog =1 (E Ht )
Odwrdcenie kierunku ruchu otwierania / /13MeHeHwe HanpaBneHnA OTKPbITUA ( " ) Odwrdcenie kierunku ruchu otwierania / /13MeHeHwe HanpaBneHNA OTKPbITUA

Obréaceni sméru pii otvirdni/ Agilma yonii ters cevirme Obréaceni sméru pii otvirani/ Agilma yonii ters cevirme

THALIAP -9

~

o
®)
)
-]
Cc
(1)
Cc
m
W

VMINHVV3

IMS10d

0
<
(@)
N
A
=
=

~




ELIBTA35V

ELIBTA35V

Poténcia méxima - Méyiotn 1ox0¢ -
m Moc maksymalna - MakcumanbHaa MOLHOCTb

Maximalni vykon - Maksimum gti¢

Ciclo méximo - Méylotog KUkAog - | 50 ciclos/h - 50 KOkAoV/wpa
m Cykl maksymalny - MakcumanbHbiv uukn | 50 cykli/h - 50 yuknos/u

" Maximalni cyklus - Maksimum cevrim | 50 cykli/hod - 50 devir/saat

| Wei | Braun [ Gr
| Blanco | Maron | Verde |

'
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inv.mot / change mot / inv.mot / mot.tausch / inv.mot / inv.mot = 0

Inversdo direcdo de abertura / Avtiotpogr) KatehBuvong avoiypatog —_ Il ‘: Inversao direccdo de abertura / AvioTpo@r KatehBuvong avoiypatog _ 1 ( E H t )
Odwrdcenie kierunku ruchu otwierania / /3meHeHe HanpaBneHns OTKPbITUA 0 ( " ) Odwrdcenie kierunku ruchu otwierania / 3meHeHvie HanpaBneHUs OTKPbITUS
Obraceni sméru pfi otvirdni / Agllma yon ters cevirme Obraceni sméru pii otvirani/ Agilma yonii ters cevirme

inv.mot/inv.mot/inw.siln/vHB.MoT./inv.mot/mot.inv.




MENU PROGRAMACAO INSTALACAO

l Introducao da password Ped|d0 com logica Nivel de Protecdo definida para 1,2, 3,4

6 - 1] 00 0 - 31 o 0 17 o 5 - 17 o - (e D

- 71

LEGENDA

e B+ T Desloca para cima

B B 8 B] [Clf—— 1 Desloca para baixo

T [OF— OK ¢! Pressionar tecla OK

ink: abertura para dentro

EHE:

abertura para fora

(Enter/confirmagéo)

+—©
/_
-—©

Voltar para o
menu anterior

Ar: funcionamento automatico, residencial

Sr: funcionamento semi-automatico, residencial
Ac: funcionamento automatico, para
condominios

Sc: funcionamento semi-automatico, para
condominios

ind: funcionamento com homem presente

DEFAULT | Ar | 5 | Ac | 5c | ind

Movimento passo-a-passo

Pré-alarme

Homem presente

Bloqueia impulsos na abertura

E5A18/E5A12

~

: regulagdo fim-de-curso
de abertura motor 1

r\ 7

+
: regulagdo fim-de-curso
ou -__ de abertura motor 2
+3
ou
N 2 ‘\ 1
-__ :regulagédo fim-de-curso
de fecho motor 2
(= )
S Y 1

:regulagdo fim-de-curso
-__ de fecho motor 1

sl

D/’V'\;—

AN

:regulacdo
fim-de-curso de
abertura motor 1/2

:regulacéo
fim-de-curso de
fecho motor 1/2

[OK] Fazer referéncia

as configuragoes
na regulagédo

dos fim de curso
indicados no
manual do motor
GIUNO ULTRA.

ELI BT
KUSTOS BT A
PHOBOS BT A
PHOBOS N BT

IGEA BT
SUB BT
VIRGO SMART BT A
ELI BT A40 + FCE
ELI BT A35 + FCE
ELI BT A40
ELI BT A35

N

SINDBNLYOd

VMINHVV3

UMMDDAd
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YMNOMNHMA

O+ T Meraivnon enévo

o--4 Metakivnon katw

—OK 4+ Empepaiwon /
Avappa
0Bovng

‘E€odoc Ano Mevou

ink:AVOLYLa TTPOC Tal ECT
EHE: dvolypa mpog ta é§w

4
A

Ar: autépatn Aertoupyia, yia oKiakr xprion

Sr: nUIauUTOMATN Aertoupyia, yia OIKIaKr Xprion
Ac: autopat Aertoupyia, yia TOMUKATOIKIEG
5 NU-QuUTOPATN AErToUPYia, Yia TTOMNUKATOIKIES

[\
L4

ind: d\ertoupyia pe dtopo mapodv

PRESET DEFAULT | A- | 5- | Ac | 5c [ ind

TCA

Kivnon Bripa Brpa

Mpoeidomoinon

MNapoucia atépou

KAeidwua onudtwy Katd 1o dvolypa

E5A18/E5A12

-

V : pUBUION TEPUATIKOU
avoiypatog potép 1

AT )7

%

. : pUBUION TEPHATIKOU
n - avoiypatog Hotép 2

/N B

C B

7
@ " m_— : pUBUION TEPHATIKOV

KAglG{paTOG poTép 2

(%/\ N\ 2

P -__ : pUBuIoN rapucmkou
KAElo{paTOC HoTép 1

f\é rﬁm

+r
(e
n

~

: pUBuIoN
TEPHUATIKOU
avoiypatog
Hotép 1/2

: puBuIoN
TEPUATIKOU
KAELGipaTOg
HoTéP 1/2

Avatpé€te oTig

pubioelg Twv

TEPHUATIKWV TTOU

avaypagpovtat

T gyxepiSio Tou
HoTép

GIUNO ULTRA.

ELI BT

KUSTOS BT A
PHOBOS BT A
PHOBOS N BT

IGEA BT
SUB BT

VIRGO SMART BT A

ELI
ELI

BT A40 + FCE
BT A35 + FCE
ELI BT A40
ELI BT A35




MENU USTAWIEN INSTALACJI

I Wprowadzenie hasta. Wymagane przy ustawieniu Poziomu Ochrony nal,23,4 |

f. -—v —».—v- —»—v-—v-—v—v-—v- —»E—».—»_-[:= :j

LEGENDA
weeee— [Of -4 T Do gory

—— 4 Nadot

—OK ! potwierdz /
Wiaczenie
wyswietlacza
Powrét do
poprzedniego

- 71

SINDBNLYOd

inkt: otwarcie do $rodka
EHE: otwarcie na zewnatrz

Ar: dziatanie automatyczne, dom jednorodzinny

Sr: dziatanie pétautomatyczne, dom jednorodzinny

Ac: dziatanie automatyczne, budynek wielorodzinny

5c: dziatanie potautomatyczne, budynek wielorodzinn
ind: dziatanie przy obecnosci cziowieka

PRESET DEFAULT | Ar | 5 | Ac | 5c | ind

VMINHVV3

TCA

Praca krokowa

Alarm wstepny

Przytrzymaj przycisk

Blokuje impulsy podczas otwierania

4 I
N | 4
E5A18/E5A12 ELIBT
KUSTOS BT A

PHOBOS BTA
~ PHOBOS N BT
v( k regulacja wqucznilga ISGLEII; g.;_r

rancowego otwarcia
iinik 1
st ELI BT A40 + FCE

+ ELI BT A35 + FCE
” ELI BT A40
ELI BT A35

:regulacja wytacznika

krancowego otwarcia .
oK —IEPIET i ‘regulacja

wytacznika

+9 kranicowego
Y 1 otwarcia silnik 1/2

:regulacja wytacznika :regulacja

Iub -__- krancowego zamkniecial facnik
silnik 2 wylacznika

krarncowego

+N zamkniecia silnik 1/2
= D/* A

Nalezy zapoznac
: regulacja wytacznika sie z ustawieniami

.ub kiancowego zamkieci e

wylgcznika

+7 krancowego
e m zawartymi w
( instrukgji obstugi

VIRGO SMART BT A

UMMDDAd

GIUNO ULTRA.
lub  [GK]
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MEHIO YCTAHOBK O6OPYAOBAHUA
_’I' - - - - - - - - - - - - —/

: BBog napons. 3anpalumBaeTca Norvkoi “YpoBeHb 3aluTbl’, 3ajaHHOM Ha 1, 2, 3, 4 |

i -—'—’4-444-—’4—}-444-_¢= ;j
J.- B = T e o e e e e T T ke

YCJIOBHbIE OBO3HAYEHNA

Geea t 1 B
—— I
K 1 r Svpl)sememenme

T Bl OK ¢ Mograepxaetine/
BKIOYEHNE FKPaHa

+—19

+/- Bbixog 113 meHio

-—Q

ink: OTKpbITUE BOBHYTPb
j EHE: oTKpbITME HAapYXKy

: aBTOMaTHyeckan pabota, B KOTTeKax
: nonlyaBTOMaTu4eckas pa6ora, B KOTTefxax
: aBTOMaTUyYecKan paboTa, B KOHAOMUHMYMAX
j : nonyaBTOMaTM4ecKasn paboTa, B KOHAOMUHMYMaX
ind: pyHKLMOHMPOBaHMe B NPUCYTCTBUM YenoBeka

PRESET DEFAULT | A- | 5 | Ac | 5c | tnd

TCA

lMowaroBoe fiBuxeHme
MpegynpeanTenbHbIi CUrHan
MpucyTcTBre YenoBeka

anICyTCTBVIe 4yenoBeka

ELI BT
KUSTOS BT A
PHOBOS BT A
PHOBOS N BT
: perynupoBaHme KOHLEBOrO ISGL%\ BB';'r
Z:':Jr"a'g‘e‘ﬁ;i"" OTKpbITVA VIRGO SMART BT A

ELI BT A40 + FCE

ELI BT A35 + FCE
mnm ELI BT A40
ELI BT A35

: PerynpoBaHie KoHLEBOro
B:':Jr-:?:ﬁ;e;ﬂ OTKpbITUA L B peryﬂleOBaHVle
A KOHLIEBOTO

BblKNoYaTena
OTKPbITUA
pauratena 1/2

I perynmposaHue KoHLeBoro perynuposaHvie
BbIKNtOYaTesNA 3aKpbITUA KOHUeBOro
Auratens 2 BbIKNtOYaTenA 3aKpbITnAa

ABuratena 1/2

nnn

HacTpoiiku no
: perynmpoBaHue KOHLeBOro perynmposke
BbIK/IIOUATENA 3aKPbITUA KOHL|EBbIX
Asuratens 1 BbIKNtoyaTenen

CM. B pyKoBOACTBE
no 3Kkcnnyataymnn
SneKkTpoasuratena

GIUNO ULTRA.

AUTO OPEN AUTO CLOSE




MENU PRO NASTAVENI ZARIZENI

= — — — — — — — —
| Vlozeni hesla. Pozadavek s logikou trovné ochrany nastavenouna 1,2, 3, 4
1

f. == —».—»_ —»—».—»_—»—».—»_ —»—».—»

[+/-] L _

N

LEGENDA
e G-+ T Listovani nahoru

B BBB Ci—— 1 Listovanidol

e (G- OK ¢ potvrdit /
Zapnuti displeje

Navrat k
-

predchozimu

- @' menu

SINDBNLYOd

ink: otvirani dovnitf

j EHE: otvirani ven
Ar:automaticka ¢innost, sidlistni

Sr: poloautomaticka ¢innost, sidlistni
Ac: automaticka ¢innost, domovni

Sc: poloautomatickd ¢innost, domovni
ind: ¢innost v pfitomnosti ¢lovéka

PRESET DEFAULT | A- | 5- | Ac | 5c | tnd
L [ [ [ |

Krokovy pohyb
Navést poplachu
Pritomnost ¢lovéka

VMINHVV3

Blokuje impulsy pfi otvirani

ELI BT A35

E5A18/E5A12 ELIBT
KUSTOS BT A
PHOBOS BT A
PHOBOS N BT
( h IGEA BT
v :nastaveni koncového SUB BT
spinace otvirani motor 1 VIRGO SMARTBT A
ELI BT A40 + FCE
+ " b W ELI BT A35 + FCE
nebo ELI BT A40

UMMDDAd

+1 otvirani motor 1/2
( \ 1 nebo
‘ nebo _ : nastaveni koncového
spinace zavirani motor 2
+1
N 1 nebo
( Viz pokyny
/ :nastaveni koncového pro serizeni
‘ nebo m__ spinace zavirani motor 1 kopcoxych i
spinact uvedené

+ 7 v pfirucce k
e nebo m motoru GIUNO
( ULTRA.

w nebo [OK]

:nastaveni
koncového spinace
zavirani motor 1/2

%@ nebo (oK {EFREI :nastaveni koncového i .
spinace otvirani motor 2 N\aH i(r(;?lsctg\\llgm)spl'na(‘fe
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| Sifre girilmesi. 1, 2, 3, 4 (izerinde ayarlanm|§ Koruma SeV|ye5| |0j|k|| talep |
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ANLAMLAR
N ) e Yukari kaydir

8 8 8 B -4 Asadi kaydir

T ook ¢ Onay/Ekran
calistirma

EER-

Meni Cikist
-—@ Cikis

ink: Iceri dogru acilma
j EHE: Disari dogru agilma

Ar: Otomatik isleme, konut tipi
Sr:Yari otomatik isleme, konut tipi
j Ac: Otomatik isleme, apartman tipi

Sc:Yan otomatik isleme, apartman tipi
ind: insan mevcut isleme

PRESET DEFAULT | Ar | 5 [ Ac | 5c | ind
L [ [ [ |

Adim adim hareketi
Onalarm

insan mevcut
Acllmada impalslari bloke et

4 A
E5A18/E5A12 ELIBT
KUSTOS BT A
PHOBOS BT A
PHOBOS N BT
] h IGEA BT
v :Motor 1 agilma limit SUB BT
svici ayari VIRGO SMART BT A
ELI BT A40 + FCE
};{ \j m ELI BT A35 + FCE
veya ELI BT A40
( i B, f' ELI BT A35

-__ MotorZagIma limit : Motor 1/ 2 acilma
veya svici ayari E/\ /'\EI ] limit svigi aya$|
+3
veya
—~ 2 “ 1 Y

| :Motor1/2
veya -—_ IIMOtOI‘Z kapanma E/\ f\é kapanma limit svigi

mit svigi ayari ayari

+‘\
é/ A \D v ]ﬁ
- [OK] Limit sviglerinin

ayarlanmasina

veya -__ : Motor 1 kapanma limit dair GIUNO
svigi ayari ULTRA motor

i kilavuzunda
yer alan
( f\m veya m diizenlemeleri

referans olarak
aliniz.

veya [OK]
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Conector De Expansao
M\akéta Eméktaong
Karta Rozszerzalna
PacwwnputenbHas MNnata
Rozsifovaci Karta
Genisletme Karti

Programador palmar universal
D®opnTdC MPOYPAPHATIOTAS
Uniwersalny programator cyfrowy
YHvBepcanbHbI MOPTaTUBHbIV MPOrpaMmmaTop
Univerzalni programovaci palmtop
Universal avugici programlayici

@

(versdo x.40 e sucessivas)
(ékSoon x.40 Kal EMOUEVEC)
(wersja x.40 i nowsze)

(Bepcua x.40 n nocnegytowyme)
(verze x.40 a vy3si)

(versiyon x.40 ve sonrakiler)
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ACESSO AOS MENUS FIG. 1

oK B

1 Introdugao da password. Pedido com légica Nivel de Protecéo definida para 1, 2, 3,4
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ACESSO AOS MENUS FIG. 1

Versao software central

N° radiocomandos armazenados

{oK - [GE85T)
+/ )
Lista dltimos 30 erros

\

[PASSGara)— ok - [@=25] — [} | |- (oK) [@==) — [} 1] — [ok|—»[8E= — [} 7| - ok [i52m —» [} 17| [oK] —» [FeG
| 3

)

5888

L g: Activacdo entrada interru
[

C= Activaf(;é%en rada interruptor de fim-
de-curso fecho do motor 2 SWC2

s "™

entrada interruptor de fim-
TSWe

e-curso abertura do motor

L » C=Activaca

3340

de-curso

o do motor 15!
L 3: Activacao entrada interru gorge fim-
e-curso abertura do motor T SWOT

|_> Forca instantanea motor 2

L » Forcainstantanea motor 1

SErE Activacdo entrada start externo START E
Skr i Activacdo entrada start interno START |
oPEn Activacdo entrada OPEN
cLS Activacao entrada CLOSE
PEd Activacdo entrada postigo PED
L iNE Activacdo entrada TIMER
StoP Activacdo entrada STOP
Phok Ativacdo entrada fotocélula PHOT ou se configurada como fotocélula verificada
o Ativacéo da entrada FAULT associada
PhoP Ativacao entradafotocélulaemaberturaPHOT OP ou se configuradacomo fotocélula
o verificada ativa apenas em abertura Ativacdo da entrada FAULT associada
Phel Ativacao entrada fotocélula em fecho PHOT CL ou se configurada como fotocélula
et verificada ativa apenas em fecho Ativacao da entrada FAULT associada
bA Ativacao entrada perfil BAR ou se configurado como perfil sensivel verificada Ativagéo
T da entrada FAULT associada
Ativacdo entrada perfil BAR com inversao ATIVA APENAS NA ABERTURA ou se
bRro configurado como perfil sensivel verificado ativa apenas na abertura, ativacdo da
entrada FAULT associada
Ativacao entrada perfil BAR com inversdo ATIVA APENAS No FECHO ou se confi-
bRrc gurado como perfil sensivel verificado ativa apenas no fecho, ativacao da entrada
FAULT associado
Aplacaestdaesperadeexecutarumamanobracompletadeabertura-fechonaointer-
SEE rompida porparagensintermédias paraadquirirobinarionecessarioparaomovimento.
ATENCAO! Nao estd activo o reconhecimento de obstaculos
ErD Teste fotocélulas falhado Verificar ligacdo fotocélulas e/ou definicdes l6gicas
Erl2 Teste perfil falhado Verificar ligacdo perfis e/ou definicoes l6gicas
ErD3 Teste fotocélulas abertura falhado verificar ligagdo fotocélulas e/ou definicdes parametros/ldgicas
ErO4 Teste fotocélulas fecho falhado verificar ligacdo fotocélulas e/ou definicdes pardmetros/Idgicas
Erd6 Teste perfil 8k2 falhado Verificar ligagdo perfis e/ou definicdes parametros/Idgicas
Er07 Teste perfil abertura falhado Verificar conexao perfis e/ou definicdes parametros/légicas
Erd8 Teste perfil fecho falhado Verificar conexao perfis e/ou definicdes parametros/ldgicas
* - Verificar ligagoes ao motor
Er H Erro teste hardware placa - Problemas hardware na placa (contactar a assisténcia técnica)
- Cabos de alimentagdo do motor ou do sinal encoder invertidos/desligados ou
* programacdo incorreta (consulte Fig. E)
EreH Erro do encoder - O movimento do actuador resulta demasiado lento ou parado em relagdo ao
funcionamento programado.
Er3H* Inversdo devido obstéculo - Amperostop Verificar eventuais obstaculos ao longo do percurso
EryH” Sist. Térmico Aguardar o arrefecimento do automatismo
ErGH* Erro de comunicacdo com dispositivos remotos ?{egg;grv?allsg;igglo com os dispositivos acessérios e/ou placas de expansao
EF0 Er . e Tentar desligar e reacender a placa. Se o problema persiste deve-se contactar a
E-74 Er15 Erro interno de controlo supervisao sistema. assisténcia técnica.
Pressionando Ok sao confirmadas as configuracdes detetadas. A placa continuara
Er2 Erro de consisténcia dos parametros de central (Légicas e Parametros) a funcionar com as configuragbes detetadas.
Ae necessario verificar as configura¢des da placa (Parametros e Ldgicas).
N Pressionando Ok a placa continuara a funcionar com D-track de default.
Er13 Erro nos pardmetros de D-track A E necessario efetuar um autoset
ErSl, Erro interno de controlo supervisdo sistema Cabos de alimentagdo do motor ou do sinal encoder invertidos/desligados ou
r Alleen voor E5 BT A18/E5 BT A12 programacao incorreta. (consulte Fig. E)
ErF3 Erro na configuragao das légicas (entradas SAFE, tipo motor) Verificar a configuragdo correta das ldgicas SAFE ou tipo de motor
. . - Verificar ligagoes fechadura
ErF39 Sobregarga saida fechadura eléctrica - Fechadura nio a

*H=0,1,.,9,A,B,C,D,EF
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wn ~
S MANUAL PARA A INSTALAGAO 3
o
< 2) GENERALIDADES . . o
SO0 qL(ljad:joge cI:omandqs '[HgLIA P édfoﬁm%cido pejo(jfabricante cc()jm aegclj{lagléo Poténcia maxima motores 240W + 240W (24V ===/ max 50°C) 3
< standard.Qualquervariacao deve serdefinidaatravés do programadordedisplay . < . 24V~ (1A absorcao max
N Tcorporlado ou atravésI e programador palTagElirll,i\lvlfrsal. Alimentagéo acessorios 24V~s(afe ¢ ) Cc
<
by central suporta completamente o protocolo ’ AUX 0 Contactoalimentado24V=—=N.0.(1Amax) 2
O As caracteristicas principais s&o: i - 4
2 Controlode T 6u 2 motores 24V BT AUX 1 Contactoalinhado220-230VN.O.(5Amax) m
Nota: Devem ser utilizados 2 motores do mesmo tipo. AUX 2 Contacto N.O. (220-230V~/5A méx) wn
- Regulacao electrénica do binario com deteccao de obstaculos
- Entradas de controlo fim de curso com base no motor seleccionado AUX 3 Contacto N.O. (24V~/1A max)
- Entradas separadas para os dispositivos de seguranca Saida parafechaduraeléctrica 12/24V-—==
- Receptor radio incorporado rolling-code com clonagem transmissores. LOCK De lingueta (max, 30W)
A placa é dotada de uma placa de bornes de tipo extraivel para facilitar a Magnética (max. 15 W)
manutencao ou asubstituicao. Efornecidacom umasérie de pontes pré-cabladas - — "
para facilitar o instalador nos trabalhos. Dimensioni ver Fig. B

As pontes sdo relativas aos bornes: 70-71, 70-72, 70-74, 76-77, 76-79, 81-82, Fusibili ver Fig. C
81-84.Seosbornesacimaindicadossao utilizados, retirarasrespectivas pontes. 9.

- N° combinazioni 4 bilhoes
VERIFICACAO " - - - —
O quadro THALIA P efectua o controlo (verificacdo) dos relés de marcha e dos N° max radiocomandi memorizzabili | 63

dispositivos de seguranga (fotocélulas), antes de executar cada ciclo de abertura (* outras tensdes disponiveis a pedido)
e fecho. Em caso de mau funcionamento, verificar o funcionamento regular dos

dispositivos ligados e controlar as cablagens. Versdes de transmissores utilizaveis:
= i ivei €R-Read
3) DADOS TECNICOS Todos os transmissores ROLLING CODE compativeis com <( y))
Alimentacao 220-230V 50/60Hz(*) 4) DISPOSICAO DOS TUBOS Fig. A
Isolamento rede/baixa tensao > 2MOhm 500V === 5) LIGACOES DA PLACA DE BORNES Fig. C
funci S ADVERTENCIAS - Nas operacdes de cablagem einstalacdo tomar comoreferéncia
Temperatura de funcionamento -10/+55°C as normas vigentes e, seja como for, os princgaios de boa técnica.
Proteccio térmica Software Os condutores alimentados com tensées diferentes, devem ser fisicamente
separados, ou devem seradequadamenteisolados comisolamento suplementar
Rigidez dieléctrica rede/bt 3750V~ por 1 minuto de pelo menos T mm.
. . Os condutores devem estar apertados por uma fixagdo suplementar perto dos
Corrente de saida motor 7.5A+7.5A max bornes, por exemplo, por meio de bracadeiras.
Corrente de comutacio relé motor 10A ggdps %s cabos de ligacdo devem ser mantidos adequadamente afastados do
issipador.
Borne Definicao Descricao
L FASE Alimentag¢ao monofasica 220-230V 50/60Hz(*)
N NEUTRO acao monotasica
jgi TRANSF. PRIM. Ligacao transformador primario, 220-230V.

Alimentacao ficha:
JP21 TRANSF. SEC. 24V~ Transformador secundario
24V= Alimentacéo da bateria tampao

10 MOT1 + Ligacado motor 1. Desfasagem atrasada no fecho.
1 MOT1 - Verificar as ligacoes da Fig.E
14 MOT2 + Ligacao motor 2. Desfasamento atrasado na abertura.
15 MOT2 - Verificar as ligagdes da Fig.E
Saida configuravel AUX 0 - Default LAMPADA CINTILANTE.
20 AUX 0 - CONTACTO 2°CANAL RADIO/ INDICADOR LUMINOSO PORTAO ABERTO SCA/ Comando LUZ CORTESIA/ Comando LUZ ZONA/ LUZ
ALIMENTADO 24V (N.O.) | ESCADAS/ ALARME PORTAO ABERTO/ LAMPADA CINTILANTE/ FECHADURA ELETRICA DE LINGUETA/ FECHADURA
21 (1A MAX) ELETRICA DE MAGNETE/ MANUTENCAO/ LAMPADA CINTILANTE E MANUTENCAO. Tomar como referéncia a tabela
“Configuracdo das saidas AUX".
AUX 1 - CONTACTO P < .
Saida configuravel AUX 1 - Default Saida LLUZ ZONA.
22 ALIMENTADO 220-230V~ | 5°CANAL RADIO/ INDICADOR LUMINOSO PORTAO ABERTO SCA/ LUZ CORTESIA/ LUZ ZONA/ LUZ ESCADAS
(Méx 5A) ALARME PORTAO ABERTO/ LAMPADA CINTILANTE/ FECHADURA ELECTRICA DE LINGUETA/ FECHADURA ELECTRICA
MAGNETICA.
23 Tomar como referéncia a tabela “Configuragao das saidas AUX".
Saida configuravel AUX 2 - Default Saida INDICADOR LUMINOSO PORTAO ABERTO SCA.
24 AUX 2 - CONTACTO 2°CANAL RADIO/ INDICADOR LUMINOSO PORTAO ABERTO SCA/ Comando LUZ CORTESIA/ Comando LUZ ZONA/ LUZ
LIVRE (N.O.) ESCADAS/ ALARME PORTAO ABERTO/ LAMPADA CINTILANTE/ FECHADURA ELECTRICA DE LINGUETA/ FECHADURA
25 (Méx 220-230V 5A) ELECTRICA MAGNETICA.

Tomar como referéncia a tabela “Configuracao das saidas AUX".
Saida configurével AUX 3 - Default Saida 2° CANAL RADIO.

26 AU XLf’V;{ECO(,Z‘g*)CTO 2°CANAL RADIO/ INDICADOR LUMINOSO PORTAO ABERTO SCA/ Comando LUZ CORTESIA/ Comando LUZ ZONA/ LUZ ESCADAS/
e S0 o) ALARMEPORTAO ABERTO/ LAMPADA CINTILANTE/ FECHADURA ELECTRICA DE LINGUETA/ FECHADURA ELECTRICA MAGNETICA.
27 Tomar como referéncia a tabela “Configuracao das saidas AUX"

Légica Tipo fechadura = 0 - Saida para fechadura eléctrica de lingueta 12V === (max. 30W). Saida activada com um
28 impulso a cada abertura.

Ldgica Tipo fechadura = 1 - Saida para fechadura eléctrica magnética 12V === (max. 15W). Saida Activada com portdo fechado.

LOCK12/24V === Légica Tipo fechadura = 2 - Saida para fechadura eléctrica de lingueta 24V === (max. 30W). Saida activada com um
29 impulso a cada abertura.
Ldgica Tipo fechadura = 3 - Saida para fechadura eléctrica magnética 24V === (méx. 15W). Saida Activada com portéo fechado.
© : i 41 + REF SWE Fio comum interruptor de fim de curso
gl— E e 42 SWC1 Fim de curso de fecho do motor 1 SWC1 (N.C.).
§ 2 E .: é 43 SWO 1 Fim de curso de abertura do motor 1 SWO1 (N.C.).
E E § E : 44 SWC2 Fim de curso de fecho do motor 2 SWC2 (N.C.).
TmQmm
£ g Iz 45 SWO 2 Fim de curso de abertura do motor 2 SWO2 (N.C.).
e >
42 SW 1 Controle do interruptor de fim de curso motor 1.
Para os accionadores com gestao dos interruptores de fim de curso de um fio.
83 SW2 Controle do interruptor de fim de curso motor 2.

Para os accionadores com gestao dos interruptores de fim de curso de um fio.
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Borne Definicdo Descricao
40 - REF SWE Fio comum interruptor de fim de curso
42 SW1 Controle do interruptor de fim de curso motor 1.
43 SW2 Controle do interruptor de fim de curso motor 2.
40 - REF SWE Alimentagao Encoder, cabo Branco
41 + REF SWE Alimentagao Encoder, cabo Castanho
Sinal Encoder Motor 1, cabo Verde
42 ENC M Fechar o conector JP30
Sinal Encoder Motor 2, cabo Verde
43 ENC M2 Fechar o conector JP31
50 24V-
Saida alimentagao acessdrios.
51 24V+
5o 24 Vsafest Saida alimentacao para dispositivos de seguranca verificados (transmissor fotocélulas e transmissor de perfil sensivel).
Saida activa apenas durante o ciclo de manobra.
60 Fio comum Fio comum entradas IC 1 eIC2
Entrada de comando configuravel 1 (N.O.) - Default START E.
61 IC1 START E / START |/ OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
Tomar como referéncia a tabela "Configuragao das entradas de comando”.
Entrada de comando configuravel 2 (N.O.) - Default PED.
62 IC2 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
Tomar como referéncia a tabela "Configuracdo das entradas de comando".
63 Fio comum Fio comum entradas IC3 e IC4
Entrada de comando configuravel 3 (N.O.) - Default OPEN.
64 IC3 START E / START |/ OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
Tomar como referéncia a tabela "Configuragao das entradas de comando”.
Entrada de comando configuravel 4 (N.O.) - Default CLOSE.
65 IC4 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
Tomar como referéncia a tabela "Configuracdo das entradas de comando".
70 Fio comum Fio comum entradas STOP, SAFE 1 e SAFE 2
7 sToP O comando interrompe a manobra. (N.C.)
Se nao se utiliza deixar a ponte ligada.
Entrada de seguranca configuravel 1 (N.C.) - Default PHOT.
7 SAFE 1 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2/ BAR OP / BAR OP

TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL
Tomar como referéncia a tabela "Configuragéo das entradas de seguranca".

73 FAULT 1 Entrada verificacdo dos dispositivos de seguranca ligados ao SAFE 1.

Entrada de seguranca configuravel 2 (N.C.) - Default BAR.
PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CL TEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2/ BAR OP / BAR OP

74 SAFE2 TEST/ BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CL TEST/ BAR 8K2 CL
Tomar como referéncia a tabela "Configuracgéo das entradas de seguranca".

75 FAULT 2 Entrada verificacdo dos dispositivos de seguranca ligados ao SAFE 2.

76 Fio comum Fio comum entradas SAFE 3 e SAFE 4
Entrada de seguranca configuravel 3 (N.C.) - Default PHOT OP.

77 SAFE 3 PHOT/PHOTTEST/PHOT OP / PHOT OPTEST / PHOT CL/PHOT CLTEST/BAR/ BAR/TEST/BAR OP /BAR OPTEST/BAR CL / BARCLTEST
Tomar como referéncia a tabela "Configuracdo das entradas de seguranca".

78 FAULT 3 Entrada verificagdo dos dispositivos de seguranca ligados ao SAFE 3.
Entrada de seguranca configuravel 4 (N.C.) - Default PHOT CL.

79 SAFE 4 PHOT/PHOTTEST/PHOT OP / PHOT OPTEST / PHOT CL/PHOT CLTEST/BAR/ BAR/TEST/BAR OP/BAR OPTEST/BAR CL / BARCLTEST
Tomar como referéncia a tabela "Configuracdo das entradas de seguranca".

80 FAULT 4 Entrada verificacdo dos dispositivos de seguranca ligados ao SAFE 4.

81 Fio comum Fio comum entradas SAFE 5 e SAFE 6
Entrada de seguranca configuravel 5 (N.C.) - Default PHOT.

82 SAFE 5 PHOT/PHOTTEST/PHOT OP / PHOT OPTEST / PHOT CL/PHOT CLTEST/BAR/ BAR/TEST/BAR OP / BAR OPTEST/BAR CL /BARCLTEST
Tomar como referéncia a tabela "Configuracdo das entradas de seguranga”.

83 FAULT 5 Entrada verificacdo dos dispositivos de seguranca ligados ao SAFE 5.
Entrada de seguranca configuravel 6 (N.C.) - Default BAR.

84 SAFE 6 PHOT /PHOTTEST/PHOT OP / PHOT OPTEST / PHOT CL/PHOT CLTEST /BAR/ BAR/TEST/BAR OP /BAR OPTEST/BAR CL / BARCLTEST
Tomar como referéncia a tabela "Configuracdo das entradas de seguranga".

85 FAULT 6 Entrada verificacdo dos dispositivos de seguranca ligados ao SAFE 6.

Y ANTENA Entrada antena.
Usar uma antena sintonizada em 433MHz. Para a ligacdo Antena-Receptor usar o cabo coaxial RG58. A presenca de

4 SHIELD massas metalicas perto da antena, pode interferir com a recepcao radio. No caso de fraco alcance do transmissor,

deve-se deslocar a antena para um ponto mais apropriado.

Configuracao das saidas AUX

Légica Aux= 0 - Saida 2° CANAL RADIO.
O contacto fica fechado durante 1s a activacdo do 2° canal radio.

Légica Aux= 1 - Saida LUZ INDICADORA DE PORTAO ABERTO SCA.
O contacto fica fechado durante a abertura e com a folha aberta, intermitente durante o fecho, aberto com folha fechada.

Légica Aux= 2 - Saida comando LUZ DE CORTESIA.
O contacto fica fechado por 90 segundos depois da tltima manobra.

Logica Aux= 3 - Saida comando LUZ DE ZONA.
O contacto fica fechado por toda a duragdo da manobra.

Légica Aux= 4 - Saida LUZ ESCADAS.
O contacto fica fechado por 1 segundo no inicio da manobra.

Légica Aux= 5 - Saida ALARME PORTAO ABERTO.
O contacto fica fechado se a folha fica aberta por um periodo de tempo duplo em relagdo ao TCA definido.

Légica Aux= 6 - Saida para LAMPADA CINTILANTE.
O contacto fica fechado durante a movimentacao das folhas.

Légica Aux= 7 - Saida para FECHADURA ELECTRICA DE LINGUETA.
O contacto fica fechado por 2 segundos a cada abertura.
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Légica Aux= 8 - Saida para FECHADURA ELECTRICA DE MAGNETE.
O contacto fica fechado com o portao fechado.

Légica Aux= 9 - Saida MANUTENGAO
O contacto permanece fechado ao atingir o valor definido no parametro Manutencéo, para sinalizar o pedido de manutencao.

Légica Aux= 10 - Saida LAMPADA CINTILANTE E MANUTENGAO.
O contacto fica fechado durante a movimentacéo das folhas. Se for atingido o valor definido no parametro Manutencéo, no fim da manobra, com a folha fechada, o contacto fecha-se
4 vezes por 10s e abre-se por 5s para sinalizar o pedido de manutencéo.

Configuragao das entradas de comando

Logica IC= 0 - Entrada configurada como Start E. Funcionamento segundo a Légica Maw. PR5Sa-A-PRSS50, Start externo para o controle do seméforo.

Légica IC= 1 - Entrada configurada como Start I. Funcionamento segundo a Légica Mou. PRS50-A-PRSS5a. Start interno para o controle do semaforo.

Légica IC= 2 - Entrada configurada como Open.
O comando executa uma abertura. Se a entrada permanece fechada, as folhas permanecem abertas até a abertura do contacto. Com o contacto aberto, o automatismo fecha passado
o tempo de tca, se activado.

Légica IC= 3 - Entrada configurada como Close.
O comando executa um fecho.

Légica IC= 4 - Entrada configurada como Ped.
O comando executa uma abertura pedonal parcial. Funcionamento segundo a Légica Mou. PRS50-R-PRS5a

Légica IC= 5 - Entrada configurada como Timer.
Funcionamento analogo ao open mas o fecho é garantido também depois da falta de corrente.

Légica IC= 6 - Entrada configurada como Timer Ped.
O comando executa uma abertura pedonal parcial. Se a entrada permanece fechada, a folha permanece aberta até a abertura do contacto. Se a entrada permanece fechada e activa-se
um comando de Start E, Start | ou Open é executada uma manobra completa para depois se restabelecer na abertura pedonal. O fecho é garantido mesmo depois da falta de corrente.

Configuragao das entradas de seguranca

Légica SAFE= 0 - Entrada configurada como Phot, fotocélula néo verificadas (*) (Fig. F, Ref. 1)
Consente a conexao de dispositivos nao dotados de contacto suplementar de verificagdo. Em caso de escurecimento, as fotocélulas estao activas quer na abertura que no fecho. Um
escurecimento da fotocélula no fecho, inverte o movimento sé depois da desactivagao da fotocélula. Se nao se utiliza deixar a ponte ligada.

Légica SAFE= 1 - Entrada configurada como Phot test, fotocélula verificada. (Fig. F, Ref. 2).
Activa a verificagdo das fotocélulas no inizio da manobra. Em caso de escurecimento, as fotocélulas estao activas quer na abertura que no fecho. Um escurecimento da fotocélula
durante o fecho, inverte o movimento s6 depois da desactivagao da fotocélula.

Logica SAFE= 2 - Entrada configurada como Phot op, fotocélula activa apenas na abertura ndo verificadas (*). (Fig. F, Ref. 1)
Consente a conexao de dispositivos nado dotados de contacto suplementar de verificagdo. No caso de escurecimento esta excluido o funcionamento da fotocélula no fecho. Na fase de
abertura bloqueia o movimento pela duragéo do escurecimento da fotocélula. Se ndo se utiliza deixar a ponte ligada.

Légica SAFE= 3 - Entrada configurada como Phot op test, fotocélula verificada activa apenas na abertura (Fig. F, Ref. 2).
Activa a verificagdo das fotocélulas no inicio da manobra. No caso de escurecimento esta excluido o funcionamento da fotocélula no fecho. Na fase de abertura bloqueia o movimento
pela dura¢do do escurecimento da fotocélula.

Légica SAFE= 4 - Entrada configurada como Phot cl, fotocélula activa apenas no fecho néo verificadas (*). (Fig. F, Ref. 1)
Consente a conexao de dispositivos nado dotados de contacto suplementar de verificagdo. No caso de escurecimento esta excluido o funcionamento da fotocélula na abertura. Na fase
de fecho, inverte imediatamente. Se néo se utiliza deixar a ponte ligada.

Légica SAFE= 5 - Entrada configurada como Phot cl test, fotocélula verificada activa apenas no fecho (Fig. F, Ref. 2).
Activa a verificagdo das fotocélulas no inicio da manobra. No caso de escurecimento esta excluido o funcionamento da fotocélula na abertura. Na fase de fecho, inverte imediatamente.

Légica SAFE= 6 - Entrada configurada como Bar, fotocéperfil sensivel ndo verificadas (*). (Fig. F, Ref. 3)
Consente a conexao de dispositivos ndo dotados de contacto suplementar de verificagao. O comando inverte o movimento por 2 seg. Se nao se utiliza deixar a ponte ligada.

Légica SAFE=7 - Entrada configurada como Bar, perfil sensivel verificada (Fig. F, Ref. 4).
Activa a verificacdo dos perfis sensiveis no inicio da manobra. O comando inverte o movimento por 2 seg.

Légica SAFE= 8 - Entrada configurada como Bar 8k2 (Fig. F, x Ref.5). Entrada para bordo resistivo 8K2.
O comando inverte o movimento por 2 seg.

Légica SAFE=9 Entrada configurada como Bar op, perfil sensivel com inversdo ativa apenas na abertura, se ativada durante o fecho efetua a paragem da automatizagao (STOP) (Fig. F, ref. 3).
Consente a ligagdo de dispositivos nao dotados de contacto suplementar de verificacdo. A intervencao em fase de abertura provoca a inversao do movimento por 2 seg, a intervengao
na fase de fecho provoca a paragem. Se nao se utiliza deixar a ponte ligada.

Légica SAFE=10 Entrada configurada como Bar op test, perfil sensivel verificado com inversao ativa apenas na abertura, se ativada durante o fecho efetua a paragem da automatizacao
(STOP) (Fig. F, ref. 4).

Ativa a verificagdo dos perfis sensiveis no inicio da manobra. A intervencao em fase de abertura provoca a inversao do movimento por 2 seg, a intervencao na fase de fecho provoca a paragem.
Légica SAFE=11 Entrada configurada como Bar 8k2 op, perfil 8k2 com inversao ativa apenas na abertura, se ativada durante o fecho efetua a paragem da automatizacéo (STOP) (Fig.F, ref. 5).
A intervencao em fase de abertura provoca a inversao do movimento por 2 seg, a intervencao na fase de fecho provoca a paragem.

Légica SAFE=12 Entrada configurada como Bar cl, perfil sensivel com inversao ativa apenas no fecho, se ativada durante a abertura efetua a paragem da automatizagéo (STOP) (Fig. F, ref. 3).
Consente a ligagao de dispositivos ndo dotados de contacto suplementar de verificagao. A intervengao em fase de fecho provoca a inversao do movimento por 2 seg, a intervengao em
fase de abertura provoca a paragem. Se ndo for utilizado deixar a ponte ligada

Légica SAFE=13 Entrada configurada como Bar cl test, perfil sensivel verificado com inversao ativa apenas no fecho, se ativada durante a abertura efetua a paragem da automatizagao
(STOP) (Fig. F, ref. 4).

Ativa a verificagdo dos perfis sensiveis no inicio da manobra. A intervencao em fase de fecho provoca a inversdo do movimento por 2 seg, aintervencdo em fase de abertura provoca a paragem.

Légica SAFE=14 Entrada configurada como Bar 8k2 cl, perfil 8k2 com inverséo ativa apenas no fecho, se ativada durante a abertura efetua a paragem da automatizagdo (STOP) (Fig. F, ref. 5).

A intervencao em fase de fecho provoca a inversédo do movimento por 2 seg, a intervencao em fase de abertura provoca a paragem.

(*) Se instalam-se dispositivos de tipo “D” (como definidos pela EN12453), ligados em modalidade néo verificada, deve-se estabelecer uma manutencao
obrigatdria com uma frequéncia pelo menos semestral.

+ Gestdo da comunidade de receptores. . ;
Para a utilizacdo destas funcionalidades avancadas, consultar as instru¢ées do
programador palmar universal e a Guia geral para programacao dos receptores

8.4) MENU DEFAULT (dEFARULE)
Leva a central para os valores predefinidos das DEFAULT. Apds a reposicao é
necessario efectuar um novo AUTOSET (ajuste automatico).

8.5) MENU LINGUA (L inLUR)
Permite definir a lingua do programador no display.

8.6) MENU AUTOSET (RlUto5EE)

- Iniciar uma operacéao de ajuste automatico colocando-se no menu.

+ Assim que se pressionar a tecla OK visualiza-se a mensagem “, a central
comanda uma manobra de abertura seguida por uma manobra de fecho, durante
a qual é automaticamente ajustado o valor minimo de binario necessério ao
movimento da folha.
O nuimero de manobras necessdrias ao autoset pode variar de 1a 3.
Durante esta fase é importante evitar o escurecimento das fotocélulas, assim
como a utilizagao dos comandos START, STOP e do display.

6) LIGACAO MOTORES Fig.E

7) DISPOSITIVOS DE SEGURANCA

H\?rt:.: utilizarunicamentedispositivos de segurangareceptores com contacto
7.1) DISPOSITIVOS VERIFICADOS Fig. F

7.2) LIGACAO DE 1 PAR DE FOTOCELULAS NAO VERIFICADAS FIG. D1

7.3) LIGAGAO DE 1 PAR DE FOTOCELULAS VERIFICADAS FIG. D2

8) ACESSO AOS MENUS: FIG. 1

8.1) MENU PARAMETROS (PRrAf) (TABELA “A” PARAMETROS)

8.2) MENU LOGICAS (Lol ic) (TABELA “B” LOGICAS)

8.3) MENU RADIO (rRd {o) (TABELA “C” RADIO)

- NOTAIMPORTANTE: MARCAROPRIMEIRO TRANSMISSOR MEMORIZADO
COM A ETIQUETA ADESIVA COM FORMA DE CHAVE (MASTER) .

O primeiro transmissor, no caso de programacdo manual, atribui o CODIGO
CHAVE DO RECEPTOR; este cddigo é necessario para se poder efectuara sucessiva
clonagem dos radiotransmissores.

Oreceptordebordoincorporado Clonixtambémdispée de algumasimportantes
funcoes avancadas:

. lonagem do transmissor master (rolling code ou com cédigo fixo).

«  Clonagem por substituicdo de transmissores ja inseridos no receptor.

«  Gestdo da database dos transmissores.

No final desta operacéo, a central de comando terd ajustado automaticamente
os valores 6ptimos de bindrio. Verifica-los e eventualmente modifica-los tal como

descrito na programacdo
AATENQAO!! Verificar que o valor da forca de impacto medido nos
pontos previstos pela norma EN12445, seja inferior ao indicado pela

ngrma EN 12453.
As forcas de impacto podem ser reduzidas através da utilizacdo de
bordas deformaveis.
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Atencao!!! Durante o ajuste automatico afuncao de deteccao de obsta-
A culosnaoestaactiva; portanto, oinstaladordeve controlaro movimento

do automatismo e impedir que pessoas ou coisas se aproximem ou
fiquem parados no raio de accao do automatismo.

8.7) SEQUENCIA DE VERIFICACAO DA INSTALACAO

1. Efectuar a manobra de AUTOSET (*)

2. Verificar as forcas de impacto: se respeitam os limites (**) va para o ponto
10, caso contrario para o ponto

3. Eventualmente, adaptar os parametros de velocidade e de sensibilidade
(forca): ver tabela de parametros.

4. Verificar de novo as forcas de impacto: se respeitam os limites (**) va para o
ponto 10, caso contrario para o ponto

5. Aplicar um perfil passivo

6. Verificar de novo as forcas de impacto: se respeitam os limites (**) va para o

onto 10, caso contrdrio para o ponto

7. Instalar dispositivos defrotegéo sensiveis a pressao ou eletrosensiveis (por
exemplo perfil ativo) (**)

8. Verificar de novo as forcas de impacto: se respeitam os limites (**) ir para o
ponto 10, caso contrario para o ponto

9. Permitiramovimenta¢dodoacionamentoapenasnamodalidade”Homem

presente”

10. Acertar-se de que todos os diapositivos de deteccdo de presenca na area
e manobra funcionem correctamente

(*) Antes de efectuar o autoset acertar-se de ter efectuado correctamente todas
asoperacdes de montagem e de colocacdo em condicdes de seguranca, tal como
prescrito pelas adverténcias para a instalacdo do manual do motor.
(**) Emfuncédo daanalise dos riscos poderia ser necessario, em todo o caso, aplicar
dispositivos de proteccédo sensiveis

8.8) MENU DE REGULACAO FIM DE CURSO (rEL. Fc)

Permitearegulacao dosfinsde curso paramotores e%uipados comencoder,além

disso, para os motores equipados com cablagens de fim de curso independentes,

permite que afolhaseja posicionada corretamente paraaregulacdo subsequente
o fim de curso. Para os motores nao especificados, 0 menu nao estd ativo e a

mensagem “nao disponivel” é exibida no ecra

NOTA: estas manobras sdo executadas no modo homem presente em velocidade

reduzida e sem a intervencdo de dispositivos de seguranca.

8.8.1) GIUNO ULTRA BT A20, GIUNO ULTRA BT A50

Utilizando as teclas “+/-" do ecra, coloque a folha na posicao desejada. Para as
regulagbes dos fins de curso, consulte as configuracoes sobre a regulacao dos
fins de curso indicadas no manual do motor GIUNO ULTRA.

8.8.2) E5BTA12,E5BT A18

Utilizando as teclas “+/-“ do ecra, coloque a folha na posicao indicada pelo ecra
(Abertura ou fechamento). Quando a posicao desejada for alcancada, confirme
a posicao com a tecla OK. No caso dos motores E5, é possivel posicionar a folha
perto dos fins de curso manualmente, empurrando o portéo e, de seguida, mova

0 portao com as teclas “+/-" até que entre em contacto com o batente mecanico.
Confirmea posicdo com OKou por controloremoto (memorizado anteriormente).

8.9) MENU ESTATISTICAS

Permite visualizar a versdo da placa, o nimero de manobras completas (em
centenas), o numero de transmissores memorizados e os ultimos 30 erros (os
primeiros 2 digitos indicam a posicao, os ultimos 2 o cédigo de erro). O erro 01
é 0 mais recente.

8.10) MENU PASSWORD
Permite definir uma passwordgjaja a programacao da placa via rede U-link”.
Com a légica “NIVEL DE PROTECAO” definida para 1,2,3,4 é pedida a password
para aceder aos menus de programacao. Passados 10 tentativas consecutivas de
acesso falhadas deve-se aguardar 3 minutos para efetuar uma nova tentativa.
Durante este periodo a cada tentativa de acesso o display visualiza “BLOC". A
password predefinida é 1234.

9) PRESSAO DO FIM-DE-CURSO DE FECHO Fig.G Ref. A-B
DIRECCAO DE ABERTURA Fig. E

10) LIGACAO COM PLACAS DE EXPANSAO E PROGRAMADOR PALMAR
UNIVERSAL VERSAO > V1.40 (Fig.H)
Tomar como referéncia o manual especifico.

11) MODULOS OPCIONAIS U-LINK

Fazer referéncia as instrugbes dos médulos U-link

A utilizagéo de alguns médulos implica uma redugéo do alcance radio. Adpatar a
instalacdo com uma antena apropriada sintonizada para 433MHz 433MHz

12) REPOSICAO DAS DEFINICOES DE FABRICA (Fig.l)

ATENCAO conduz a central para os valores predefinidos de fabrica e todos os
transmissores sao cancelados da memoria.

ATENCAO! Uma configuracdo errada pode ser causa de danos para pessoas,
animais ou coisas.

- Interromper o fornecimento de tenséo a placa (Fig.| ref.1)

- Abrir a entrada Stop e pressionar simultaneamente as teclas - e OK (Fig.| ref.2)
- Dar de tensao a placa {IJ:i I ref.1)

-0 dis&lael visualiza RST, deve-se dar confirmacéao dentro de 3s pressionando a
tecla OK (Fig.| ref.4)

- Aguardar que o procedimento termine (Fig.| ref.5)

- Procedimento terminado (Fig.| ref.6)

AATENCAO! Uma configuracao errada pode ser causa de danos para pessoas,

animais ou coisas.
ATENCAO:Veriﬁcarﬂue ovalor daforca deimpacto medido nos pontos pre-
vistos pela norma EN12445, seja inferior ao indicado pela norma EN 12453.
As forcas de impacto podem ser reduzidas através da utilizacao de
bordas deformaveis.

Para obter um melhor resultado, é aconselhével efectuar o autoset com motores

TABELA “A” - MENU PARAMETROS - (PR~ AI")

emrepouso (isto é ndo superaquecidos por um nimero consideravel de manobras
consecutivas).

Parametro | Min. | Max. | Default | Pessoais Definicao Definicao
Tempo de atraso na
ESFRSRP 0 10 3 abertura do motor | Tempo de atraso na abertura do motor 2 em rela¢do ao motor 1.
2[s]
EGERSCR 0 25 6 Tempo de atraso no | Tempo de atraso no fecho do motor 1 em relagao ao motor 2.
. = fecho do motor 1 [s] | NOTA: se o tempo é definido no maximo, o motor 1 espera o fecho completo do motor 2 antes de iniciar.
Tempo de fecho -
tch 0 120 10 automatico [s] Tempo de espera antes do fecho automatico.
ESDolk. Tempo de evacuagao
. cEn : 1 180 40 da zona semaférica | Tempo de evacuagdo da zona envolvida pelo trafico regulado pelo seméforo.
). [s]
Espaco de desaceleracdo na abertura do/s motor/es, expresso em percentagem do percuso total.
ATENCAO: Apds uma modificagao do parametro sera necessaria uma manobra completa sem interrupgdes.
Espaco de ATENCAO: com “SET” no display néo esta activa a deteccdo do obstaculo.
X ATENCAO: com atuadores com bloqueios integrados é obrigatdrio o retardamento sempre ativo
)
SPrALLAP 0 50 10 de;gt;erltizzg[a‘)?]na a um valor superior a 5.
° ATENCAO: no GIUNO o espago de desaceleracao configura-se com os sensores deslizantes.
ATENCAO: para o tipo de motor ELI BT A35, a desaceleracao nao pode ser excluida; valores
inferiores a 10% serao considerados em 10%.
Espaco de desaceleragéo no fecho do/s motor/es, expresso em percentagem do percurso total.
ATENCAO: Ap6s uma modificagao do parametro sera necesséria uma manobra completa sem interrupgoes.
Espaco de ATENCAO: com “SET” no display nao esta activa a deteccéo do obstaculo.
< ATENCAO: com atuadores com bloqueios integrados é obrigatdrio o retardamento sempre ativo
)
SPrALLch 0 50 10 desaf;ilﬁéa[g/a]o "% | a um valor superior a 5.
° ATENCAO: no GIUNO o espago de desaceleracao configura-se com os sensores deslizantes.
ATENCAO: para o tipo de motor ELI BT A35, a desaceleracao ndo pode ser excluida; valores
inferiores a 10% serao considerados em 10%
Espaco de desaceleracao (passagem da velocidade de regime a velocidade de afrouxamento)
Espaco de quer na abertura que no fecho do/s motor/es, expresso em percentagem do percuso total.
SPdECEL 0 50 15 desacgle(r;agéo %] ATENCAO: Apés uma modificagdo do parametro serd necessaria uma manobra completa
sem interrupgoes.
ATENCAO: com “SET” no display nao esta activa a deteccao do obstaculo.
APEFE. 10 99 29 Abertura parcial Espaco de abertura parcial em percentagem relativamente a abertura total, depois de uma ativacao
PR-2 IRLE M1 [%] do comando postigo PED.
Forca exercitada pela/s folha/s na abertura. Representa a percentagem de forca fornecida, além daquela
memorizada durante o autoset (e sucessivamente actualizada), antes de criar um alarme obstaculo.
Forca da folha/s na O parametro é definido automaticamente pelo autoset.
Forch RP 1 99 50 abertura [%] _ L . .
ATENCAO: Influencia directamente a forca de impacto: verificar que com valor
efinido sejam respeitadas as normas de seguranca vigentes (*). Se necessario, devem-se
instalar os dispositivos de seguranca anti-esmagamento(*¥).
Forca exercitada pela/s folha/s no fecho. Representa a percentagem de forca fornecida, além daquela
memorizada durante o autoset (e sucessivamente actualizada), antes de criar um alarme obstaculo.
F da/s folha/ O parametro é definido automaticamente pelo autoset.
orca da/s folha/s no
ForcR ch 1 99 50 fecho [%] ) o . '
ATENCAO: Influencia directamente a forca de impacto: verificar que com valor
efinido sejam respeitadas as normas de seguranca vigentes (*). Se necessario, devem-se
instalar os dispositivos de seguranca anti-esmagamento(**).
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o
v
Parametro | Min. | Max. | Default | Pessoais Defini¢ao Defini¢do o |
Percentagem da velocidade maxima alcangavel na abertura pelo/s motor/es. C
EL AP 15 99 99 Velocidade na ATENCAO: Ap6s uma modificacao do parametro sera necessaria uma manobra completa m
L abertura [%] sem interrupgées.
ATENCAO: com “SET” no display nao esta activa a deteccao do obstaculo. c
Percentagem da velocidade maxima alcangavel no fecho pelo/s motor/es. m’
£l h 15 99 99 Velocidade no fecho | ATENCAO: Ap6s uma modificacdo do parametro sera necessaria uma manobra completa
ML = [%) sem interrupgoes.
ATENCAO: com “SET” no display nao esta activa a deteccao do obstaculo.
Velocidade do/s motor/es na abertura e no fecho na fase de afrouxamento, expresso em
percentagem da velocidade méaxima de regime.
, , Velocidade no ATENCAO: Apés uma modificacdo do parametro sera necessaria uma manobra completa
uEL FRLL 15 99 25 afrouxamento [%] | SeM interrupcées. . ) o ) )
ATENCAO: Com “SET” no display nao esta activa a deteccéo do obstaculo.
ATENCAO: para o tipo de motor ELI BT A35, a desaceleracao nao pode ser excluida; valores
acima de 50% serdo considerados em 50%.
T Programacéo do
TRRUEER- 0 250 0 numero de manobras | Permite definir um nimero de manobras apds o qual é sinalizado o pedido de manutengao na
2 lonE limite manutencao | saida AUX configurada como Manutencéo ou Lampada cintilante e Manutencao
[em centenas]

(*) Na Uniao Européia deve-se aplicar a EN12453 para os limites de forca, e a EN12445 para o método de medicao.
(**) As forcas de impacto podem ser reduzidas através da utilizacao de bordas deformaveis.

TABELA “B” - MENU LOGICAS - (Lol ic)

Barrar
Légica Definicao Default | oajuste Opcoes
efectuado
0 Motores nao activos
1 ELI 250 BT
2 PHOBOS N BT
3 IGEA BT
4 NAO GERIDO
5 NAO GERIDO
6 SUB BT
Tipo motor 7 KUSTOS BT A - PHOBOS BT A
- 8 GIUNO ULTRA BT A20 - GIUNO ULTRA BT A 50
‘ r (Definir o tipo de 0
t iPo flotorE motor ligado & 9 VIRGO SMART BT A - 5 fios
placa.) 10 VIRGO SMART BT A - 3 fios
11 E5BT A18
12 E5 BT A12
13 ELI BT A40 + FCE
14 ELI BT A35 + FCE
15 ELI BT A40
16 ELI BT A35
EcR Tempo de Fecho o 0 Légica nao activa
Automatico 1 Activa o fecho automatico
0 Loégica nao activa
chrAP idR Fecho rapido 0 9 . : :
1 Fecha passados 3 segundos da desocupacao das fotocélulas antes de aguardar o final do TCA definido
0 As entradas conﬁguradlas.como Start E, Start |, Movimento passo-a-passo
Ped funcionam com a légica 4 passos. PASSOS
As entradas configuradas como Start E, Start 2 3 PASSOS 4 PASSOS
1 I, Ped funcionam com a légica 3 passos. O FECHADA ABRE
" impulso durante a fase de fecho se inverte o DURANTE ABRE ABRE STOP
Nouw. PRSSo Movimento 0 movimento. O FECHO
ass0-a-passo
PR350 passoap ABERTA FECHA FECHA
As entradas configuradas como Start E, Start |, DURANTEA | FECHA
2 Ped funcionam com a légica 2 passos. A cada ABERTURA STOP +TCA | STOP +TCA
impulso inverte o movimento.
DOPO STOP | ABRE ABRE ABRE
PrEALL Pré-alarme 0 0 A Ia:impada c?ntilante acende-se conte'mporaneamente ao arranque do/s motor/es.
1 A lampada cintilante acende-se aproximadamente 3 segundos antes do arranque do/s motor/es.
0 Funcionamento por impulsos.
Funcionamento com Homem Presente.
A entrada 61 é configurada como OPEN UP.
1 A entrada 62 é configurada como CLOSE UP.
A anobra continua enquanto for mantida a pressao nas teclas de OPEN UP ou CLOSE UP.
/ f \ ATENGAO: nao estao activados os dispositivos de seguranga.
Yoo PrES Homem presente 0 ¢ P 9 s
Funcionamento com Homem Presente Emergency. Normalmente funcionamento por impulsos.
Se a placa fracassa os testes dos dispositivos de seguranga (fotocélula ou perfil, ErOx) 3 vezes consecutivas, habilita-se
o funcionamento com Homem Presente activo até quando se soltam as teclas OPEN UP ou CLOSE UP.
2 A entrada 61 é configurada como OPEN UP.
A gntrada 62 é configurada como CLOSE UP.
A ATENGAO: com Homem Presente Emergency nio estao activados os dispositivos de seguranca.
Bloquei 0 O impulso das entradas configuradas como Start E, Start |, Ped tém efeito durante a abertura.
bL. NPAP impulsos na 0 ' el !
abertura 1 O impulso das entradas configuradas como Start E, Start I, Ped ndo tém efeito durante a abertura.
bl TPECA Bloqueia 0 0 O impulso das entradas configuradas como Start E, Start |, Ped tém efeito durante a pausa TCA..
L Wilras(s impulsos no TCA 1 O impulso das entradas configuradas como Start E, Start |, Ped tém efeito durante a pausa TCA..
bl Pch Bloqueia 0 0 O impulso das entradas configuradas como Start E, Start |, Ped tém efeito durante o fecho.
& Uitirds impulsos no fecho 1 0 impulso das entradas configuradas como Start E, Start I, Ped nao tém efeito durante o fecho.

THALIAP -25



MANUAL PARA A INSTALACAO

Barrar
Logica Definicao Default | o ajuste Opgoes
efectuado
0 Logica nao activa
Golpe de ariete na A de ef b 3 d d fech i d
) ' 0 ntes de efectuar a abertura o portao empurra por cerca de 2 segundos em fecho. Isto permite um desengate
colAr IELE AP abertura 1 mais facilitado da fechadura eléctrica.
IMPORTANTE - Na falta de adequados reténs de fecho mecanicos, nao se deve utilizar esta funcao.
0 Logica nao activa
Golpe de ariete A de ef fech 3 d d b i d
' ' 0 ntes de efectuar o fecho o portao empurra por cerca de 2 segundos em abertura. Isto permite um desengate
coLfr IELE ch no fecho 1 mais facilitado da fechadura eléctrica.
IMPORTANTE - Na falta de adequados reténs de fecho mecanicos, nao se deve utilizar esta funcao.
0 Légica ndo activa
Se os motores ficam parados na posi¢cdo de completa abertura ou fecho completo por mais de uma hora, séo
, Manutencéo do activados por cerca de 3 segundos na direccéo de bloqueio. Essa operacéo é efectuada diariamente.
MAntbLocco bloqueio 0 1 NB.: Esta funcdo tem o objectivo de compensar, nos motores éleo-dinamicos a eventual reducdo do volume
de 6leo devido a diminuicao da temperatura durante as pausas prolongadas, por exemplo, durante a noite, ou
devido a derrames internos.
IMPORTANTE - Na falta de adequados reténs de fecho mecanicos, nao se deve utilizar esta funcao.
0 O movimento é interrompido exclusivamente pela activacéo do interruptor de fim de curso de fecho; neste caso,
é necessario efectuar uma regulacdo exacta da activagao do interruptor de fim de curso de fecho (Fig. G, Ref. B).
Pressio do Deve ser utilizado em presenca de bloqueio mecénico de fecho.
PrESS Sic interruptor de fim 0 Esta fungéo activa a presséo das folhas no bloqueio mecénico, sem que isso seja considerado como obstaculo
de curso de fecho 1 pelo sensor amperostop. o . )
O espigao continua o seu percurso por alguns segundos apos a interceptacao do interruptor de fim de curso
de fecho ou até a paragem mecanica. Deste modo, antecipando ligeiramente a activacao dos interruptores de
fim de curso, obter-se-a o bloqueio perfeito das folhas sobre a tranqueta (Fig. G, Ref. A).
0 O limiar de intervencao da proteccdo amperostop permanece fixo no valor programado.
A central executa automaticamente a cada arranque uma compensacéo do limiar de intervencdo do alarme ob-
icE Funcéo Ice 0 staculo. Verificar que o valor da forca de impacto medido nos pontos previstos pela norma EN12445, seja infe-
1 rior ao indicado pela norma EN 12453. Em caso de duvidas, deve-se utilizar dispositivos de seguranca auxiliares.
Esta funcéo é Gtil no caso de instalagdes que funcionam a baixas temperaturas.
ATENCAO: apds ter activado esta funcao é necessario efectuar uma manobra de autoset.
0 Activos ambos os motores (2 folhas).
t 1 motor activo 0
! NokREE 1 Activo apenas 1 motor (1 folha).
Abertura: M1 parte antes em relagdo a M2 (tempo de desfasamento em abertura). (Ver Fig.E)
- 0 Fecho: M2 parte antes em relagdo a M1 (tempo de desfasamento em fechamento). (Ver Fig.E)
Inversao do Manobra pedonal é executa por M1
nullot desfasamento dos 0 = -
motores Abertura: M2 parte antes em relagédo a M1 (tempo de desfasamento em abertura). (Ver Fig.E)
1 Fecho: M1 parte antes em relacéo a M2 (tempo de desfasamento em fechamento). (Ver Fig.E)
Manobra pedona_l é executa por M2
Inversio direccao 0 Funcionamento standard (Ver Fig.E).
) ) 0
inud irEc. AP de abertura 1 Inverte-se o sentido de abertura em relacao ao funcionamento standard (Ver Fig.E)
Configuragéo 0 Entrada configurada como Phot, fotocélula.
da entrada de 5 i
1 1 Entrada configurada como Phot test , fotocélula verificada.
SAFE seguranca SAFE 1. 0 g
72 2 Entrada configurada como Phot op, fotocélula activa apenas na abertura.
Configuragao 3 Entrada configurada como Phot op test, fotocélula verificada activa apenas na abertura.
CAFE 2 da entrada de 6
599“73“;;2 SAFE 2. 4 Entrada configurada como Phot cl, fotocélula activa apenas no fecho.
Configuracéo 5 Entrada configurada como Phot cl test, fotocélula verificada activa apenas no fecho.
GEEE S da entrada de P -
seguranca SAFE 3. 6 Entrada configurada como Bar, perfil sensivel.
77 7 Entrada configurada como Bar, perfil sensivel verificado.
Configuragao 8 Entrada configurada como Bar 8k2 (Nao ativo em SAFE 3,4,5,6).
da entrada d . . - .
SAFE 4 seg:faI:'u;r: S:F§4. 4 9 Entrada configurada como Bar OP, perfil sensivel com inversao ativa apenas na abertura. No fecho obtém-se a
79 paragem do movimento.
10 Entrada configurada como Bar OP TEST, perfil sensivel verificado com inversao ativa apenas na abertura. No
Confi N fecho obtém-se a paragem do movimento.
d:gn?rl;?agzz Entrada configurada como Bar OP 8K2, perfil sensivel com inversdo ativa apenas na abertura. No fecho obtém-
SAFE § sequranca SAFE 5 0 1 se a paragem do movimento.
guranss . (N&o ativo em SAFE 3,4,5,6)
12 Entrada configurada como Bar CL, perfil sensivel com inversao ativa apenas no fecho. Na abertura obtém-se a
paragem do movimento.
f . 13 Entrada configurada como Bar CLTEST, perfil sensivel verificado com inversao ativa apenas no fecho. Na aber-
g:re‘ntgrl;:?;z‘; tura obtém-se a paragem do movimento.
SAFE & seguranca SAFE 6. 6 Entrada configurada como Bar CL 8k2, perfil sensivel com inversdo ativa apenas no fecho. Na abertura obtém-
84 14 se a paragem do movimento.
(Nao ativo em SAFE 3,4,5,6)
Configuragéo 0 Entrada configurada como Start E.
e ! da entrada de 0
comans(:o ic1. 1 Entrada configurada como Start I.
Configuracio 2 Entrada configurada como Open.
e @ da entrada de 4
comalé(;o Ic2. 3 Entrada configurada como Close.
Configuracio 4 Entrada configurada como Ped.
fe 5 da entrada de 2
comar;(‘i‘o Ics. 5 Entrada configurada como Timer.
Configuragao
da entrada de )
ic Y comando IC 4. 3 6 Entrada configurada como Timer Pedonal.
65
Configuragio 0 Saida configurada como 2° Canal Radio.
RUH O da saida AUX 0. 6 1 Saida configurada como SCA, Indicador Luminoso de Portao aberto.
20-21 2 Saida configurada como comando Luz de Cortesia.
Configuracio da 3 Saida configurada como comando Luz de Zona.
AUH saida AUX 1. 3 4 Saida configurada como Luz de escadas
2223 5 Saida configurada como Alarme
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Logica

Definicao

Default

Barrar
0 ajuste
efectuado

Opgcoes

AUH 2

Configuragao da
saida AUX 2.
24-25

6

Saida configurada como Lamp. cintilante

7

Saida configurada como Fechadura de lingueta

Saida configurada como Fechadura de magneto

RUH 3

Configuragao da
saida AUX 3.
26-27

O |00

Saida configurada como Manutengéo

o

Saida configurada como Lampada cintilante e Manutencgdo.

SER

Tipo de
fechadura.
28-29

Saida configurada para fechadura de lingueta 12V=—==

Saida configurada para fechadura magnética 12V===

Saida configurada para fechadura de lingueta 24V===

Saida configurada para fechadura magnética 24V===

cod F {550

Caodigo Fixo

o Jw(iNn|=|O

O receptor esta configurado para o funcionamento na modalidade rolling-code.
N&o sao aceites os Clones com Cédigo Fixo.

O receptor esta configurado para o funcionamento na modalidade rolling-code.
Nao sao aceites os Clones com Codigo Fixo.

Ll Prot

Definicao do nivel
de protecao

A - Ndo é necessaria a password para aceder aos menus de programagao

B - Habilita a memorizagéo dos transmissores via radio.

Esta modalidade é executada nas proximidades do quadro de comandos e ndo requer o acesso:

1- Premir em sequéncia a tecla escondida e a tecla normal (T1-T2-T3-T4) de um transmissor ja memorizado no
modo standard através do menu radio.

- Pressionar dentro de 10s a tecla escondida e a tecla normal (T1-T2-T3-T4) de um transmissor a memorizar.

O receptor sai do modo programagao passados 10s, dentro deste tempo é possivel inserir outros transmissores
novos repetindo o ponto anterior.

C - Habilita a introdugdo automatica via radio dos clones.

Permite aos clones gerados com programador universal e aos Replays programados de serem adicionados a
memo©ria do receptor.

D - Habilita a introdu¢do automética via radio dos replays.

Permite adicionar os Replays programados a meméria do receptor.

E - E possivel modificar os parametros da placa via rede U-link

A - E necessaria a password para aceder aos menus de programacao.
A password predefinida é 1234.
Permanecem invariadas, em relacdo ao funcionamento 0, as funcdes B-C-D -E

A - E necessaria a password para aceder aos menus de programacao.

A password predefinida é 1234.

B - Desabilitada a memorizacao dos transmissores via radio.

C - Desabilitada a introdugdo automatica via radio dos clones.
Permanecem invariadas, em relacdo ao funcionamento 0, as funcdes D -E

A - E necessaria a password para aceder aos menus de programacao.
A password predefinida é 1234.

B - Desabilitada a memorizacao dos transmissores via radio.

D - Desabilitada a introdugéo automatica via radio dos Replays.
Permanecem invariadas, em relacdo ao funcionamento 0, as funcdes C - E

A - E necessaria a password para aceder aos menus de programacao.
A password predefinida é 1234.
B - Desabilitada a memorizagao dos transmissores via radio.
C - Desabilitada a introducdo automatica via radio dos clones.
D - Desabilitada a introducao automatica via radio dos Replays.
E - E desabilitada a possibilidade de modificar os parametros da placa via rede U-link
Os transmissores sdo memorizados apenas utilizando o menu radio especifico.
IMPORTANTE: Tal elevado nivel de seguranca impede o acesso quer aos clones indesejados, quer as interferén-
cias radio eventualmente presentes.

Modo SE- ALE

Modo serial
(Identifica como se
configura a placa
numa conexao de
rede BFT.)

SLAVE standard: a placa recebe e comunica comandos/diagnéstico/etc.

MASTER standard: a placa envia comandos de activagdo (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) para as outras placas.

ind iIr I2C0

Endereco

Identifica o enderego de 0 a 119 da placa numa conexéo de rede BFT local.
(ver paragrafo MODULOS OPCIONAIS U-LINK)

PUSh Do

Push&Go
(Apenas para
E5 BT A12)

o

Logica nao ativa

O impulso manual da folha parada no sentido de abertura provoca a abertura automatica.

EHP Ui

Configuragao da
entrada EXPI1 na
placa de
expansao
entradas/ saidas

Entrada configurada como comando Start E.

Entrada configurada como comando Start I.

Entrada configurada como comando Open.

Entrada configurada como comando Close.

Entrada configurada como comando Ped.

Entrada configurada como comando Timer.

Entrada configurada como comando Timer Postigo.

Entrada configurada como seguranca Phot, fotocélula.

Entrada configurada como seguranca Phot op, fotocélula activa sé na abertura.

Vo(Nan|n|(dhlwNn|(=|Of—=

Entrada configurada como seguranca Phot cl, fotocélula activa sé no fecho.

o

Entrada configurada como seguranca Bar, perfil sensivel.

Entrada configurada como seguranca Bar OP, perfil sensivel com inversdo ativa apenas na abertura, no fecho
obtém-se a paragem do movimento.

Entrada configurada como seguranca Bar CL, perfil sensivel com inversdo ativa apenas no fecho, na abertura
obtém-se a paragem do movimento.

Entrada configurada como seguranca Phot test, fotocélula verificada. A entrada 3 (EXPI2) da placa de expansao
entradas/ saidas é comutada automaticamente na entrada verificacao dispositivos de seguranca. EXPFAULT1.

Entrada configurada como seguranca Phot op test, fotocélula verificada ativa apenas na abertura. A entrada 3
(EXPI2) da placa de expansao entradas/saidas é comutada automaticamente na entrada verificada dispositivos
de seguranca. EXPFAULT1.

Entrada configurada como seguranga Phot cl test, fotocélula verificada ativa apenas no fecho. A entrada 3
(EXPI2) da placa de expansao entradas/saidas é comutada automaticamente na entrada verificada dispositivos
de seguranca. EXPFAULT1.

Entrada configurada como seguranca Bar, perfil sensivel verificado. A entrada 3 (EXPI2) da placa de expanséo
entradas/ saidas é comutada automaticamente na entrada verificagdo dispositivos de seguranca. EXPFAULT1.

Entrada configurada como seguranca Bar OP test, perfil sensivel verificado com inversao ativa apenas na aber-
tura, no fecho obtém-se a paragem do movimento. A entrada 3 (EXPI2) da placa de expansdo entradas/ saidas é
comutada automaticamente na entrada verificacdo dispositivos de seguranca. EXPFAULT1.

Entrada configurada como seguranca Bar CL test, perfil sensivel verificado com inversao ativa apenas no fecho,
na abertura obtém-se a paragem do movimento. A entrada 3 (EXPI2) da placa de expansao entradas/ saidas é
comutada automaticamente na entrada verificacdo dispositivos de seguranca. EXPFAULT1.
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MANUAL PARA A INSTALACAO

Barrar
Logica Definicao Default | o ajuste Opgoes
efectuado
0 Entrada configurada como comando Start E.
1 Entrada configurada como comando Start I.
2 Entrada configurada como comando Open.
3 Entrada configurada como comando Close.
4 Entrada configurada como comando Ped.
Configuracao da 5 Entrada configurada como comando Timer.
entr;«:li:cg)g:lz na 6 Entrada configurada como comando Timer Postigo.
EHP I2 expansio 0 7 Entrada configurada como seguranca Phot, fotocélula.
entradas/ saidas 8 Entrada configurada como seguranca Phot op, fotocélula activa sé na abertura.
- 9 Entrada configurada como seguranca Phot cl, fotocélula activa sé no fecho.
10 Entrada configurada como seguranca Bar, perfil sensivel.
1 Entrgda configurada como seguranca Bar OP, perfil sensivel com inversao ativa apenas na abertura, no fecho
obtém-se a paragem do movimento.
12 Entrgda configurada como seguranca Bar CL, perfil sensivel com inversao ativa apenas no fecho, na abertura
obtém-se a paragem do movimento.
_ 0 Saida configurada como 2° Canal Rédio.
ig?g;g;?,‘g‘r:;a 1 Safda configurada como SCA, Indicador Luminos'o de Portao aberto.
EHPa ! placa d~e 1 2 Saida configurada como comando Luz de Cortesia.
expansao 3 Saida configurada como comando Luz de Zona.
entradas/ saidas 4 Saida configurada como Luz de escadas.
5 Saida configurada como Alarme.
. 6 Saida configurada como Lamp. cintilante.
dc::aﬁl.gl;?)%;& 7 Saida configurada como Fechadura de lingueta.
EHPo2 na placa_de » 8 Saida configurada como Fechadura de magneto.
expansao 9 Saida configurada como Manutencéo.
entradgf; saidas 10 Saida configurada como Lampada cintilante e Manutencao.
11 Saida configurada como Gestao semaforo com placa TLB.
SERAFP-ELANP p,.é_:ei:‘tgfa;,:nto o 0 Pré—cintilamento.excluic.|o. _
1 Luzes vermelhas intermitentes, por 3 segundos, no inicio da manobra.
SENAF 0550 Seméaforo o 0 Luzes vermelhas apagadas com portéo fechado.
F 1552 vermelho fixo 1 Luzes vermelhas acesas com portao fechado.

TABELA “C” -MENU RADIO (-Rd /o)

Logica

Descricao

AGL SERFE

Adiciona a Tecla start
associa a tecla desejada ao comando Start

Adiciona a Tecla 2ch

ALD 2ch associa a tecla desejada ao comando 2° canal radio. Associa a tecla desejada ao comando do 2° canal radio. Se nenhuma saida estiver configurada
como Saida 2° Canal Radio, o 2° canal radio comanda a abertura do postigo.
Eliminar Lista
EL N InR. BY &ATENCAO! Remove completamente todos os transmissores memorizados da meméria do receptor.
d rH Leitura codigo receptor
GEE Visualiza o coédigo receptor necessério para a clonagem dos transmissores.
ON = Habilita a programacéo a distancia das placas por meio de um transmissores W LINK anteriormente memorizado.
ui Esta habilitacao permanece activa por 3 minutos desde a Ultima pressao do transmissores W LINK.

OFF= Programacao W LINK desabilitada.
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MPOXBAZH XTA MENOY FIG. 1
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|_> C=Evepyoroinon slcoéourspuorru(ou
KAELGIUOTOG TOU poTéP 2 SWC2

L O=EvepyomoinoneicdSouteppatikol

QVOiyHOTOg Tou HoTéP 2 SWO2
C=Evepyoroinon €10650u TepUATIKOU

L

35M0

KAeloipoTog Tou potép 1 SWCT --
D=Evepyoroinon 10650uU TEPUATIKOU
avoiypotog Tou potép 1 SWOT

e

‘—> Ttypiaia Svvapn potép 2

L Sruypaia SOvaun potép 1

SErE Evepyomoinon el068ou e€wtepikou start START E
Skr Evepyomoinon €1068ou ecwtepikou start START |
oPEn Evepyomoinon gl068ou OPEN

ctS Evepyomnoinon eil068ou CLOSE

PEd Evepyomoinon g1068ou meCwv PED

EINE Evepyoroinon ei068ou TIMER

StoP Evepyomoinon gil065ou STOP

Phot

PhoP

Evepyormoinon e10680u gwtokuTttapou PHOT ), av éxel Slapop@wBei w¢ ewToKUTTapO

eleyuévo, Evepyormoinon tng oucxsncgevnc €10660u FAULT

Evepyomoinon €10080u @wTtokuTtdpou Katd To dvolyua PHOT OP R, av éxel
Sl10HOPPWOET WG PWTOKUTTAPO ENEYHEVO KAl EVEQYOTIOINUEVO PHOVO KATA TO AVOLYUa,
Evepyomoinon tng ouoxetiopévng elc68ov FAULT

Phcl

Evepyomoinon €10080U @WTOKUTTAPOU KaTA To KAgiowo PHOT CL 1, av éxel
SIOHOPPWOEI WCPWTOKUTTAPO ENEYUEVO KA EVEQYOTTIOINUEVO OVO KATA TO KAEIGILO,
Evepyomoinon tng ouoxetiopévng elcddov FAULT

bAr

Evepyomoinon e10660u avixveutn epmodiwv BAR T, av éxel SIa0pPwOEi wG aviXVEUTAG
eunodiwv eeypévog, Evepyomnoinon tng ouoxetiopévng eloodou FAULT

bAro

Evepyomoinon eloodou avixveutr epmodiwv BAR pe avtiotpogr) ENEPTH MONO KATA
TO ANOITMA Y, av €xel S1apopPwBEi wg avixveuTnGepmodiwv eEAeypEVOG EVEPYH HOVO
Katd 1o dvolyua, Evepyomoinon tng ouoxetiopévng el068ov FAULT

bRArc

Evepyomoinon el068ou avixveutr eumodiwv BAR pe avtiotpogr ENEPTH MONO KATA
TOKAEIZIMOR, av éxel S1apop@wBEi wg avIXVEUTHG EUMOSiwY ENEYUEVOG EVEQYT LOVO

Katd 1o KAgiowo, Evepyomoinon tng ouoxetiopévng ei066ou FAULT

H mAakéta mepiuével va eKTENEOEL Evav TTAPN KUKAO avoiyUaTOG-KAEIGIUATOG XWPIG

SEE SlaKoTH ano evOIAUETA Stop WOTE VA AMOKTAGEL TV AMAPAiTNTN POTIHA yIA TNV KivROoN.
MPOXOXH! H avixveuon tou eumodiou Sev eivar evepyomoinuévn
Erd i AToTUXIA TEOT QWTOKUTTAPWV ENéy€te TN 0UvOECN PWTOKUTTAPWV KaL/r TN pUBIoN AElToupylvV
Erl2 Amotuyia TEOT avixveuTn epumodiwv ENéy€te ™ ouvdean aviyveutd epmodiwv kai/f T pUBuIoN Asitoupylov
ErD3 ATTOTUX(O TEOT PWTOKUTTAPWY OVOi{YHATOG eNEYETE TN OUVOECN PWTOKUTTAPWY Kal/f TN pUBUION TTAPAUETPWV/AEITOUPYIDV
ErdM4 ATIOTUXIO TECT QWTOKUTTAPWY KAEIGIUATOC eNEYETE TN 0UVOECH PWTOKUTTAPWY Kal/f TN PUBUION TAPAUETPWV/AEITOUPYIWDV
ErdB Amotuyia TeoT avixveut epmodiwv 8k2 EAéyEte tn ouvdeon avixveutwy eumodiwv Kay/r Tn pUBUICN TAPAUETPWV/AEITOUPYIWY|
ErD7 AToTuxia TEOT QVIXVEUTH EUMOSiWV KATA TO AVOlyHa EAéy€te tn ouvdeon avixveutwy epmodiwv ka/f Tn pUBION TTAPAUETPWV/AEITOUPYIWY|
Erd8 ATIOTUYXiQ TEOT QVIXVEUTH EUMOSiwV KATA TO KAEIOIMO EAéyETe Tn 0UVSEON QVIXVEUTWY EUMOSiwv Ka/f TN pUBICH TIAPAUETPWV/AEITOUPYIWY|
. . -ENéyEte TIg oLVEEDEIG OTO HOTEP
& P Zpdhua Teot hardware mhakétac - MpoBAjpata hardware otnv makéta (amevBuvBeite oto oépPic)
- KaAdwdia pogpodoaoiac fi orjpa kKwdiKomoinTr aveotpaupéva/anocuvdedepéva
. 1 AavBaopévog mpoypappatiopoc (BA. Eik. E)
Erch Z(pdAua encoder - Hkivnon Tou potép givat oAl apyr 1 OTAPOTA O OXECN PME TNV TIPOYPAUHATIOHEVN
£lTOVPYIia.
Er3H* Avtiotpo®n amd eunmodio - Amperostop EAéyEte Tuxdv eumodia katd urkog tng Stadpopng
ErHYH* OepuIKA ac@dAela [EPIEVETE VA KPUWOEL TO OUCTNUO AUTOUATIOLOD
ErGH* S QEMIA EMIKOWWVIAC HE GUGTALATA £€ AMOOTACEWC ﬂ)s\eggﬁ ;&0%\{?\,552% gi TO TIPOQUPETIKA CUOTAKATA KAl/H TIG TAAKETEG ETTEKTACNG
EFT0 EFTH L . . . AOKIPAOTE va OBACETE Kal va avapeTe Kat TAAL Tnv TAAKETA. Av To TTPOBAnUa
E-4 ErT5 EcwTepikd 0PANua ENEYXOU EMTAPNONG CUCTAMATOG. mapayeivel, ameuBuvBeite oto oépPic.
MéCovtag Ok emPBePaiwvovtal ot avixveupéveg pubpioeic. H makéta Ba ouveyioel va
. . . . . . . \EITOUPVYEI PIE TIC AVIXVEUUEVES PUOICELG.
Er2 ZPANIA 0PBOTNTAG TWVTTAPAETPWY KEVTPIKHAG Hovadag (Aettoupyieg kat MapdapeTpot) A Mpémet va eAéyEete Tic pUBIoELC ThS MAAKETAC
(NapdueTpol Kat AEITOVPYIEC).
. . g £Covtag Ok n makéta Ba Eavapxioel va Aettoupyei pe mpokabopiopévo D-track.
Er73 Zpdhpa oTic TapapETpoug D-track % Eivai avaykaia n ektéAeon autopplOuong
Er5l, ZPANUA KATA TN pUBUION TWV TEPUATIKWY Stadpourig Kahwdia tpogodoaciag Tou Kivntipa f OApa KwSIKOToINTr aveoTpappéva/
r povo yia E5 BT A18/E5 BT A12 amoouvdedepéva i AavBaopuévog mpoypappatiopog. (BA. Ek. E)
ErF3 T@AAua pUBUIONC TwV AoYIKWV (gicodot SAFE, Tumog Kivntrpa) EAéy€te TN pUOUIoN Twv Aoyikwv SAFE A Tou TUmou Kivntipa
ErFS Yrep@OpTwon e£680u NAEKTPIKNAG KAEISAPIAg - Ehéyére Tic ouvdeoeic khetdapidg

- AKatdAnAn kAeidapia

*H=0,1,.,9,A,B,C,D,EF
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ErXEIPIAIO ETKATAZTAZHZ

2) TENIKA

O mivakag éelplompiwv THALIA P Siatifetat amod Tov KATAOKEVAOTH UE TUTTIKN
£TEL va TpayUaTomolEiTal HEow Tou
6vn 1 H€ow @opNTOU TTIPOYPAUUATIOTH

puBuLoN.

TIPOYPOUHATIOTH LE EVOWHATWHEVN O

EVIKNC XprioNG.

moladnmote YETABOAN T

5

TMTONUTWG OULTBGTé JU€ TO TTPWTOKOMO EELINK.

Ta Bacikd xapaktnpeLoTikd eiva:
- Eheyyoc1 r']_lz uotép 24V BT
nueiwon: Npé

pEmel va xpnotpomoinouv 2 potép idtou TuTOU.

- HAekTpOVIKA pUBUION POTIAG ge avixveuon gumodiwv
1

- Eicodol eNéyxou TepUATIKWV

aSPOUNG avAaAoya e TO EMAEYUEVO LOTED
- XwploTEG €i00601 yla TIC ACPANELEG

- Evowpatwpévocdexktngpadoonudatwvrolling-code pe avanapagwyr'] TIOMTTWV.
Hm\akéta Siabétel fdon akpodekTwv anoonu’)dlavou TUTTOU Y10 VO OIEUKOAUVETAL

ouvtipnon Kat n avtikatdotaon. Aiati

Bpaxun(un()\wrr']pwv yla va SIEUKOAUVETAIL O EYKATAOTATNG OTO £PYO TOU.

O1 BPaXUKUKAWTHPEG APOPOUVTOUCAKPODdEKTEG: 70-71,70-72,70-74,76-77,
76-79, 81-82, 81-84. EQv ol akpoSEKTEC aAuTOi XpnolpomololvTal, MPEMEL Va

agaipebouv ol avtioTolyol BPaXUKUKAWTHPEG.

EAEFXozx

O mivakag THALIA P mpayuatomolei éAeyxo (TeoT) Twv pelé Tpogodoaiag kat
TWV OUOTNUATWY ACPAAEING (PWTOKUTTAPA), rrs)\lv v ekTéNeon KABe KUKAOU
AvoiyHaTOoG Kal KAELGIMATOC. Y€ mepinmtwon mpof.

TwV OLVOEDEPEVWV CUOTNUATWY Kal TIG KAAWSIWOELG.

€Tal Ye O€lpd TOMOBETNUEVWY

AuUatog, eEAéyEte TN Aettoupyia

Pebpa petalayic pehé potép 10A

Méylotn 1ox0G poTép 240W + 240W (24V ===; max 50°C)

Tpogodocia e€apTnudTwy %ﬁv:s(;fé Héy. katavahwon)

AUX 0 Tpogodoaiaemaprig24V=—=N.0.(1Amax)
EvBuypappuiopévn emapn 220-230V

AUX 1 NO. (A thay |1 o

AUX 2 Emaen N.O. (220-230V~/5A max)

AUX 3 Enaen N.O. (24V~/1A max)
‘E€080Gylan\eKTPIKN KAEIOOPIA 12/24V—==:

LOCK A%Té ;fgmrlmax% (I)’1 W e
Me payvntn (max 15 W)

Alaotdoslg B\.Fig.B

ACPANELES BA. Fig. C

Ap. cuvduaouwv: 4816

Méy. apiBuéc mpoypapuatilopevwy | g3

TIOUTWV:

(* GM\\eg TdoElC SlaBéoiueg KaTomv mapayyehiag)

3) TEXNIKA XAPAKTHPIZTIKA

Ek800£1¢ MOUMTWVY TOu I\fg)gm omolovvTat:
‘ONot ot mopurmoi ROLLI ODE mou givai cupBaroi pe

<(€R-Ready)>

4) MNPOETOIMAZIA ZQAHNQN Fig. A

5) ZYNAEZEIXZ BAZHX AKPOAEKTQN Fig. C
MPOEIAOMOIHZEIZ - Na 11¢ S1adikaoieg KOAwSiwong Kal EyKATAoTACNG TTPETEL

Tpopodooia 220-230V 50/60Hz(*)
Movwon Siktvou/xapnAr Taon > 2MOhm 500V ===
Oeppokpacia Aettoupyiag -10/4+55°C

OgpuikA mpooTtacia NOYIOUIKO

va €papuélovTal ol LIoXVOVTEG KAVOVIOUOI KAl Ol KAVOVEG TNG 0pBNG TEXVIKNG.

AINAEKTPIKNA avToxn

Siktuo/bt 3750V~ emi 1 Aemtd

Otaywyoi mou TIpo@odoTouvTal e SIaPOoPETIKEG TATELS, TTPEMeL va dlaywpifovTal
] va povwvovTal KATAANAa pe npéoGETrbpévwon TouAdylotov Tmm.

LOYWYOI TIPETTEIVA OTEPEWVOVTAL UETTPOCDETO GUOTN A KOVTA OTOUG AKPOSEKTEG,

Pelpa efobou potép 7.5A+7.5A max Xla mapddetypa pe SeTikd kKaAwdiwv. ONa Ta kaAwdia cuvdeong mpémel va
lATNEOVVTAL OE ATOOTAON ACPAAEIag amd TNV PAKTPA.
AKPOSEKTNG Opiopog Meprypapn
L OATH
N OYAETEPOS Movo@aoikn Tpo@odocia 220-230V~ +10%, 50-60Hz.
JP5 , , .
IS NPAT METAXX S0v8EON TPWTEVOVTOG HETACKNHATIOTH, 220-230V.
Tpogodoaia makétag:
JP21 AEYT METAZX 24V~ AeuTePEVOV HETAOKNHATIOTH
24V=Tpopodoaia and epedpikn pmatapia
10 MOT1 + TOv8eon potép 1. KaBuotepnpévn S1apopd GAacnc KAt To KAEIGIHO.
1 MOT1 - EAéy€te Ti¢ ouvSéoelg Tne Fig.E
14 MOT2 + TOVSEDN HOTEP 2. KaBUGTEPNUEVN SIOPOPA GACNC KATA TO GVOLyua.
15 MOT2 - EAéy€re Tiq ouvdéoeig Tne Fig.E
Aapopewotpn £é§06o0¢ AUX 0 - MpokaBopiopévn pubuion GAPOL.
20 AUX 0 -TPOOOAOZIA | 2° KANAAI PAAIOKYMATQN/ AYXNIA ANOIXTHZ NMOPTAX SCA/ ZApa EXQTEPIKOE OQTIEMOL/ Zripa OQTIZMOX
ENAOHX 24V (N.O.) ZONHX/ OQTIZMOX KAIMAKOZTAZIOY/ LYNATEPMOZX ANOIXTHX MOPTAY/ ®APOX/ AYTOMATH HAEKTPIKH
21 (1A MAX) KAEIAAPIA/ HAEKTPIKH KAEIAAPIA ME MATNHTH/ £YNTHPHZH/ ®APOX KAl ZYNTHPHZH. Avatpé€te otov
mivaka “Alapdpwon Twv e€68wv AUX".
AUX 1 -
22 TPOOOAOTOYMENH | Alapopewotun é€0do¢ AUX 1 - MpokaBopiopévn E§odog OOTIZMOX ZONHX.
EMNA®H 220-230V~ 2° KANAAI PAAIOKYMATQN/ AYXNIA ANOIXTHZ MOPTAX SCA/ EXQTEPIKOX OQTIZMOL/ OQTIZMOZ ZONHE/
(Méy. 5A) OATIEMOZE KAIMAKOZTAZIOY/ XYNATEPMOZX ANOIXTHX NMOPTAL/ ®APOX/ AYTOMATH HAEKTPIKH KAEIAAPIA/
HAEKTPIKH KAEIAAPIA ME MATNHTH.
23 A Avatpé€te oTtov mivaka "Alaudpewon Twv e6dwv AUX".
Alapopewotpn £é§0do¢ AUX 2 - MpokaBopiopévn E€odog AYXNIA ANOIXTHE NMOPTAS SCA.
24 AUX 2 - EAEYOEPH 2° KANAAI PAAIOKYMATQN/ AYXNIA ANOIXTHZ MOPTAX SCA/ Zrjpa EXQTEPIKOX OQTIZEMOZ/ Zripa OQTIEMOX
EMA®H (N.O.) ZONHX/ OQTIZMOX KAIMAKOZTAZIOY/ LYNATEPMOZX ANOIXTHX MOPTAL/ ®APOX/ AYTOMATH HAEKTPIKH
25 (Méy. 220-230V 5A) KAEIAAPIA/ HAEKTPIKH KAEIAAPIA ME MATNHTH.
Avatpé€te oTov mivaka "Alapdpewon Twv £€6dwv AUX".
Alapopewotpn £é£0dog AUX 3 - MpokaBopiopévn E€odog 2° KANAAI PAAIOKYMATQN.
26 AUX 3 - EAEYOEPH 2° KANAAI PAAIOKYMATQN/ AYXNIA ANOIXTHX MOPTAL SCA/ Zrjpa EXQTEPIKOX OQTIZEMOL/ Ziipa OQTIZMOZ
ENA®H (N.O.) ZONHZ/ OQTIZEMOX KAIMAKOZTAZIOY/ ZYNATEPMOZX ANOIXTHX NMOPTAL/ ®APOL/ AYTOMATH HAEKTPIKH
(Max 24V 1A) KAEIAAPIA/ HAEKTPIKH KAEIAAPIA ME MATNHTH.
27 Avatpé€te oTov mivaka "Alauop@won Twv e€6dwv AUX".
Aertoupyia TOmog kAeldapidc= 0 - EE050¢ autopatng NAEKTPIKNAG KAESapLdg 12V=== (uéy. 30W). E§¢odo¢
28 gvepyomolnuévn Pe éva onpa oe KAOs avotypa.
Aertoupyia TOmog KAeldapldc= 1 - EE080¢ NAEKTPIKNG KAEISAPIAG e payvATn 12V===(uéy. 15W). E§odog
EVEPYOTTOINUEV UE TNV TTOPTA KAELOTH.
LOCK 12/24V—== P— , p - . . , P
Aertoupyia TOmog kKAeldapidc= 2 - EE060¢ autopatng NAEKTPIKNAG KAEISAPLAG 24V=== (uéy. 30W). E§odo¢
2 gvepyorolnuévn Pe éva onpa oe KAOs avotypa.
Aertoupyia TOmog KAeldapldc= 3 - EE060¢ NAEKTPIKAG KAEISAPIAG e HayvATn 24V===(uéy. 15W). E§odog
EVEPYOTTOINHEVN UE TNV TTOPTA KAELOTH.
< 41 + REF SWE OuSETEPOC TEPUATIKWV
s g'_ B (rara . 42 SWC 1 Teppatikod S1a8popng KAewsipatog tou potép 1 SWCT (N.C.).
=
g2 & s § 43 SWO 1 Teppatiké S1a8poun avoiypatog tou potép 1 SWOT (N.C.).
% éﬂ 5 2 : = 44 SWC2 TeppaTiko Sladpopng KAeloipatog Tou potép 2 SWC2 (N.C.).
Lgdohh
o° g b 45 SWO 2 Tepuatikd 51a8pouig avoiypatog tou potép 2 SWO2 (N.C.).
>
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32 - THALIAP

AKpOSEKTNG Opiopog Meprypaen
0 SW 1 ‘EAeyxo¢ TEPHATIKOU pOTEP 1.
T ta HoTéP pe SIaxEipIon TwV TEPHATIKWY evOE Kahwdiou.
03 SW2 ‘EAEyXOG TEPHATIKOU HOTEP 2.
la Ta HOTEP e Slayeiplon TwV TEPHATIKWY EVOG KaAwdiou.
40 - REF SWE Oud£TEPOG TEPUATIKWV
42 SW1 ‘EAeyxo¢ TEPHATIKOU pOTEP 1.
43 SW2 ‘ENEYXOG TEPHATIKOU HOTEP 2.
40 - REF SWE Tpogpodoaia Kwdikomointry, AEukd KaAWSI10
41 + REF SWE Tpogodoaia Kwdikomointr, Kapé kadwsio
Zpa kwdikomointr) Motép 1, Mpdotvo kaAwsio
42 ENC M1 AK}\QO‘[’E ™ yépupa JP30
IRpa kwdikomointr Motép 2, Mpdotvo kaAwdio
43 ENC M2 AK}\&iOTE ™ yépupa JP31
50 24V-
'E€od0¢ Tpopodoaiag e€apTnuaTwy.
o Save £odo¢ Tpog: G e€apTnp
‘E€080¢ Tpoodoaiag yia eAeypéva CUCTANATA ACPANEING (TTOUTTOC PWTOKUTTAPWY Kal TTOUMOG QVIXVEUTH
52 24 Vsafe+ eumodiwv).
'E€080¢ evepyr) HOVO 0TOV KUKAO AElTOUPYIOG.
60 Oudétepog Oudétepog €1068wv IC T kat IC 2
Aapopewaotun gicodog eviohrg 1 (N.O.) - Default START E.
61 IC1 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
Avatpé€te atov mivaka "Alapopewaon Twv el008wvV EVTOANG".
Alapopewotun gicodog eviolnc 2 (N.O.) - Default PED.
62 IC2 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
Avatpé€te oTov mivaka "Alapopewaon Twv £l008wv EVTOANG".
63 Oudétepog Oudétepog e1066wv IC 3 kat IC 4
Aapopewotun gioodog evtohrg 3 (N.O.) - Default OPEN.
64 IC3 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
Avatpé€te oTov mivaka "Alapopewaon Twv el008wv EVTOANG".
Aapoppwotpn gioodog evtohrig 4 (N.O.) - Default CLOSE.
65 IC4 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
Avatpé€te oTov mivaka "Alapopewaon Twv el008wv EVTOANC".
70 Oudétepog Oudétepog e1066wv STOP, SAFE 1 kat SAFE 2
7 STOP H evtohn Siakomtel Tnv kivnon. (N.C.)
Edv Sev xpnotgomnoleital aproTe 1o BpaxukukAwTtripa otn B€on Tou.
Alapopewotun gioodog acpaleiag 1 (N.C.) - Default PHOT.
7 SAFE 1 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2/ BAR OP /
BAR OP TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL
Avatpé€te oTov mivaka "Alapopewaon Twv el008wv ac@alEiag”.
73 FAULT 1 Eicodo¢ eAéyxou ouoTtnuatwy acpaleiag ouvdedepévwy oto SAFE 1.
Aapopewotpn giocodog acpaleiag 2 (N.C.) - Default BAR.
74 SAFE 2 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2/ BAR OP /
BAR OP TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL
Avatpé€te otov mivaka "Alapdpewon Twv 1668wV acpaleiag”.
75 FAULT 2 Eicod0¢ eEAéyxou ouoTnuatwv acgaleiag ouvdedepévwy oto SAFE 2.
76 Oudétepog Oubétepog e1066wv SAFE 3 kat SAFE 4
Aapopewotpn gioodog acpaleiag 3 (N.C.) - Default PHOT OP.
77 SAFE 3 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BAR/TEST / BAR OP / BAR OP
TEST/BARCL/BARCLTEST/
Avatpé€te otov mivaka "Alapdpewon Twv e166dwv acpaleiag”.
78 FAULT 3 Eicodo¢ eAéyxou ocuoTnpatwy acgaleiag ouvdedepévwy oto SAFE 3.
Aapopewotpn gioodog acpaleiag 4 (N.C.) - Default PHOT CL.
79 SAFE 4 HOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BAR/TEST / BAR OP / BAR OP TEST
/BARCL/BARCLTEST/
Avatpé€te otov mivaka "Alapopewaon Twv el008wv ac@alEiag”.
80 FAULT 4 Eioodo¢ eAéyxou ouoTnpatwy acpaleiog cuvdedepévwy oto SAFE 4.
81 Oudétepog Oudétepog e1008wv SAFE 5 kat SAFE 6
Aapopewotun giocodog acpaleiag 5 (N.C.) - Default PHOT.
82 SAFES HOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BAR/TEST / BAR OP / BAR OP TEST
/BARCL/BARCLTEST/
Avatpé€te otov mivaka "Alapopewaon Twv 1008wV ac@aleiag”.
83 FAULT 5 Eico80¢ eEAéyxou ouoTtnuatwv acpaleiag cuvdedepévwy oto SAFE 5.
Aapoppwotpn gicodog acpaleiag 6 (N.C.) - Default BAR.
84 SAFE6 HOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BAR/TEST / BAR OP / BAR OP TEST
/BARCL/BARCLTEST/
Avatpé€te otov mivaka "Alapop@waon Twv £l008wv ac@aAEiag”.
85 FAULT 6 Eico80¢ eAéyxou ouoTnuatwv acgaleiag ouvdedepévwy oto SAFE 6.
v KEPAIA Eicodo¢ kepaiag.
Xpnotpomolgite kepaia ouvtoviopévn ota 433MHz. Na tn ouvdeon Kepaiag-A€KTn XpNOIMOTOIOTE OHOAEOVIKO
KaAwS10 RG58. H mapousia PETAMIKWVY GYKwV KOVTE 0TNV KEPAIa, UTTOPEL VA TIPOKAAEDEL TTAPEUBOAEG OTN
# SHIELD AAPN PASIOKUPATWY. Y€ TIEPITTWON XAUNANG EUBENEIOG TOU TTOUTTOU, HETAKIVIOTE TNV KEPAIA OE KATAANAGTEPO

onueio.
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Alapdppwon Twv e§65wv AUX

Aertoupyia Aux= 0 - E€0d0¢ 20Y KANAAIOY PAAIOKYMATQN.
H emaer} mapapével KAELOTH yla 1s PE TNV EVEPYOTTOINGCN TOU 20U KAVOAIOU paSIOKUUAETWV.

Aettoupyia Aux= 1 - E€080¢ AYXNIAZ ANOIXTHE MOPTAS SCA.

H ema@r} mapapével KAELOT KATA TO AVOlyHa Kal e TO @UANO aVOIKTO, SIaAEimouoa KaTd To KAEIOIO, AVOIKTH HE TO QUANO KAEIOTO.

Aertoupyia Aux= 2 - E€oSo¢ orjpatog EXQTEPIKOY OQTIZMOY.

H emaer} mapapével KAeloTr yla 90 Seut. PeTd TV TeEAeuTaia Kivnon.

Aertoupyia Aux= 3 - E§odog onpatog DQTIZEMOY ZOQNHE.

O ena@n mapapével KAELOTH yla OAn Tn Sidpkela TG Kivnong.

Aertoupyia Aux= 4 - E€odo¢ DQTIZIMOY KAIMAKOZTAZIOY.

H emaen mapapével KAelot yla 1 Seut. otnv évapén tng Kivnong.

Aertoupyia Aux= 5 - E€o80¢ SYNATEPMO'Y ANOIXTHX IMOPTAX.

H ema@n mapapével KAELOTH €4V TO QUANO TNG TOPTAG TTAPAUEIVEL avolyTo yia SIMASG XpOvo wg TPog To pubuiopévo TCA.

Aertoupyia Aux= 6 - E€oS0¢ yia ®APO.

O ema@n} MOPAPEVEL KAELOTH KATA TN SIAPKELR TNE Kivong Twv @UANWV TNG TOPTAG.

Aetroupyia Aux= 7 - E€o80¢ yta AYTOMATH HAEKTPIKH KAEIAAPIA.

H ema@n mapapével KAeLoTN yia 2 Seut. o€ KAOs Avolypa.

Aertoupyia Aux= 8 - E§oS0o¢ yia HAEKTPIKH KAEIAAPIA ME MATNHTH.

O enma@n MAPAUEVEL KAELOTI) E TNV TIOPTA KAEIOTH.

Aertoupyia Aux= 9 - E€oSo¢ TYNTHPHZH.

H emapn mapapével KAELOTr dTav QTACEL 0TV TIUNA TToU €XEl PUBUIOTEI OTNV TIAPAPETPO TUVTHPNON, EMONUAIVOVTAG TV avdyKn ouvTipnong.

Aertoupyia Aux= 10 - E€oSo¢ DAPOX KAl ZYNTHPHZHO emagr) mapapével KAEIOTHA KaTtd Tn SidpKela TG Kivnong Twv @UANwV TNG TOPTAG. AV QTACEL OTNV TIWN TTOU €xEl pUBIOTEL OTNV

TTOPAPETPO TUVTAPNON, OTO TENOC TNE Kivong, LE TO UANO KAELOTO, N MA@ Yia 4 @OopéC KAEIVEL yia 10 SEUT. Kal avoiyel yla 5 SEUT. EMOoNUAiVOVTag TV avAykn ouvtipnong.
AlapopPWon Twv 1068wV EVTIOARG

Aertoupyia IC= 0 - Eioodo¢ Stapoppuwpévn wg Start E. Aertoupyia cOpgwva pe tn Sladikacia SEEP-bY-5EEP MouElnk. Ewtepikd Start yia tn Siaxeipion @avapiov.

D814124 0AA01_05

Aertoupyia IC= 1 - Eioodo¢ Siapopeuwpévn wg Start I. Aerroupyia cupgwva pe tn Stadikacia SEEP-bY-5EEP MouEMnk. Eowtepikod Start yia tn Siaxeipion @avaptov.

Aertoupyia IC= 2 - EicoSo¢ Siapopewpévn we Open.

H evToAn exteei éva dvotypa. Av n €i0060¢6 mapapeivel KAEIOTH, Ta @UANA TTAPAPEVOUV AVOLXTA HEXPL TO AVOLYHA TNG EMAPNG. ME avolXTr EMAQPr), O AUTOHATIONOG KAEIVEL UETA TO XPOVO
tca, av €xel evepyormolnOei.

Aertoupyia IC= 3 - EicoSo¢ Siapopewpévn wg Close.

H evton exteei éva KAgiowpo.

Aertoupyia IC= 4 - EicoSo¢ Slapopewpévn we Ped.

H evtol extelei éva pepikd avotypa nefwv. Asrtoupyia cUp@wva pe tn Sadikacia SEEP-bY-5SEEP MouEMnk

Aertoupyia IC= 5 - EicoSo¢ Siapopewpévn we Timer.

Aertoupyia mapodpoLa e TV open aAAd To KAEIOIHO gival e§ao@ANOUEVO aKOMA KAl LETA amd SlakoTr peUUATOG,.

Aertoupyia IC= 6 - Eicodo¢ Siapopewpévn we Timer Ped.

H evtoln| extelei éva pepikd avolypa melwv. Av n €i0080G TAPAPEIVEL KAELOTH), TO GUANO TTOPAUEVEL AVOIKTO PEXPL TO AVOLYHA TNG EMAQPRG. AV N €(0080G TAPAPEVEL KAEIOTH Kal
evepyomolnOei pia evtoAr Start E, Start | ) Open ekteAeital pia mAnpng Kivnon yla va amokatactadei otn cuvéxela o avotypa mewv. To KAgioIpo givat EEa0QANOUEVO AKOA KAl HETA
and Slakomr peuUATOC.

AapOPPWCN TWV EL @aleiag

Aetroupyia SAFE= 0 - Eicodo¢ Stapoppwpévn we Phot, pwtokuttapo dev emainBevovtal (*) (Fig. F, Ap. 1)

Emtpénel T oUVEEON TWV CUCTNUATWY TTOU SeV SIABETOUV CUUTANPWHATIKNA EMAPT) ENEYXOU. Z€ TIEPIMTWON OKIAONG T PWTOKUTTAPA TTAPAUEVOUV EVEPYA TOCO KATA TO dvolypa 600
KAl KATA TO KAEIOIMO. H oKiaon Tou @WTOKUTTAPOU KATA TO KAEICIHO, AVTIOTPEPEL TNV Kivnon HOVO HETA TNV ameAeVBEPWON TOU PWTOKUTTAPOU. Edv Sev Xpnotpomolgital agproTe To
BpaxukukAwtripa oTn B€on Tou.

Aertoupyia SAFE= 1 - Eicodog Stapoppwpévn wg Phot test, eAeypévo pwtokuttapo (Fig. F, Ap. 2).
Evepyorolei Tov ENeyX0 TWV GWTOKUTTAPWY OTNV apXr TNG Kivnong. Z& MEPIMTwon okiaong Ta GuTOKUTTAPA TTAPAUEVOUV EVEPYA TOOO KATA TO dvolypa 600 Kat Katd To KAEioio. H
oKi{aon Tou PWTOKUTTAPOU KATA TO KAEIGIUO, AVTICTPEPEL TNV Kivnon HOVO PETA TNV ameAeuBEPWON TOU GWTOKUTTAPOU.

Aertoupyia SAFE= 2 - Eicodog Stapopewpévn wg Phot op, pwToKUTTapOo EVEPYOTTOINUEVO POVO KATA TO Avotypa dev emainBevovtal (*) (Fig. F, Ap. 1)
Emitpénel Tn ouvEeon Twv cUCTNHATWY TTOU Sev SIABETOUV CUUITANPWHATIKY EMAPH EAEYXOU. Z€ TTEPITTWON OKiaong SIOKOTITEL TN AEITOUPYIO TOU QWTOKUTTAPOU KATA TO KAEICIMO.
Katd tn @don avoiypatog UmoKApeL Ty Kivnon yia tn SIapKela okiaong Tou wTtokuTttdpou. Eav Sev xpnotponoleitat agroTe 1o BpaxukukAwTtrpa otn B€on Tou.

Aertoupyia SAFE= 3 - Eicodog Stapopewpévn wg Phot op test, pwTtokUTTapo eNeyUEVO Kal EVEQYOTIOINUEVO HOVO KATA TO avolypa (Fig. F, Ap. 2).
Evepyorolei Tov ENeyX0 TWV GWTOKUTTAPWY OTNV apXr TNE Kivnong. Z& mMepimTwon okiaong SIaKATTEL TN AEITOUPYIO TOU GWTOKUTTAPOU KATA TO KAEioIWO. Katd tn ¢don avoiypatog
UMAOKAPEL TNV Kivnon yia T SIGPKELD OKiaoNng TOU WTOKUTTAPOU.

Aertoupyia SAFE= 4 - Eicodog Stapopewpévn wg Phot cl, pwTtokUTTapo gvepyomoinpuévo pévo katd to KAgiopo Sev emaAnBevovtat (¥) (Fig. F, Ap. 1)
Emtpénel T oUVSEON TWV CUCTNUATWVY TTOU SeV SIABETOUV CUUTTANPWHATIKNA EMAPT ENEYXOU. L€ TIEPITTTWON OKiAoNG SIAKOTTEL TN AEITOUPYIO TOU PWTOKUTTAPOU KATA TO AVOLyHa. €
@Aaon KAEGIPATOC aVTIOTPEPEL Apéow TNV Kivnon. Eav Sev xpnolpomoleital aproTe To BpayxukukAwThpa otn Béon tou.

Aettoupyia SAFE= 5 - Eicodo¢ Stapoppwpévn we Phot cl test, pwtokUTTapo eeypévo Kal evepyomotnpévo povo katd to kAiowo (Fig. F, Ap. 2).

Evepyormolei ToV ENeyX0 TWV GWTOKUTTAPWY OTNV apXH TNG Kivnong. Z& mepImTwon okiaong SIaKOTTEL TN AEITOUPYIA TOU GWTOKUTTAPOU KATA TO AVOIYHA. X€ PAoN KAEICIMATOG
QVTIOTPEPEL APEOWG TNV Kivnon.

Aertoupyia SAFE= 6 - Eicodog Stapopewpévn wg Bar, avixveutric epmodiwv dev emainBevovtat (*) (Fig. F, Ap. 3)

Emitpénel Tn oUvEeon TwV CUCTNHATWY TTOU dev SIABETOUV CUUIMANPWHATIKY €A EAEyXOU. H EVTOAR avTIoTpEQEL TV Kivnon yla 2 Seut. Edv Sev xpnotomoleital aprote To
BpaxukukAwTtipa otn B€on Tou.

Aertoupyia SAFE= 7 - Eicodog Stapopewpévn wg Bar, eAeypévog avixveutrig epmodiwv (Fig. F, Ap. 4).
Evepyormolei Tov ENeyX0 TwV QVIXVEUTWV Eumodiwv otnv apyrj TNG Kivnong. H eviolr) avtiotpéel Tnv Kivnon yia 2 Seut.

Aertoupyia SAFE= 8 - Eicodog Stapopewpévn wg Bar 8k2 (Fig. F, Ap. 5). Eicodog yia wuikéd akpo 8K2.
H evtoAn avTioTpépel TNV Kivnon yla 2 Seut.

Aertoupyia SAFE=9 Eicodog Stapoppwpévn wg Bar op, Evepyormoinpévog avixveuTtrg EUmodiwy e avTIoTPo@r) HOVO KATA TO Avolyua, edv evepyomolndei KaTd To KAEIOIHO TTPOKAAE( TNV
aKlvnTomoinon Tou autdépatou pnxaviopoL (STOP) (Fig.F, ap. 3).

Emtpénel Tn oUVOEON Twv CUCTNHATWY TToU Sev S100€TOVV CUUMANPWHATIK emagr eAéyxou. H eméuBaon o @AoN AvoiyHaTOC TTPOKAAEL TNV AVTIOTPO®PN TNG Kivnong yia 2 Seut, n
eméuPaon o€ pAaon KAEIO{paTOg MPOKAAEL TV akivnTomoinon. Ev Sev xpnaotpomoleital a@rioTe To BpaxuKUKAWTpa oTn B€on Tou.

Aertoupyia SAFE=10 Eicodog Siapoppwpévn wg Bar op test, evepyomoinpévog eEAeYUEVOC QVIXVEUTHG EUTTOSIWV HE QVTIOTPOPH| HOVO KATA TO AVOLYHa, EAV EVEPYOTTOINBEL KATA TO KAEICIHO
TPOKAAEL TNV aKIVNTOTIOINGON TOU AutopaTtou pnxaviopou (STOP) (Fig.F, ap. 4).

Evepyorolei Tov €Aeyx0 TwV aQVIXVEUTWV eumodiwv otnv apyrn tng Kivnong. H eméuBaon og ¢Aaon avoiypatog mMPOKAAE( TNV avTIoTPO®r TNE Kivnong yia 2 Seut,, n eméupaocn o @daon
KAELOIMOTOG TPOKAAEL TV aKlvntomoinon.

Aertoupyia SAFE=11 EicoSo¢ Slapoppwpévn wg Bar 8k2 op, evepyomoinuévog avixveuTrg 8k2 HeE avTIoTPo@r HOVO KATA TO Avolyua, Qv evepyoroinBei KATd To KAEIOILO TTPOKAAE( TNV
aKlvntomoinon Tou avtopatou pnxaviopou (Fig.F, ap. 5).
H eméupaon og @Acn avoiypatog MPOKAAEL TNV avTIOTPOQPH TNG Kivnong yia 2 SeUT., N eméuBacn oe AN KAEIGIATOG TTPOKAAE( TNV AKIVNTOTOINON.

Aertoupyia SAFE=12 Eicodog Stapop@uwpévn wg Bar cl, evepyomoinuévog avixveuTrg eUMoSiwy HE avTIoTPO@H HOVO KATA TO KAEIOIO, €AV evEPyOTTOINDEL KATA TO AVOLYHA TIPOKOAE( TNV
aKIVNTOTTO{NoN Tou autopatou pnxaviopou (STOP) (Fig.F, ap. 3).

Emitpénel T oUVEEDN TWV CUOTNHATWY TTOU Sev SIABETOUV CUUTANPWHATIKY EMA@r eAéyXou. H eméupacn oe @Aaon KAEIGIHATOG TTPOKOAE! TNV AVTIOTPOPH TNG Kivnong yla 2 Seut, n
eméuPaon o€ pAcn avoiypatog mPoKalei TNV akivntomoinon. Eav Sev xpnotipomnoleital aproTe 1o BpaxuKukAwTipa otn B€on Tou.

Aertoupyia SAFE=13 EicoSo¢ Stapoppwuévn wg Bar cl test, evepyomoinuévog eEAeyHEVOG aVIXVEUTHG EUTTOSIWY PE AVTIOTPOPI) HOVO KATA TO KAE(OIHO, EAV EVEPYOTTOINBEL KATA TO AVOLYHA
TIPOKAAEL TNV AKIVNTOTIOINGON TOU AuTOHAToU pnxaviopouL (STOP) (Fig.F, ap. 4).

Evepyorolel Tov €NeyX0 TwV avIXVEUTWV eumodiwv oTtnv apxn TnG kivnong. H eméupaon og @Aaon KAEIGIHATOG TPOKAAEL TNV AVTIOTPO®H TNG Kivnong yla 2 Seut,, n eméupaon og @don
avoiypatog POKAAE( TV akivntomoinon.

Aertoupyia SAFE=14 Eicodo¢ Siapopewpévn we Bar 8k2 cl, evepyomoinuévog avixveuTrig 8k2 pe avtiotpor Hévo Katd To KAEIOIO, EQV EVEPYOTIOINOEL KATA TO AVOLYHA TTPOKAAEL TNV
aKIVNTOToiNon Tou autdpatou pnxaviopoL (STOP) (Fig.F, ap. 5).

H eméufaon o€ @Aaon KAEIGIHATOG TPOKAAEL TV AVTIOTPO®I) TNG Kivnong yia 2 Seut., n eméuBacn o€ @Aon avoiyUaToC TPOKAAE( TNV AKIVNTOTTOINON.

(¥) Ze mepinTwon eykardotacng cuctnpatwy tOmou “D” (émwg opilovtal anéd to EN12453), cuvbebepéva pe un eAeypévo TpoTmo, GPovVTIcTE WOTE va yiveral
UTTOXPEWTIKI) OUVTIPNON TOUAAXICTOV KAOE £§1 prjveg.
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6) ZYNAEZH MOTEP Fig.E

7) ZYITHMATA AXOANEIAZ
InUEiwoON: XPNOIHOMOIEITE HOVO OUCTHHATA dd@aleiag SEKTn pe emagn
£NeVOEPNC EVaANaynG.

7.1) EAETMENA YZTHMATA Fig. F
7.2)ZYNAEZH1ZEYTOYZOQTOKYTTAPQNIMOYAENEXEIEMAAHOEYTEIEIK.D1
7.3)ZYNAEXZH1ZEYTOYZ OQTOKYTTAPQNMOYEXEIEMAAHOEYTEIEIK.D1
8) MPOXBAXH XTA MENOY:FIG. 1

8.1) MENOY NMAPAMETPOI (PARr A7) (MINAKAX “A” MTAPAMETPOI)

8.2) MENOY AEITOYPTIEX (Lol ic) (MINAKAZ “B” AEITOYPTIEX)

8.3) MENOY PAAIOENIKOINQNIA (- Ad o) (NINAKAZ “C” PAAIOEMIKOINQNIA)

- XZHMANTIKHXHMEIQXH: TOMOOETHXTEXTON MPQTO ANOOHKEYMENO

s MOMIO TO sHMA TOY KAEIAIOY MASTER. , f< xaBopil
€ TTEPIMTWON XEIPOKIVNTOU TTPOYPAUHATIONOU, O TIPWTOG TIOUTOG kabopilel

Tov KQAIKO ﬂ/\’hﬁov oYy AEI%TY-F. 61 KWSIKOG auTd¢ €ival avaykaiog yia tnv

avamapaywyr Twv padIOTOUTTWV.

O evowpatwpévog déktng Clonix Siabétel emiong oplopéveG ONUAVTIKEG

TIPONYHEVEG AEITOVPYIEG:

« Avanapaywyr mopmol master (KUNOPEVOG 1 0TABEPOG KWSIKOG).

« Avamapaywyn yla QVTIKOTdoTaon TTOMIWV TTOU £X0LV KATaxwpnBeindn oto §éktn

« Awyxeipion Faong SeSopEvwy TOUTTWV.

« Awoxeipion opadag Sektwv.

MNa ™ xpron autwv Twv TTPONYHEVWY AETOUPYIRV. oupBouleubeite Tic odnyieg Tou

(pOPNTOU TIPOYPAUUATIOTH YEVIKNG XPHoNG Kat Tou O8Nyou TTIPOYPOUHOTIOHOU OEKTWV.

8.4) MENOY NPOKAOOPIZMENEX (dEFRLLE)
Emavagépel tnvkevpikn povada otigmpokaboplopéves pubpioelg (DEFAULT). Meta
TNV EMavagopd ival avaykaia n ek véou ekTéNeon Tng autoppuBuiong (AUTOSET).

8.5) MENOY TAQX XA (LARGURLE)
Emtpémnel Tnv emAoyn TG YAwooag otnv 006vn Tou POYPAUKATIOTH.

8.6) MENOY AYTOPPYOMIXZH (RutaSEE)

«  EkteNéoTe évav KUKAO auToppUBUIoNG ammd To €18IKO evo.

+ MoNgmatnOeito pmoutov OK eppavileTal o uvUPA'.. ..., N KEVTPIKH LOVAS A EKTENE

TNV KiVNON QVOiyMOTOG KAt 0TN GUVEXEID TOU KAEIGIATOG, KATA TN SIGPKELD TwV OTIoiwV

pUBUICETal QUTOHATA N ENGXIOTN TN AVaYKAIOS POTTAC YIa TNV Kivnon Tou @UANOU.

O ap1Bpoc avaykaiwy KIvnoewv 0To autoset Umopei va Kupaivetat amd 1 €wg 3.

Katd tn OtdpKela TG @AoNC AUTAG TIPETEL VA AmO@eUYETAL N OKiaon Twv

ipwrokurrdpwv, KaBwgkaln xpnotn Twv xelptotnpiwv START, STOP kattngoBovng.
10 TéAoG TNG Sladikaciag n Kevipikn povada eAéyxou pubpilel autdpata Tig

18aVIKEG TIHEG poTTG. ENEYETE Kal eVOEXOUEVWE OMNAETE TIC TILEG CUUPWVA UE TIC

odnyisc ?ogﬁgwanouoo.
A NPOX! 1BeBaiwOeite 6TINTIPA TNGSUVAUNGKPOUONGTTOU LETPIETAL

oTa onpeia ta omoia opilel to mpotumo EN12445, eival Katwtepn amd
T% 'nsr’] mou nmpoBAémnel to mpotumo EN 12453,

1 duvdapegig kpovong pmopoUlVv va pelwboulv pe T XpRon
nupupop?dwlpwv AKkpwv.
Mpocoyxn!! Kata tn Sidapkeia tTng avtoppubpiong n Asitoupyia
A avixveuong gumodiwv dev sivan gvepyn. O eyKataoTAatng mPEMeL va
€AEYXELTNV KiVNON TOU QUTOHATIOHOU KAL VA UNV EMITPEMEL GE KAVEVAV
va MANGLAGEL I} VA 6TaBE( EVTOG TNG akTivag §pAacng Tou unxaviopoo.

8.7)ZEIPA EAEFXQN ETKATAZTAZHZ

1. ExkteAéote to AUTOSET (%)

2. EMéy&retigSuvdpelgkpolong: av tnpouvTalta opta (**) petafeite oto onueio
10 S1aPOPETIKA

3. pocapudoTe evOeXOUEVWG TIG TTAPAMETPOUG TaXUTNTAG Kal evaloBnaiag
( l')VClpl']le BAéme mivaka TAPAPETPWV.

4. ENéy€te kat maA i Suvdpelg kpouong: av TnpouvTal Ta dpla (¥*) petaPeite
oTOo onpeio 10 SlapopeTika

5. E@appoote évav madntiko avixveutr) eumodiwv

6. EAéyEte kat MAAL TIG SUVANELC KpOoUONG: av ThpouvTal Ta Opla (¥*) petaPeite
0TO onuEio 10 Sl1aPopeTIKA

7. E@appooTE CUOTAMATATIPOOTACIAGEVAICONTA OTNV TTIESN I OTOV NAEKTPIOUO
(.. Evepydg avixveutng epmodiwv) (¥*)

8. EAgy€te kat maA TI¢ SUVAPELG Kpouong: av TpoLvTal Ta dpla (¥*) petaPeite
07O onpeio 10 SlaQopeTIKa

9. Emutpeyte TV Kivnon Tou unxaviopou Lovo otn Asttoupyia “Atopo Mapdv”

10. BeBaiwBeite 6T1 OAa T0 CUCTNMATA AVIXVEUONG OTNV TTEPLOXN Kivnong

A€lTOUPYOLV CWOTA

MINAKAZ “A” - MENOY MAPAMETPOI - (PA-AT}

(*) Mpwv ekteNéoete TO autoset BePaiwbeite 0TI €xeTe KAVEL OWOTA ONEC TIG
evépyeleg TOMOBETNONG Kal B€ong o€ KatdoTaon ac@aleiag Omwe avagépovtal
OTIG TTPOEISOTTOINOELG EYKATAOTAONG OTO EYXELPIOIO TOU CUCTAMATOG KivnoNg.
(**) Avdoya pe TNV avaAuon TwVv KIVOUVWY UTTOPEi va ivalamapaitntn n Epapuoyn
£V0{CONTWV CUCTNHATWY TTPOCTAGIAG

8.8) MENOY PYOMIZHX TEPMATIKQN AIAKONTQN (rELFc)

Emtpémel T pUBUION TWV TEPUATIKWY SLOKOTITWV YIa HOTEP UE KWSIKOTIOINTES,
emmAéov yla Ta pOTEP 7oV eival epodlaocpéva te avetaptntn kalwdiwon
TEPUATIKOU SIAKOTITN, EMITPETEL TN OWOTH TomoBéTnon Tou GUANOU yla TNV
€MAKOAOLON PUBUION TOU TEPUATIKOV S1aKOTTN. [1a poTEP TToL Sev avapépovTal,
T0 li\l/‘T'VOO Sev gival svs;\;yé Kal otV 086vn pgavifetal To uRvVUpa “pn Stabéotpo”
SHMEIQZ H: Autoi ot eAtypoi EKTEAOUVTAL GE KATAOTOON TTOPOUCIAC avOpWITOU e
HEWwpEVN TaxuTNTa Kat Xwpic eméuBacn Twv cuoTnUATwY ao@aleiag.

8.8.1) GIUNO ULTRA BT A20, GIUNO ULTRA BT A50

XpnolpgonomroTe Ta MARKTPA “+/-" oTnv 086vn yla va PETAKIVACETE TO GUANO
otnv emBuuntr B¢on. Na va pUOUICETE TOUG TEPUATIKOUG SIAKOTITEG, avarpégTs
OTIG PUBUICELC TwV T_EI_EMGTIK(»V Slakomtwv mou mapouactalovtal oTo yxelpidlo
Tou potép GIUNO ULTRA.

8.8.2) E5BT A12,E5BT A18

Xpnotpomojote Ta MRKTPA “+/-" aTNV 086V yla va HETAKIVAOETE TO GUANO OTNn
B¢on mou unodeikvueTal amod Tnv 086vn (Avolypa ry KAEio1po). MOAIG emiTeuxBein
emBuunTr B€on, eng.%sﬁald)ors ™ B€on mélovtag To kouuni OK. ITnv mepintwon
Twv poTép ES5 gival duvatr n xelpokivntn TomoBETnon Tou @UANOU KOVTA OToUG
TEPUATIKOUC SIOKOTITEC, TTECOVTAG TNV TTOPTA KAL OTN OUVééElG METAKIVWVTAG TV
HE TATTARKTPA “+/-" HEXPL VA TIEECEL TNV PNXAVIKN TTaToUpa. EmBePaiwote n Béon
pe 1o OK ) Héow Tou TNAEXEIPIOTNPIOU (TTOU £XETE TPONYOUUEVWE ATOONKEVTEL).

8.9) MENOY XTATIZTIKQN

Eppavilel tnv ékdoon TNG TMAAKETAG, TOV OPIOHO TWV CUVONKWY KUKAwV (o€
emrowdéscr;s, Tov apBuo Twv amobnkeupévwy opmwv kal Ta 30 teeutaia
o@dApata (Ta 2 mPWTa Yneia avtiotolouv oTn Béon Kal Ta 2 TeAeuTaia oTov
KWOIKO 0@AAUaTog). To o@dApa 01 gival To Mo mpdoaTto.

8.10) MENOY PASSWORD

Emtpénel v elgaywyn evog kwdikol mpéoBaong yia ToV MPOYPAUUATIONS TNG
TAAKETAG pEoW SIKTUOU «U-link».

Me tn Aettoupyia “EMINEAO MPOXTAZIAY" puBuiopévn o€ 1,2,3,4 anateital o
KwdIkéG mpdoaong yia thv mpoofaon ota éjevoo TIpoypappatiopov. Metd
ané 10 amoTuXnNUEVEG GuvexOuEVeG mpoomidBeieg mpooPacng Ba mpémel va
TIEPIUEVETE 3 NeMTA yla Wia vEd mpoomdbela. Katd tnv mepiodo autr o€ kabe
npoomndbeia mpdoBacngotnv 086vn epgaviletaito“BLOC”. O mpokaboptopévog
KWSIKOG TpooPacng sivat 1234,

9) MIEZH TEPMATIKOY AIAAPOMHZ KAEIZIMATOX Fig.G, A-B
KATEYOYNXH ANOIFMATOX Fig.E

10) XYNAEXH ME NAAKETEX ENEKTAXHZ KAl ®OPHTO MPOrPAMMATIXTH
FENIKHZ XPHZHZ MONTEAO > V1.40 (Fig.H) Avatpé€te oto e161kd eyxelpidio.

11) MPOAIPETIKEXZ MONAAEZ U-LINK

SupPouleuBeite Tig 08nyieg Twv povadwv U-link

H Xprion opiopévwy povadwy emeépel ueiwon NG epPBENEING TWV PASIOKUUATWV.
MPOCAPUOCTE TNV EYKATACTAON L€ KATAANAN KEPALD CUVTOVIOUEVN 0Ta433MHzZ

12) ENANA®OPA TQN EPFTOXTAZIAKQN PYOMIZEQN (Fig.l)

MPOZOXH! Emava@£pel TV KEVTPIKI HOVASA GTIC EPYOCTACIOKEG TIMEG KAt

Slaggd ovTal GAOL Ol TTOUMO{ Ao TN UVIHN.

MPOXOXH! H AavBaouévn pubuion |'_:mop£( Va TIPOKOAEDEL aTtuxnpata 1) BAGBEC.

- AlokOYTE TNV Tdon otnv makéta (Fig.l ap.1)

- Avoite Tnv gicodo Stop Kal méate TaUTOXPOVa Ta UrmouTdv - kat OK (Fig.l ap.2)

- AwoTe TA0N 0TV TAaKETA (F1ig.l ap.3)

bZKTr(E/ o?évn ‘f)p(pdVKETUITO RST, evtog 3 Seut. emBePaiwote méOVTAGTO UTOUTOV
ig.l ap.

- Mepipévete us’)sf)l va oAokAnpwBei n Stadikaoia (Fig.l ap.5)

- H d1adikaoia ohokAnpwOnke (Fig.! ap.6)

A MPOXOXH!H )\aveuoss'vn pUBHIoN prropeivampokaléoelatuxfpatan BAdBec.
MPOZOXH: BeBaiwdeite 611N TIpN TG SUvapng KPoUONG TOU HETPIETAL
oTa onueEia Ta omoia opilel To mpotuno EN124
Tipn mou mpoBAémel o mpotumo EN 12453,
O1 duvapelg KpovoNG pmopoUv va pelwBolv pe T XpRon
TAPAHOPPWCILWY AKPWV.

, EIVaL KATWTEPN ATTO TV

Ma v eniteuén KaAOTEPWV AMOTENECUATWY, GUVIOTATAL N EKTENEON TNG
aUTOPPUBUIONG HE Ta HOTEP O KATAOTAON NPEUiag (dnAadn xwpig va éxouv
unepBeppavOei amd oNUAVTIKO APIBUO CUVEXOUEVWY KUKAWV).

Napaperpog min. | max. | Default | Mpoowr. Opiopog MNeprypapn
oPEn dELRY Xpovog kabuoTtépnong X ) , , ,
e 0 10 3 avolypaToc potép 2 [s] Xpovog kaBuoTépnong avoiypaTog Tou HOTEP 2 WG TTPOG TO HOTEP 1.
) ) . . Xpbvog KaBuoTépnong KAEIGIUATOC TOU HOTEP 1 WG TIPOG TO MOTEP 2.

cis ',:f.'::. LAY 0 25 6 X{" ovog KG@UGTSP '110 ?c] THMEIQXH: av 0 Xpdvog €xel pUBIOTEL OTO PEYIOTO, O KIVNTHPAG 1 TIEPIUEVEL TO TIARPEG

£ iE KAEL0IpAToG potep 1 Ls. KAEIGILO TOU KIVNTHAPA 2 TPV EEKIVITEL.
Xpovoc autéuatou . . . .

Ech 0 120 10 K\eioipiaroc [<] XpAOvog avapovhg TTPLV TO AUTOUATO KAEIGIMO.

ErFLORECLAE 1 180 40 Xpovogp;l\(ll;;vltgg?sc] Covne Xpovog ekkévwong TG {Wvng Tou UTIOKEITaL O EAeyX0 KUKAOOpiag amd To gavdpl.
AnO0TAON TPOGEYYIONE KATA TO AVOIYHA TOU/TWV HOTEP, WG TTOGOOTO TNG CUVONKIG
610690§r'1c.

MPOXOXH: Metd Tnv Tpomomoinon tng mapauétpou Ba givat amapaitnTn pia men
6106§%|.1ru(wp(c Slakoréc.
Ané ) | MPOZOXH: ue to "SET" atnv 086vn n avixveuon Tou sumodiov Sev sivat
MOOTAON TTPOCEYYIONG KATA | EvEpyomONMEVN.

oPd {5E5L ol 0 50 10 Tondv‘())lvucz \[(%]r] ne OXH?gTa HOTép UE EVOWHATWHEVO OTOT €ivall UTTOXPEWTIKS N emMPpdduvon va eivat mavta
Evsp\é)mﬂuévn He 2}1{] |ﬂsvm}\l’nspn amnd 5.

MPOZOXH: oto GIUNO n amoéotacn mpooéyyiong pubpiletar pe oupopevoug
aodnTrpeg

MPOZOXH: Na potép ELI BT A35 &ev pmopei va amokAelotei n empBpdaduvon. Tipég
KAtw Tou 10% 6a 0ewpnBouv ato 10%.
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ErXEIPIAIO ETKATAZTAZHZ

Napapetrpog

min. | max. | Default

Mpoown.

Opiopo6g

Nepypaepn

cid (5£5L olid

10

ATMOOTAON TTPOCEYYIONG KATA
TO KAEio1p0 [%]

érr%cwcn TIPOCEYYIONG KATA TO KAEICIO TOU/TWV HOTEP, WG TTOGOOTO TNG OUVONIKNG
108 pOoUNAG.

I'IPOEO H: Metd tnv Tpomomoinon tTng mapapétpou Ba gival amapaitnTn pia mipen

S, ouru(wp(c Slakoréc.

MPOXOXH: pe to "SET" atnv 086vn n avixveuon tou gumodiov Sev eivat
zvsg*onompsvn. ) ) ) ) ) ) )
MPOZOXH: 0T HOTEP PE EVOWUATWHEVA OTOT Eival UTIOXPEWTIKS N emBpdduvon va eivat mavta
evap\gmonuévn He Tlpﬂ |kilx»:\/a)\(m»:pn amo 5.

MPOXOXH: oto GIUNO n améotacn mpooiyyiong pubpiletrar pe oupopevoug
aieOnTtipeg

MPOZOXH: Na potép ELI BT A35 8ev pmopei va amokAeloTei n empBpaduvon. Tipég
KAtw Tou 10% 6a BewpnBouv ato 10%.

d {SEdEcEL

15

Anéotaon emPpaduvong [%]

Ancootaon emppaduvong (S1éheuon amd Ty Kavovikn taxdtnta Aeltoupyiag otnv
Tax0TNTA TPOGEYYIONG) TOGO KATA TO dvog\(ua 600 Kal KATA TO KAEIOIHO TOU/TwV HOTEP,
ou usrﬁdml WG TOCOOTO TNG GUVONKAE SLaSPOUNAG.

NMPOXZOXH: Metd TnV TpOTOMOiNcN TNG Mapapétpou Ba gival amapaitntn pa mAfipn
6laﬁgo§|ﬂ|xwpiq Sakoméc.

MPOZOXH: pe 1o "SET" otnv 086vn n avixveuon tou gumodiov Sev sivat
gvepyomoinpévn.

PRFE AL
oPEn inl

10 929 29

Méepiko avotypa M1 [%]

AméoTaon HEPIKOU aVOIYHATOG WG TTOCOOTO TOU GUVOMKOU aVOiyHaTog, UETA amd
gvepyormoinon tng evtoAng me(wv PED.

oPForct

50

Avvapn @UANOL/WV KATd TO
dvotypa [%]

Avvapn mou e§aokeital amé to/1a UANo/a Katd To dvotypa. Eival To mooooto tng
TapeXOMEVNC OUvaUNG, TEPa amd eKeivn TTou £xel amoBNKEUTE( KaTd To autoset (Kat
TIOU EVNHEPWONKE OTN CUVEXELQ), TTPLV TIPOKAAECEL £Va CUVAYEPHO epmodiou.

H mapapetpog emAéyetal autopata amd To autoset.

NPOXOXH: Ennpealet ¢ otn SUvapn kp 16: Be {TE OTI pe
TNV emMAEYHEVN TIUN TNEOUVTAL O IGXUOVTEG KAVOVIGHOI as@a aiucx(*). Ev avaykn
£YKATOOTNOTE CUCTAHATA A0QAAEIDG yia THV TpogTacia amd guvOAupn (**).

0

cLSFarcE

50

Avvapn @UANOU/wV KaTd To
KAg{opo [%]

AUvapn mou ggaokeital améd To/Ta GUAO/a Katd To KAgiotdo. Eival To mooootd Tng
TIAPEXOMEVNG OUVAUNG, TIEPA Ao EKElvVN TTOU £XEl ATTOONKEUTE( KaTA TO autoset (kat
TIOU EVNMEPWONKE OTN CUVEXELQ), TTPLV TIPOKAAECEL £Va CUVAYEPHO epmodiou.

H mapdpetpog emAéyeTal autopata and 1o autoset.

MPOXOXH: Ennpedlel ameuBeiag atn SOvapun kpovong: Befaiwdeite 6T pe
TNV EMAEYHEVN TIHN ThPOUVTAL Ot IOXUOVTEG Kavoviopoi acpalsgiag (*). Ev deVKl‘I

£YKATAOTHOTE GUCTHRATA ac@aleiag yia Tnv mpootacia ané cOvOAupn (**)

of SPEEd

15 29 29

Tayutnta avoiypatog [%]

MooooTo TNG PéYIoTNG TaXUTNTAG TTOU TIPETEL val emiTeVXBei katd To dvolypa amd To/
Ta JOTEP.
anZO?(H: Metd v tpomomnoincn ¢ mapapétpou Oa sival amapaitntn pia
n)\rbprbélaépopn ')gwq_lc Siakoméc. . i i
MPOZOXH: pg to "SET" atnv 086vn n avixveuon Tou epmodiou Sev sivan
EVEPYOTOUNNEVT).

cL SPEEd

15 29 29

Tax0Ttnta KAeloipatog [%]

MocooT1d TN PéYIOTNG TAXUTNTAG TTOU TIPETIEL VAl EMITEVXOE( KATA TO KAEIOIO a6 TO/
TO HOTEP.

MPOXZOXH: Metd tTnv Tpomomnoinon tn¢ mapapétpov Oa gival amapaitntn pia
mAfpn Stadpopn Xwpic Stakoméc.

MPOZOXH: pe 1o "SET" otnv 006vn n avixvevon tov epmodiov Sev ivat
EVEPYOTIOINUEVY).

SLol SPEEd

15 29 25

TayuTnTa MPOoEyylong
[%]

Tox0TNTO TOU/TWV POTEP KATA TO GVOIYHA KAl KATA TO KAEIOIMO OTN (ACN TPOOEYYIONG, TTOU
METPATAL WG TTOCOOTO TNG HEYIOTNG KAVOVIKNG TaXUTNTAG AelToupyiac.

MPOXZOXH: Mgtd tnv Tpomomoincn Tng mapapétpou Ba gival amapaitntn pia mAnpn
Sadpopn xwpic Stakoméc.

MPOZOXH: Me to "SET" atnv 086vn n avixveuon Tov epmodiov dev ivat
EVEPYOTIOINUEV.

MPOXOXH: Na tov Kivntipa tumou ELI BT A35 8ev pmopei va amokAeiotei n
empBpaduvon. Tinég dvw Tou 50% Ba An@Bouv unéyn oo 50%.

MR dnEERRARCE

[} 250 0

Mpoypappatiopog aplBpol
KIVAOEWV 0piov cuvThPNoNG
[og ekatovtadeg]

Emitpénel Tn puBUIon evog aplBuol KIVAGEWY TAvw amd ToV OTToio emonuaivetal n
avaykn ouvtipnong otnv €€080 AUX mou €xel SlapoppwBei w Zuvtripnon n ®apog

Kal >uvtipnon.

(*) Ztnv Evpwnaikn Evwon gpappocte 1o mpotumo EN12453 yia ta 6pla tng Suvapng kat to EN12445 yia tn pé0odo pérpnong.
(**) Ot SUVAMELG KPOUGNG HTTOPOUV VA HEIWOOUV HE TN XPON TTAPAHOPPWCILWY AKPWV.

MINAKAZ “B” - MENOY AEITOYPTIEX - (Lol ic)

Asgrrouvpyia

OpIopog

Default

INHEWOTE
.
pUOHION

Emoyég

Notor EHYPE

Tomog potép

(EmAéETe TOV TUTTO
HoTép TTOL Eival
ouvdedepévo otnv
TAaKETA.)

MoTtép amevepyomoinuéva

ELI 250 BT

PHOBOS N BT

IGEA BT

AEN FINETAI AIAXEIPIZH

AEN FNETAI AIAXEIPIZH

SUB BT

KUSTOS BT A - PHOBOS BT A

GIUNO ULTRA BT A20 - GIUNO ULTRA BT A 50

W |N|ov|n|bdlwn|=|o

VIRGO SMART BT A - 5 oUpuata

VIRGO SMART BT A - 3 oUppata

11 E5 BT A18

E5 BT A12

ELI BT A40 + FCE

ELI BT A35 + FCE

ELI BT A40

ELI BT A35

tcA

Xpovog Autopatou
KAgioipatog

0 Aeltoupyia amevepyomoinpévn

1 Evepyorolei TO aUTOHATO KAEICIUO

FRSE cLS

Fpriyopo kAgicipo

0 Aertoupyia amevepyomoinpévn

1 Kheivel 3 SeuTepONENTA HETA TNV ATIEVEPYOTTOINGCN TWV GWTOKUTTAPWY XWPIG AVAMOVH TOU EMAEYUEVOU

neplBwpiov TCA

Kivnon Bripa Bripa

Ot gicodot Tou €xouv Slapoppwoei
0 w¢ Start E, Start |, Ped AertoupyoUv pe
™ Sadikacia 4 Bnudtwv.

Kivnon Bripa-prpa

Ot gicodol mou €xouv SlapopPwbei
wg Start E, Start |, Ped Aertoupyouv
1 ue tTn Stadikacia 3 npdtwv. To
ONMA KATA TN @Aon KAEIGIUATOG
QVTIOTPEPEL TNV Kivnon.

2BHMATA | 3 BHMATA | 4 BHMATA
ANOITMA
STOPS

KAEIZIMO

KAEIXTH
>E KAEIZIMO
ANOIXTH

ANOITMA ANOIrTMA

KAEIZIMO

KAEIZIMO

Ot gicodot ou €xouv Slapoppwbei
) wc Start E, Start |, Ped Aertoupyolv

pe tn Stadikaoia 2 Pnpdtwv. e kAOe
OO AVTIOTPEPEL TRV Kivnon.

2E ANOITMA

META AMNO
STOP

STOP +TCA
ANOIrMA

STOP +TCA
ANOIrMA

ANOIrTMA

THALIAP -35
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ErXEIPIAIO ETKATAZTAZHZ

) ) INHEIWOTE ,
N&rtovpyia OpIopoG Default . Emloyég
puOUIoN
PrE-ALA-N NpogiSomnoinon 0 0 O cp(:jtpoc avéle TauTéxpova U3 Tl’]\ll £KKivnoN TOU/TWV ’uorép. :
1 O pdapo¢ avdBel mepimou 3 SeUTEPONETTA TTPLV TNV EKKIVNON TOU/TWV HOTEP.
0 Aertoupyia pe orjpata.
Aertoupyia pe Atopo Mapodv.
H gicobo¢ 61 diapopewveral wg OPEN UP.
1 H gicodo¢ 62 Siapopewvetatl wg CLOSE UP.
H givnon ouveyiletai 6oo Siatnpeital n mieon ota pmoutév OPEN UP 1y CLOSE UP
A MPOZOXH: ot acpdleieg dev givan evepyég. safety devices are not enabled.
[N Y ! 3
hoLd-to-rin Napoucia arépov 0 Agrtoupyia Atopo Mapdv Emergency. Asitoupyia ouvhOwC He orjuata.
AV n TTAOKETA SV TIEPAOEL TOV EAEYXO TWV AOPANEIDV (PWTOKUTTAPO 1) AVIXVEUTAG eumodiwy, Er0x) yia 3
OUVEXOUEVEG POPEC, EvepyoTToleital n AetToupyia pe Atopo Mapdv péxpt va aprioeTe ta pmoutov OPEN UP
5 1) CLOSE UP.
H gicod0o¢ 61 diapopewvetal wg OPEN UP.
H gicod0o¢ 62 Siapopewvetal wg CLOSE UP
A MPOXOXH: pe Atopo Mapov Emergency ot ao@dleleg Sev eival evepyEg.
b PE KAgidwpa onpatwv 0 0 To orfjpa Twv €1068wv o éxouv Slapopwdei wg Start E, Start |, Ped emdpd katd 1o dvotypa.
Ut @S KaTd T0 Gvolypa 1 To onpa Twv £1008wv ou €xouv Slapopewdei wg Start E, Start |, Ped Sev emdpd katd 1o avotypa.
bl EcA KAgiSwpa onpatwy 0 0 To onpa Twv el068wv ou €xouv SlapopPwei wg Start E, Start |, Ped emdpa katd tnv mavon TCA.
< oe TCA 1 To orjpa Twv €l068wv TTou éxouv Slapopwdei wg Start E, Start |, Ped Sev emdpd katd tnv mavon TCA.
b - KA\gidwpa onpdtwv 0 0 To onpa Twv £1068wv mou éxouv Slapopewei wg Start E, Start |, Ped emdpd katd 1o KAgiopo.
e KaTd 10 KAEioIpHO 1 To onpa Twv £1008wv mou €xouv Slapopewdei wg Start E, Start |, Ped Sev emdpd katd 1o KAgiopo.
0 Aertoupyia amevepyomoinpévn
Y8pavAikr kpouon n 5 5 ¢ f (26 5\ Al AUTH ¢
AN blob coP UAIKT] 0 pwv To volypa, n mopta mélel mepimou emi 2 SeutepONeNTa TTPOG TO KAEiOIO. AuTO emTpémnel TRV
il biob co Kara to avotypa 1 £UKONOTEPN aMEAELOEPWON TNG NAEKTPIKAG KAEISAPLAC,
ZHMANTIKO - Edv §zv undpxouv KatdAAnAa pnxavikd oo, pn xpnotponolsitar autrv ) Asrtoupyia.
0 Aertoupyia amevepyomolnpévn
A2l el eel YGPG}’MK"I Kpovon 0 Mptv 1o KAgiotWo, N MépTa MECel EpiTou €mi 2 SeUTEPOAENTA TTPOG TO AVOLYHA. AUTO EMTPETEL TNV
. KaTd 10 KAEioIHO 1 EUKONOTEPN aMENEUDEPWON TNG NAEKTPIKNG KAEISAPIAG.
THMANTIKO - Eciv §&v unidpxouv KatdAAnAa IN)aviKé GTOT, [N XPNOIHOTIOLE Tl QUTHVY TN Aertoupyia.
0 Aertoupyia amevepyomoinpévn
Edv ta potép mapapeivouv akivnta og B¢on mApoug avoiyuatog r mifpoug KAelGipatog mdvw amo pia
i wpa, evepyorolovvTal eP{Tou emi 3 SEUTEPOAETTA TTPOG TNV KaTteLBUVON akivntomoinong. H evépyela
bloc PEFS IS Awatpnon 0 auTH eKTEAEiTAL KABE WPA.
kAeldwparog 1 THM.: H Aertoupyia autr) okomo €xel va avTioTaBui(el Tnv evdexouevn pHeiwon Tou 6ykou Aadiou ota
USPAVAIKA POTEP AOYW TITWONG TNG BEPUOKPATING OE TAPATETANEVES TAVCELG, TLY. TN VUXTA, 1] AOYW
EOWTEPIKWV SLAPPOWV.
THMANTIKO - Ecv 8&v undpyxouv KatdAAnAa ur]xavu(é OTOm, N xpnalponousiral AUTHV T A&tToupyia.
0 H kivnon Siakémtetat pévo amé Tnv eméUPaon Tou TEPUATIKOU KAEIGIHATOG KAl OTNV TTIEPIMTWON AUTH
kaBiotatal avaykaia n akpiBr¢ pubuion Tou Tepuatikol KAeloipatog (Fig. G, Ap. B).
la Xprion o€ MEPIMTWON UNXAVIKOU OTOT KAEIG{HATOG.
i 5 H Aertoupyia autr| evepyomolei TV TTETN TwV GUAAWV TNG TTOPTAG OTO UNXAVIKO OTOT, XWPIG auTo va
PrESS Sbc ls:ﬂr:ﬁmg;gou 0 BewpnBei eumdSio amé Tov alodnTHpa amperostop.
1 To éupolo ouveyilel oUVETWG TN S1ASPOUN TOU yia HEPIKA SEUTEPONETTTA META TNV AViXVELON TOU
TEPHATIKOU KAEIOTHATOC i} £WE TO PNXAVIKO OTOT. ME QUTOV TOV TPOTIO, EMITAXUVOVTAG ENAPPWG
NV EMEUPACT TWV TEPHATIKWV KAEIGIMATOG, EMTUYXAVETAL N TENELD ETTAPT) TWV GUAAWV UE TO OTOTT
akivntonoinong (Fig.G, Ap. A).
0 To éplo eméuPaong TG mMPooTaciag amperostop MAPAPEVEL OTAOEPO OTNV EMAEYUEVN TIUN.
H kevtpikn povada ektehei autopata og KAOE EKKivnon pila avTioTaduon Tou opiou eméupaong Tou
ouvayeppoU gpmodiou.
B BeBaiwBeite 6Tt N TIpn TNG SUVAPNG KPOUONG TTOU PETPIETAL OTA ONpEia Ta ommoia opigl To TPOTUTIO
icE Aerroupyia lce 0 1 EN12445, gival KatwTepn amo tnv T mou mpoPAémnel To mpdtumo EN 12453, X mepintwon ap@iBoliag
XPNnotpomoljote BondnTikd cuCTHHATA ACPAAEaG.
H Aertoupyia autn €ival xpriolpn o€ TEPIMTWON EYKATAOTACEWV O€ XAUNAEG BDEPUOKPATIEG.
MPOXZOXH: petd TNV EVEPYOTOINON AUTIC TN AEITOUPYiag TPEMEL VA EKTENECETE €évav KUKAO
autoppuOpIong.
, , 0 Evepyd kat Ta U0 POTEP (2 UANQ).
[ 1 0
{ Nlok.an EVEPYO poTER 1 Evepyo povo 1o potép 1 (1 @UANO).
Avotypa: M1 Eekivagl pe mpomopeia o oxéon He To M2 (xpovog Slagopdg dong oto avolypa). (BAéme Eik. E)
, 0 Kh\eiowpo: M2 Eekivdel e mpomopeia o€ oxeon He To M1 (xpdvog S1apopdg ¢Aaong oTo KAEioIWo). (BAEme Eik. E)
AvacTpoei Twv ENypog me{iv mou mipaypatornoleital and 1o M1
chARGE ok Stagpopwv pdang 0 ; - ; 5 : P . :
TWV KIVNTRPWY Avolypa: M2 ekivael pe mpormopeia og oxéon pe 1o M1 (xpdvog Slapopdg gpaong oto dvolypa). (BAéme Ek. E)
1 Kheiowo: M1 Eekivdel e mpomopeia o€ oxEon He To M2 (xpdvog S1apopdg ¢aong oTo KAeioWo). (BAéme Eik. E)
EAtypoc meCiv mou mpaypatomnolgitat amd 1o M2
Avtictpopn 0 Ttavtap Aertoupyia (BAéme Fig. E).
oPEn ’h-'E obhEr KATEGBOVOTIC 0 , : ' , ' ' '
dirEct. avoiyparog 1 AVTIOTPEPETaL N KATELBUVON AVOIYHATOG OE OXEON UE T oTdvtap Aettoupyia (BA. Fig. E)
Algpt’)pq)won ™me 0 Eiocobo¢ Siapopewuévn we Phot, pwtokuttapo.
SAFE | snao&gt]»\gg?u)\smc 0 1 EicoSo¢ Stapop@wpiévn we Phot test, WTOKUTTAPO ENeypEVO.
72 2 Eicobo¢ Siapopewuévn we Phot op, uTOKUTTIAPO EVEQYOTIOINUEVO HOVO KATA TO GVOLYUA.
Aapdppwon g 3 EicoSo¢ Slapoppwuévn we Phot op test, pwToKUTTOPO ENEYUEVO Kall EVEPYOTIOINUEVO HOVO KATA TO GVOtyHa.
SRFE 2 oo %t;\gg(g'u)\sluc 6 4 EicoS0g Siapop@wpévn we Phot cl, pwTokUTTapo evEPYOTOINUEVO HOVO KATA TO KAEIGIHO.
74 5 EicoSo¢ Slapoppwuévn we Phot cl test, pwToKUTTIapO EAEYHEVO KAl EVEPYOTTIOINUEVO IOV KOTA TO KAEIOIHO.
Awapépewon Tng 6 Eicobo¢ Siapopewuévn wg Bar, avixveuTng epmodiwv.
SAFE 3 £10680uU acaleiag >
SA77 . 7 Eicobo¢ Slapopewpévn wg Bar, eAeypévog avixveutrg epmodiwv.
8 EicoSo¢ Siapopewuévn we Bar 8k2 (Amevepyomoinpévn os SAFE 3,4,5,6).
Awapéppwon Tng EicoSo . . . . . - <
py 1 ¢ Stlapopewpévn we Bar OP, avixveuTig eUmodiwv e QVTIOTPOPT| EVEPYOTIOINUEVOG HOVO KATA TO
SAFE 4 &loo %l;\uo(puhsluq 4 9 dvotypa. Katd 1o kAeiolpo mpokalei stop tng Kivnong.
79 10 Eicobo¢ Stapopewuévn we Bar OP TEST, eEAeypévog avixveuTHg EUModiwy HE avTIoTPOPN
EVEPYOTTOINUEVOC HOVO KATA TO dvolypa. Katd To KAEioIHo IpoKalei stop TG Kivnong.
., Eicobog Stapoppwuévn we Bar OP 8k2, avixveuTrg epmodiwv Pe avTIOTPOQH) EVEPYOTIOINUEVOG HOVO KATA
Aap6pewon tng 1 T0 Avolypa. Katd 1o KAeioIo poKalei stop TnG Kivnong.
GAFE § &go ‘;‘I’\gg‘gﬂ)\imc 0 (Amrevepyomoinpévn oe SAFE 3,4,5,6).
82 ' 12 Eicobog Stapoppwuévn we Bar CL, aviXVEUTHG EUMOSIWVY PE AVTIOTPOPH| EVEPYOTTOINHEVOG HOVO KATA TO

KAgiolpo. Katd to avotypa mpokaAei stop Tng Kivnong,.
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) ) INHEWOTE ,
Nertoupyia OpIopOG Default . Emloyég
puOuIon
, Eicobo¢ Siapoppwuévn we Bar CL TEST, eEAeyUEVOC avIXVEUTNG EUMTOSIWV PE AVTIOTPOPH) EVEQYOTIOINHEVOG
slelg gg‘gg"g)“'&?gc 13 pévo katd To KAiotpo. Katd to dvolypa mpokalei stop Tng kivnong.
SAFE & SAFE‘g, 6 E[ooégc élauopq')wuéyn wg Bar CL 8k2, aviyveutng EUMOSiwWV HE AVTIOTPOPN) EVEPYOTIOINUEVOG LOVO KATA
84 14 T0 KA€ioIMo. Katd To Avolypa MpoKalel stop Tng Kivnong.
(Anevepyomoinpévn o€ SAFE 3,4,5,6).
Aapdpepwon g 0 Eicodog Slapoppwuévn we Start E.
e ! €10050V GrjpaTog 0
|§11 . 1 Eicodog Siapoppwuévn we Start 1.
Aapdpepwon g 2 Eicobo¢ Stapoppwuévn we Open.
& €10050V GrjpaTog 4
Igzz 3 Eicobog Siapoppwuévn we Close.
Aapdppwon g 4 Eicodog Stapoppwuévn we Ped.
e S €10050V GrjpaTog 5
'gz‘ 5 Eicobo¢ Sapoppwuévn we Timer.
Aapdppwon g
ic Y t:looﬁollétznpatoc 3 6 Eicodo¢ Siapopewpévn wg Timer Melwv.
65
AUH O Aapopewon Tg 6 0 'E€060¢ Slapop@wuévn wE 2° KAVAN paSIOKUUATWY.
£§650u AUX 0. 20-21 1 ‘E€080¢ Slapopewuévn we SCA, Augvia AvoixTric Noptac.
Mapépewon e 2 ‘E€0d0¢ Sapoppwpévn we orjpa Eowtepikdg PwTiopog.
RuUH ¢ €€660u AUX 1. 3 3 ‘E€0d0¢ Slapoppwpévn we orjua Pwtiopdg Zwvng.
Hopewuevn ny [ n
22-23 4 'E€060¢ Slapopwpévn wg @uTIoUOS KAILAKOOTAGIOU
Aapépewon e 5 'E€080¢ Slapoppwpévn wg CUVAYEPUOG
AUH 2 €§660u AUX 2. 1 6 ‘E€050¢ Slapop@wpévn we eAapog
24-25 7 'E€080¢ Slapoppwpévn we autdpatn KAEISapld.
AMap6p@Won TS 8 ‘E€080¢ Slapopwpévn we KAEISAPIA HE payvrTn.
RUH 3 £§680u AUX 3. 0 9 'E€050¢ Slapop@wpévn we ZuvTrpnon
26-27 10 ‘E€0S0¢ Slapopowuévn we Ddpog kat Tuvtrpnon.
0 ‘E€080¢ Slapopwpévn w¢ autdpaTn NAEKTPIKN KAEISaptd 12V===
L ocH Tomocg KAetSapiéc. 0 1 'E€080¢ Slapoppwiévn wg NAEKTPIKN KAEISApIA HE payvATn 12V===.
28-29 2 'E€080¢ Slapop@wEVN WG AUTOUATN NAEKTPIKN KAEISapLa 24V===
3 'E€080¢ Slapop@wuévn we NAEKTPIKT KAEISAPIA UE payviTn 24V===.
0 O &éktng givat SlapopewpEVog yia Aettoupyia pe KUAMOUeVo KwdIKO (rolling-code).
. i i Agv yivovtat amodektoi ol KAvol pe Xtabepd Kwdiko.
F HEd codE Z1aBep6¢ Kwdikog 0
1 0O &éktng gival Slapop@wévog yla Aertoupyia pe oTabepo KwSIKO.
lvovtal amodektoi ot KAwvol pe STabepd KwIKO.
A - Aev anarteitat o kwdikég MpooBaong yia v mpdoBacn ota pevol MEOYPAUATIOHOU
B- Evepyorolei Ty amoBAKeuon Twv MOV HECW PASIOKUHATWY.
H Aertoupyia exteleital kovta oTov mivaka Xelpiopou kat Sev anartei Tv mpooPaon:
- Méote 51a80XIKA TO KPUPS UITOUTOV Kal TO KAVOVIKS UImouTov (T1-T2-T3-T4) evédg n6r1 anoBnkeupévou
mournol o€ Aaroupvl’a OTAVTAP PECW TOU PEVOU paélosmKotvwvia,
- Miéote evtdg 10 SEUT. TO KPUPO UITOUTOV KA TO KAVOVIKO unourov (Tl -T2-T3-T4) evog nounou TPOG anoGr]Ksucn
0 O &éktng SlakdmTel T Aettoupyia mMPOypapUaTIopoU et armd 10 Seut. EvTdg Tou xpdvou autol umopeite
Va TIPOYPAUUOTIOETE Kal VEOUG TTOTTOUG eTavaAapBAvovTag To ponyoUpEVO onueio.
C - EVEpPYOTIOLEL TNV QUTOUATN EICAYWYN HEOW PASIOKUHUATWY TWV KAWVWV.
Emitpénel 0Toug KAWVOUG TTou €xouv dnpioupynBei HEow TTPOYPAUMATIOTH YEVIKAE XPiONG KAl oTa
mpoypappatiopéva Replay va mpooteBolv otn pvriun Tou S€KTn.
D - Evepyormolel TNV auTtdpaTn El0aywyn HEOw paSIOKUMATWY Twv replay.
Emtpénel ota mpoypappatiopéva Replay va mpooteBouv oTn pviun tou §€ktn.
E - Eivat Suvato va oAAEETE TIC TAPAPETPOUG TNG TAAKETAG Péow Siktvou U-link
A - Anarteitat 0 KwSIKOE TPOGBaAONC yia TNV TPOGEAcN OTaA UEVOU TIPOYPAUUATICHOU.
1 O mpokaBopiopévog Kwdikdg mpdoPaong gival 1234.
i Mapapévouv apetdPAnTeC, o€ oxéon pe tn Aettoupyia 0, ot Aeitoupyie¢B-C-D - E
ProtEck lon Pz,e'ﬂ"g Tou 0 A - ATaITEITal 0 KWSIKOC TPGGBAGNC Yia TV TPOGBACH GTA HEVOU TTPOYPAUUOTIGHOU.
LELEL m oamolu O mpokaBopiopévog KwdikdG MpdoPaong eival 1234.
[ < 2 B - Amevepyormolei TV amoBnKeUoN TWV MTOUMWY HECW PASIOKUPATWY.
C - ATTEVEPYOTTOLEL TNV AUTOUATN EICAYWYH HEOW PASIOKUUATWY TWV KAWVWV.
Mapapévouv apetdBAnTeg, o€ oxéon pe T Aettoupyia 0, ot Aeitoupyieg D - E
A - Anarteitat 0 KwSIKOE TPOGBaoNC yia TNV TPOGRaAcn OTa UEVOU TIPOYPAUUATIGHOU.
O mpokaBopiopévog KwdikdE MpdoPaong eival 1234.
3 B - Anevepyomolei TNV amoBRKeuon Twv MOUMIHV HECW PASIOKUHATWY.
D - AnievepyoTolei TNV QuTOUATN El0aYWYH PEOW PASIOKUUATWY TwV Replag
Mapapévouv apetdBAnTeC, o€ oxéon pe T Aettoupyia 0, ot Aertoupyieg C
A - Amarteitat 0 KwbiKoE TPécBacnc yia Ty mpooPacn oTa pevol TIPOYPAUUATIoHOU.
O mpokaBopiopévog KwdikdE MpdoPaong eival 1234.
B - Amevepyomolei TNV amoBRKELON TwV TTOUTTWV HECW PASIOKUMATWV.
C - AlevepYOTTOLEl TNV QUTOUATN EICAYWYT) HECW PASIOKUMATWY TWV KAWVWV.
4 D - Amievepyomolei TNV QUTOHATN El0aywYN HEow paSlokupdTwy Twv Replay.
E - Anevepyomoleital n Suvatdtnta TPOmomoinong TwWv MAPAUETPWY TNG MAAKETAG Héow SikTtuou U-link
Ot mopmoi amoBnKevoVTal LOVO pECW Tou eISIKOU Pevou Padlogmikovwvia.
SHMANTIKO: To upn)o eninedo ac@aleiag epumodilel Tnv mpdoBach TOCO0 TwvV AVEMBOUUNTWY KAWVWY
H00 Kal TV EVOEXOUEVWV PaSIOTTAPEUBOAWV.
Zeiprakn Aettoupyia. 0 SLAVE standard: n mhakéta Séxetat kat OTEAVEL orpata/Siayvwon/kKAm.
- (Mpoodiopilel mwg
) '
SEr AL NodE diapopeuvetal 0 MASTER standard: n m\akéta oTéNvel ofpata evepyomoinong (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) og dA\eG
n TAGKETA OE piat 1 TINKETEC
ouvSeon Siktvou BFT.) '
. Mpoaodiopilel Tn SievBuvon amo 0 £we 119 TG TAAKETAG O€ pia oUVSEoN ToTkoU SiktUou BFT.
RodrESS AievBuven 0 [ 1 | @réne napéypaco NPOAIPETIKES MONAAES U-LINK)
Push&Go 0 Moy un evepyn
PUSh Lo (Mévo yia 0 1 H xelpokivntn wbnon Tou otapatnuévou GUANOU TIPOG TNV KATELBUVON AVOiYHATOG TIPOKAAE( TO
E5 BT A12) QUTOWATO Avolya.
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., ) INMEIDOTE .
Nertoupyia Opiopog Default m EmMoyég
pubpon
0 Eicodo¢ Slapoppwuévn we onpa Start E.
1 Eicodo¢ Slapoppwpévn we ofpa Start 1.
2 Eicodoc¢ Slapoppwpévn we orfjpa Open.
3 Eicodoc¢ Siapoppwuévn we orjpa Close.
4 Eicodo¢ Slapopewuévn we onua Ped.
5 Eicodo¢ Slapopewpévn we ofpa Timer.
6 Eicodo¢ Slapopewuévn we onpa Timer MNefwv.
7 Eicodo¢ Slapoppwpévn wg ac@alela Phot, pwtokuttapo.
8 Eicodo¢ Slapoppwpévn wg ac@alela Phot op, pwTtokUTTapo gvepyomoinuévo pdvo Katd To avotyua.
9 Eicodo¢ Slapoppwpévn wg ac@dalela Phot cl, pwTtokUTTapo evepyomoinpuévo HOvo Katd To KAEIOIUO.
10 Eicodo¢ Stapoppwpévn wg acalela Bar, avixveutrig umodiwv.
1 Eicodo¢ Sapoppwuévn we acpdAela Bar OP, avixveuTr¢ eUmodiwv Ue avTIOTPOPH EVEPYOTTIOINUEVOG HOVO
Map6pEWon TG KATA TO Avolyua, Katd To KAEIoIo TTPOKaAAEL stop TnG Kivnong.
. EW"’GPU EX[’” otnv 12 Eicodo¢ Siapoppwpévn wg acpdlela Bar CL, aviXVEUTAG EUMOSIWVY HE QVTIOTPOPN EVEPYOTIOINUEVOG LOVO
EHP 11 HRGK,ETG EMEKTACNC 1 KATA TO KAEIOIPO, KATA TO Avolypa TPOKAAEL stop TG Kivnong.
£1068wv/ e£66wv - . . - . - .
- Eicodo¢ Slapoppwpévn wg ao@alela Phot test, pwtokUTtapo eheypévo. H eicodog 3 (EXPI2) Tng mhakétag
1-2 13 . . A P 7 . . . .
£MEKTAONG EI0OSWV/ EEOSWV PETATPEMETAL AUTOPATA O €{0000 EAEyXOU oUOTNUATWY ao@aleiag, EXPFAULT1.
Eicodo¢ Siapopewuévn wg ac@dlela Phot op test, pwToKOTTapo EAEYUEVO Kal EVEPYOTIOINHUEVO HOVO KATA
14 To Gvolypa. H €i0060¢ 3 (EXPI2) TnG MAAKETAG EMEKTAONG EI0OSWV/ €68 WV HETATPETETAL AUTOATA O £I0050
£Néyxou ouoTnpatwy acpaleiog, EXPFAULT1.
Eicodo¢ Siapoppwpévn wgacedaleta Phot cl test, @wToKUTTOp0 ENEYUEVO KA EVEPYOTTOINEVO LOVO KATATO
15 KAgiowo. H gicodo¢ 3 (EXPI2) Tng mhakétag eméktaong 1008wv/ e€60wV HETATPEMETAL AUTOUATA OE €i0080
eNéyyou ouoTnudtwy acpaleiag, EXPFAULT1.
16 EicoSo¢ Siapoppwpévn wgacedaheta Bar, avixveutric epmodiwv eeypévog. H eicodo¢ 3 (EXPI2) tng mhakétag
EMEKTAONC ELCOSWV/ 0S5 WV UETATPEMETALAUTOUATA OE £i0050 ENéyXOU oUOTNUATWY ac@aleiag, EXPFAULT1.
EicoSogSiapoppwpévnwsaopdaleiaBar OP test, avixVeuTHGEUMOSIwV ENEYHEVOG UE AVTIOTPOPH| EVEQYOTTOINHEVOS
17 Hbvo Katd To Avotyua, KaTd To KAEIoIUO TTPOKaAEL stop TG kivnong. H gicodog 3 (EXPI2) Tng mAakETag EmEKTaong
£1000wV/ €§08WV PETATPEMETAI AUTOPATA OF €i0050 ENéyXou ouaTnuaTwV acpaleiag, EXPFAULTT.
EicoSogSiapopewpévn wgaopdheiaBar CL test, avixveuTtrigepmodiwy ENeYHEVOG LE AVTIOTPOW EVEPYOTTOINUEVOS
18 Hbvo Katd To KAEIOIO, Katd To dvotyua PoKaAei stop Tne kivnong. H €icodog 3 (EXPI2) Tng mAakéTag eméKTaong
£1000wWV/ E£06WV PETATPETTETAL AUTOHATA OF £i0000 ENéyXOU CUCTNUATWY ac@aleiag, EXPFAULTT.
0 Eicodo¢ Siapoppwpévn we orfua Start E.
1 Eicodo¢ Siapopewuévn wg onpa Start 1.
2 Eicodo¢ Slapopwuévn wg orfjpa Open.
3 Eicodo¢ Stapoppwpévn wg ofpa Close.
4 Eicodo¢ Siapoppwuévn we onpa Ped.
Alapép@won e 5 Eicodoc¢ Slapoppwpévn we orfjpa Timer.
EHP i £10080v EXPI2 otnVv 6 Eicodo¢ Slapopewuévn we onpa Timer MNelwv.
HP TAOKETA EMEKTAONG 0 . : < .
£16660V/ EEOSWY 7 Eicodo¢ Slapoppwpévn we ac@alela Phot, pwtokuttapo.
- 8 Eicodo¢ Slapoppwpévn we ac@alela Phot op, pwTtokUTTapo gvepyomoinuévo pdvo Katd To avotyua.
9 Eicodo¢ Slapoppwpévn wg ac@dalela Phot cl, pwTtokuTTapo evepyomoinpuévo HOvo Katd To KAEIOIUO.
10 Eicodo¢ Stapoppwpévn wg acalela Bar, avixveutrig umodiwv.
1 Eicodo¢ Slapoppwpévn wg acpdlela Bar OP, avixVeUTAG UMOSiwy LE QVTIOTPOPN EVEPYOTIOINUEVOG LOVO
KATA TO Avolyua, KAt To KAEIOIU0 TTPOKAAEL stop TNG Kivnong.
12 Eicodo¢ Siapoppwpévn wg acpdlela Bar CL, aviXVEUTAG EUMOSIWY HE QVTIOTPOPN EVEPYOTIOINHEVOG LOVO
KATA TO KAEIGIUO, KOTA TO AVOLlypa TTPOKAAEL Stop TNE Kivnong.
0 'E€060¢ Slapopwpévn we 2° Kavall padIoKUATWY.
AlapépPwon ¢ 1 'E€060¢ Sapoppwuévn we SCA, Auxvia Avoixtrig Ndptac.
€§68ou EXPO1 otnv P E€080c & ¢ Aua E 4 5.
EHPo | mAakéta enékraonc " ! £odo¢ lQpOp(pwa'Vﬂ w¢ or}pa OwTﬁpl’KOC (Pwnouoq
£1068wV/ ££65wV 3 E€080¢ Slapoppwpévn we ofua PwTiopds Zwvng.
4-5 4 'E€060¢ SlapopPwHEVN WG PWTIOUOG KMUAKOOTAGIOU.
5 ‘E€060¢ Slapoppwuévn we ouvayepUOq.
6 'E€060¢ Slapoppwuévn we Apoc.
Awapoéppwon Tng 7 ‘E€0d0¢ Srapoppwpévn we autduatn KAetSapid.
£§68ov EXPO2 otnv 8 E€080C & ¢ AESAOIE AT,
EHPo2 mAaKETa EmEKTaonS " ’ £odo¢ lquopapu)us’vn WG KAEL <'xp|a UE payviTn
£1066wV/ ££66wWV 9 E€o80¢ Slapoppwpévn we Zuvthpnon.
6-7 10 ‘E€od0¢ Srapoppwpévn wg Dapog kat Tuvtipnon.
11 'E€0S0¢ Slapopewuévn we Alaxeiplon @avaptov pe mhakéta TLB.
EFRFF i L IGRE ApXIKi avalapmn 0 0 Anevepyornoinon apxIKAG aVaAaumG.
PrEFLASH InD pavapioy 1 KOKKIVa QWTa Tou avaBooBrivouy, yia 3 Seut., amd T évapén Tne Kivhonc.
E rF’l_FEFd’cL A_Pj"ht M6Vipo K6KKIVO o 0 KOKKIVO QWTa 6BNOTA pE TNV TTOPTA KAEIOTH.
) .
ALLAYS on Pavapt 1 KOKKIVA QWTa avappéva Je Thy opTa KAEIOTH.
MINAKAZ “C” - MENOY PAAIOEMIKOINQNIA - (-Ad o)
Merrovpyia | Meprypapn
Mpoodnkn MmouTtov start
Add SERrE ouoxeTilel To emBuuNTd PmouTtdV PE TNV eVTOAN Start
Npocdijkn Mmoutév 2ch ) . ) ) ) ) . . ) )
Add 2ch OUGXETI(El TO emMBUUNTO PITOUTOV UE TNV £VTOAR 20U Kavaliol padlokuudtwy. ZuoyeTiCel To smeukmto HMOUTOV UE TNV EVTOAY) 20U KAVOAIOU paSIOKUNATWY.
Y mepimtwon mou Kapia €é€080¢ Sev éxel SlapopewBei wg EE0d0¢ 20u Kavah Padiokupdtwy, To 2° Kavaht padloKupdTtwy eAéyXel To dvotypa medwv.
Awaypapn Katahéyouv
ErASE &Y A MPOXOXH! Awaypa@el amod tn pvipn Tou §¢Ktn OAa Ta amoBnkeupéva TNAeXELPLoTHPLA.
Avayvwon KwdikoU §£kTn
c ad H . Y P . ; ;
Eugavilel Tov kwdikd SEKTN TTOU €ival avayKaiog yia TNV avamapaywyn TwV TNAEXEIPIOTNPIWV.
ON = Evepyorolei TOV TPOypapHaTIONS €€ amOOTACEWG TWV KAPTWV Yéow evog moumol W LINK mou €xel kataxwpnBei otn pviun.
K AUTH N EVEPYOTIOINON TIOPAPEVEL EVEPYOTTOINUEVN Yia 3 AETTTA atd To TeheuTatio dtnpia Tou TAexelptotnpiou W LINK.
OFF= Npoypappatiopoc W LINK amrevepyomoinuévoc.
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DOSTEP DO MENU FIG. 1

Wersja oprogramowania centralki

->

+/

Lista ostatnich 30 btedow

\

llo$¢ sterownikdw radiowych wprowadzonych do pamieci

kraricowego zamykania dla silnika 2 SWC2

L___p» 0= Aktywacja wejscia wytacznika

kraricowego otwierania dla silnika 2 SWO2
C = Aktywacja wejscia wytgcznika

3540

kraricowego zamykania dla silnika 1 SWC1
» 0= Aktywacja wejécia wytacznika
kraricowego otwierania dla silnika 1 SWO1

|—> Sita chwilowa silnika 2

—— > Sita chwilowa silnika 1

SErE Aktywacja wejécia start na zewnatrz START E
Skr Aktywacja wejécia start wewnatrz START |
oPEn Aktywacja wejscia OPEN
ctS Aktywacja wejscia CLOSE
PEd Aktywacja wejscia przejscia dla oséb pieszych PED
EINE Aktywacja wejscia TIMER
SkoP Aktywacja wejscia STOP
Phok Aktywacja wejscia fotokomorki PHOT lub, jesli zostato skonfigurowane jako
o fotokomdrka zweryfikowana, Aktywacja przypisanego wejscia FAULT
Aktywacja wejscia fotokomorki w rozwarciu PHOT OP lub, jesli zostato skon-,
PhoP ﬁaurowane jako fotokomorka zweryfikowana aktywna tylko w rozwarciu
Aktywacja przypisanego wejécia FAULT
Aktywacja wejscia fotokomdrki w zwarciu PHOT CL lub, jesli zostato skon-
Phel figurowane jako fotokomdrka zweryfikowana aktywna tylko w rozwarciu
Aktywacja przypisanego wejécia FAULT
bA Aktywacja wejscia krawedziowego BAR lub, jesli zostato skonfigurowane|
i jako zweryfikowana krawedz czula, Aktywacja przypisanego wejscia FAULT]
Aktywacja wejscia listwy BAR z odwréceniem AKTYWNA TYLKO PODCZAS
bRro OTWIERANIA Iub,H'eéIi zostatoskonfigurowanejakolistwa krawedziowazweryfiko-
wanaaktywnatylko podczas otwierania, Aktywacja przypisanego wejscia FAULT|
Aktywacja wejscia listwy BAR z odwréceniem AKTYWNA TYLKO PODCZAS
bRrc ZAMYKANIAlub, jeslizostato skonfigurowanejako listwakrawedziowazweryfiko-|
wana aktywnatylko podczas otwierania, Aktywacja przypisanego wejscia FAULT
Karta oczekuje na wykonanie catego cyklu otwierania-zamykania, bez
SEE zatrzymania posredniego, w celu obliczenia wartosci sity niezbednej do|
wykonania ruchu.
UWAGA! Rozpoznawanie przeszkdd jest nieaktywne
Erd1d Test fotokomérek nie powiodt sie Sprawdzi¢ czy fotokomorki sg podtaczone i/lub ustawienia logiczne
Ere Test listwy nie powiddt sie Sprawdzi¢ czy listwa jest podtaczona i/lub ustawienia logiczne
Erd3 Test fotokomorek cyklu otwierania nie powiodt sie Sprawdzi¢ czy fotokomorkisg podtaczonei/lub ustawienia parametréw/ustawienialogiczne
ErO4 Test fotokomdrek cyklu zamykania nie powiddt sie Sprawdzi¢ czy fotokomérkisg podtaczonei/lub ustawienia parametréw/ustawienia logiczne
ErDB Test listwy 8k2 nie powiddt sie Sprawdzi¢ czy listwy sg podtgczone i/lub ustawienia parametréw/ustawienia logiczne
Er07 Test listwy otwierania nie powi6dt sie Sprawdzi¢ czy listwy sg podtaczone i/lub ustawienia parametréw/ustawienia logiczne
ErC8 Test listwy zamykania nie powiddt sie Sprawdzi¢ czy listwy sg podtaczone i/lub ustawienia parametréw/ustawienia logiczne
* - Sprawdzi¢ potaczenia z silnikiem
Er i Blad testu osprzetu karty - Problem z osprzetem karty (nalezy skontaktowac sie z serwisem technicznym)
M - Przewody zasilania silnika lub sygnatu enkodera odwrécone/odtaczone lub btedne
ErcH Btad enkodera programowanie (patrz Rys. E)
- Sitownik pracuje zbyt wolno w stosunku do warunkéw zaprogramowanych lub nie pracuje.
Er3H* 82‘12{;8?\??2‘ﬁ\;(fanjannkigzr#i(l:(ili‘lhf powodu wykrycia przeszkody - Sprawdzi¢ ewentualne przeszkody znajdujace sie na trasie ruchu
EryH* Zabezpieczenie termiczne Poczekac az urzadzenie ostygnie
ErSH* Btad komunikacji z urzadzeniami zdalnymi Sprawdzi¢ potaczenie z akcesoriami i/lub karty rozszerzer potgczone szeregowo
Er0 EF " . Sprobowac wytaczyc i ponownie wiaczyc¢ karte. Jezeli problem sie powtarza, skontaktowac
E-4 ErT5 Btad wewnetrzny kontroli nadzorujacej system. sie z serwisem technicznym.
Li g . : eat Naci$niecie OK potwierdza pobrane ustawienia. Kartabedzie dziata¢ zpobranymiustawieniami.
Er2 Btad spoéjnosci parametréw centrali (logika i parametry) A Trzeba sprawdzi¢ ustawienia karty (parametry i logike).
g acisniecie OK spowoduje, ze karta bedzie dziata¢ zdomysinym systemem D-track.
Er13 Btad w parametrach systemu D-track Trzeba wykona¢ automatyczne ustawianie (autoset).
) Btad podczas regulacji wytgcznika kraricowego Przewody zasilania silnika lub sygnatu enkodera odwrécone/odtgczone lub btedne
rau Tylko dla E5 BT A18 /E5 BT A12 programowanie. (patrz Rys. E)
ErF3 Btad w ustawieniach logiki (wejécia SAFE, typ silnika) Sprawdzi¢ ustawienia logiki SAFE lub typu silnika
. o - Sprawdzi¢ podtaczenie zamka
ErF9 Przeciazenie na wyjsciu zamka elektrycznego - Nieodpowiedni zamek

*H=0,1,.,9,A,B,C,D,EF
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INSTRUKCJA INSTALACYJNA

2) UWAGI OGOLNE

Panel sterowania THALIA P jest dostarczany przez producenta z ustawieniami
standardowymi.Kazda zmiane nalezy wprowadzac przy pomocy wbudowanego Maksymalna moc silnikow 240W + 240W (24V == ; max 50°C)
Brogramatora z wyswietlaczem lub cyfrowego programatora uniwersalnego.

anel obstuguje protokoét EELINK.

Jego najwazniejsze cech

to:

-~ Sterowanie 1 lub 2 silnikami 24V BT.

Uwaga: Nalezy instalowac 2 silniki tego samego typu. AUX 1 Styk ustawiony w linii 220-230V N.O. (5A
- \I;\I/ektroniczne ustawifnie rlpomlsntu z detekcja Przeszkég. b ik max)
- ejScia sterowania wytacznikami kraricowymi w zaleznosci od wybranego silnika. - -
- OdezieIne wejscia <:¥Ia zabezpieczen. AUX 2 Styk N.O. (220-230V~/5A max)
- Wbudowany odbiornikradiowy typurolling-code zklonowaniem nadajnikéw. AUX 3 Styk N.O. (24V~/1A max)

Karta jest wyposazona w wycig
orazwymiane.Jestdostarczana

race instalatora.

ostki s przygotowane pod zaciski: 70-71,70-72,70-74,76-77,76-79, 81-82,

odpowiednie most
WERYFIKACJA

81-84. Jezeli wyie{(yvymienione zaciski sa wykorzystywane, nalezy sciaggnac Wymiary zobacz Fig. B
i.
Bezpieczniki zobacz Fig. C
kania panel THALIA Liczba kombinacji 4 miliardy
u oraz zabezpieczen Maksymalna liczba wczytywanych pilotéw | 63

Przed wykonaniem kazdego cyklu otwierania i zamK
P wykonuje kontrole (weryfikacje) przekaznikéw ruc

(fotokomorek).

na listwe zaciskowa, co utatwia konserwacje
ompletem okablowanych mostkéw, co utatwia

Prad przetaczania przekaznika silnika 10A

Zasilanie obwodéw dodatkowych %ﬁvzs(a]é pobér max)

AUX 0 Styk zasilany 24V —N.O. (1A max)

Wyjsciezamkaelektrycznego 12/24V-—:
LOCK Z Wyzwalanym ryglemvémax 30W)
Z magnesem (max 15 W)

W przypadku btedéw w dziataniu nalezy sprawdzi¢, czy urzadzenia potaczone (*inne wartosci napiecia dostepne na zyczenie)
pracuja prawidtowo oraz okablowanie.

Stosowane wersje nada{nikéw:
Wszystkie nadajniki ROLLING CODE kompatybilne z ((ER-Ready))

4) PRZYGOTOWANIE PRZEWODOW RUROWYCH Fig. A

5) PODLACZENIE LISTWY ZACISKOWEJ Fig. C

3) DANE TECHNICZNE

Zasilanie 220-230V 50/60Hz(*)
Izolacja sieci/niskiego napiecia > 2MOhm 500V ===
Temperatura pracy -10/455°C

OSTRZEZENIE - Podczas wykonywania okablowania oraz podczas czynnosci

Zabezpieczenie termiczne

Oprogramowanie

instalacyjnych nalezy stosowac sie do wymogéw obowigzujacych norm oraz do
zasad wiedzy technicznej. Przewody zasilane napieciami o roznejwartosci powinny

Sztywnosc¢ dielektryczna

bycfizycznie od siebie oddzielone lub odpowiednio izolowane dodatkowaizolacja

sie¢/bt 3750V~ na 1 minute ogrubosci co najmniej T mm. Przewody nalezy dodatkowo umocowac w poblizu

Prad wyjéciowy silnika 7.5A+7.5A max zaciskow, na przyktad przy pomocy chomatek. Wszystkie kable pofaczeniowe
powinny by¢ umieszczone w odpowiedniej odlegtosci od radiatora.
L FAZA
I ~ *
N NEUTRALNY Zasilanie jednofazowe 220-230V 50/60Hz(*)
JP5 _ )
IS, TRANSF. PIERW. Podtaczenie transformatora pierwotnego, 220-230V.
i Zasilanie karty:
JP21 TRANSF. WTOR. 24V~ Transformator wtérny
24V= Zasilanie z baterii zapasowej
10 MOT1 + Podtaczenie silnika 1. Opoznienie réznicy faz podczas zamykania.
1 MOT1 - Sprawdz podtaczenia na Fig. E
14 MOT2 + Podtaczenie silnika 2. Opdznienie réznicy faz podczas otwierania.
15 MOT2 - Sprawdz podtaczenia na Fig. E
20 Wyjscie konfigurowane AUX 0 - DomysInie SYGNALIZATOR SWIETLNY..
AUX 0 - STYK ZASILANY 24V 2. KANAL RADIOWY/ KONTROLKA OTWARTEJ BRAMY SCA/ Przycisk OSWIETLENIA ZEWNETRZNEGO / Przycisk
(N.O) (1A MAX) OSWIETLENIA STREFOWEGO / OSWIETLENIE SCHODOW / ALARM OTWARCIA BRAMY / SYGNALIZATOR
21 o SWIETLNY / ZAMEK ELEKTRYCZNY Z WYZWALANYM RYGLEM / ZAMEK ELEKTRYCZNY Z MAGNESEM / SERWIS /
SYGNALIZATOR SWIETLNY | SERWIS. Patrz tabela “Konfiguracja wyjs¢ AUX"
AUX1 2253 E‘;g\’}s'LANY Wyjécie konfigurowane AUX 1 - Domyslnie Wyjécie OSWIETLENIA STREFOWEGO. )
22 - . 2-gi KANAL. RADIOWY/ KONTROLKA OTWARTEJ BRAMY SCA/ OSWIETLENIE WEWNETRZNE/ OSWIETLENIE
(Max 5A) STREFOWE/ OSWIETLENIE SCHODOW/ ALARM OTWARCIA BRAMY/ SYGNALIZATOR SWIETLNY/ ZAMEK
ELEKTRYCZNY Z WYZWALANYM RYGLEM/ ZAMEK ELEKTRYCZNY Z MAGNESEM.
23 Patrz tabela "Konfiguracja wyjé¢ AUX"
Wyjscie konfigurowane AUX 2 - Domyslnie Wyjécie KONTROLKI OTWARTEJ BRAMY SCA.
24 AUX 2 - STYK WOLNY (N.O)) 2-gi KANAL RADIOWY/ KONTROLKA OTWARTEJ BRAMY SCA/ Przycisk OSWIETLENIA WEWNETRZNEGO/
(Max 220-230V 5A) o Przycisk OSWIETLENIA STREFOWEGO/ OSWIETLENIE SCHODOW/ ALARM OTWARCIA BRAMY/ SYGNALIZATOR
SWIETLNY/ ZAMEK ELEKTRYCZNY Z WYZWALANYM RYGLEM/ ZAMEK ELEKTRYCZNY Z MAGNESEM.
25 Patrz tabela "Konfiguracja wyjs¢ AUX".
Wyjscie konfigurowane AUX 3 - Domyslnie Wyjscie 2-go KANALU RADIOWEGO.
26 AUX 3 - STYK WOLNY (N.O)) 2-gi KANAL RADIOWY/ KONTROLKA OTWARTEJ BRAMY SCA/ Przycisk OSWIETLENIA WEWNETRZNEGO/ Przycisk
(Max 24V 1A) o OSWIETLENIA STREFOWEGO/ OSWIETLENIE SCHODOW/ ALARM OTWARCIA BRAMY/ SYGNALIZATOR SWIETLNY/
ZAMEK ELEKTRYCZNY Z WYZWALANYM RYGLEM/ ZAMEK ELEKTRYCZNY Z MAGNESEM.
27 Patrz tabela "Konfiguracja wyjs¢ AUX".
Logika Typu zamka= 0 - Wyjscie zamka elektrycznego z wyzwalanym ryglem 12V===(max 30W). Wyjscie
28 aktywowane impulsowo podczas kazdego otwarcia.
Logika Typu zamka= 1 - Wyjscie zamka elektrycznego z magnesem 12V===(max 15W). Wyjécie aktywowane przy
zamknietej bramie.
LOCK 12/24V=—== - - .
Logika Typu zamka= 2 - Wyjscie zamka elektrycznego z wyzwalanym ryglem 24V===(max 30W). Wyjscie
29 aktywowane impulsowo podczas kazdego otwarcia.
Logika Typu zamka= 3 - Wyjscie zamka elektrycznego z magnesem 24V===(max 15W). Wyjscie aktywowane przy
zamknietej bramie.
: W 41 + REF SWE Wspdlny modut wytacznikow kraricowych
.=E¢ % - :-"_‘ [ryrs E 42 SWC1 Wyltgcznik krancowy zamkniecia dla silnika 1 SWC1 (N.C.)
N ;-2 E .: élg 43 SWO 1 Wytacznik krancowy otwarcia dla silnika 1 SWO1 (N.C.)
=8 q § a3 E 44 SWC2 Wytacznik kranicowy zamkniecia dla silnika 2 SWC2 (N.C.)
se5 N
ggugss=a
= g0 45 SWO 2 Wytgcznik krarncowy otwarcia dla silnika 2 SWO2 (N.C.)
>
42 SW T Sterowanie wytacznikiem kraricowym silnika 1.
Dla sitownikéw z linkowym sterowaniem wytgcznikami krancowymi.
0 SW2 Sterowanie wytacznikiem kraricowym silnika 2.

Dla sitownikéw z linkowym sterowaniem wytgcznikami kraricowymi.
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N0
OB 40 - REF SWE Wspdlny modut wytgcznikéw krarnicowych
%55522
JEFs=x . N -
€9 =S 42 SW1 Sterowanie wytacznikiem kraricowym silnika 1.
§5o0u04
Bgg4s
52 43 SW2 Sterowanie wytgcznikiem kraricowym silnika 2.
(CAU)
40 - REF SWE Zasilanie enkodera, biaty kabel
41 + REF SWE Zasilanie enkodera, brazowy kabel
Sygnat enkodera silnika 1, zielony kabel
42 ENC M1 Zamkna¢ mostek JP30
Sygnat enkodera silnika 2, zielony kabel
a3 ENC M2 Zamkna¢ mostek JP31
50 24V-
Wyjscie zasilania akcesoriéw.
51 24V+
Wyjscie zasilania zabezpieczen zweryfikowanych (fotokomérka nadawcza lub nadajnik czutej listwy).
52 24 Vsafe+ . )
Wyjscie aktywne tylko podczas wykonywania cyklu.
60 Modut wspdiny Modut wspolny wejs¢ IC 1 oraz IC 2
"Wejscie sterowania z mozliwoscia konfiguracji 1 (N.O.) - Domyslnie START E.
61 IC1 START E/ START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
Nalezy oprze¢ sie na danych z tabeli "Konfiguracja wejs¢ sterowania".
Wejscie sterowania z mozliwoscia konfiguracji 2 (N.O.) - Domyslnie PED.
62 IC2 START E/ START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
Nalezy oprzec sie na danych z tabeli "Konfiguracja wejs¢ sterowania”.
63 Modut wspolny Modut wspdlny wejs¢ IC 3 orazIC 4
Wejscie sterowania z mozliwoscig konfiguracji 3 (N.O.) - Domyslnie OPEN.
64 IC3 START E/ START |/ OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED

Nalezy oprze¢ sie na danych z tabeli "Konfiguracja wejs¢ sterowania".

Wejscie sterowania z mozliwoscia konfiguracji 4 (N.O.) - DomysInie CLOSE.
65 IC4 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
Nalezy oprzec sie na danych z tabeli "Konfiguracja wejs¢ sterowania".

Logika Aux= 0 - Wyjscie 2-GO KANALU RADIOWEGO.

Podczas aktywacji 2-go kanatu radiowego styk pozostaje zamkniety przez 1's.

Logika Aux= 1 - Wyjécie KONTROLKI OTWARTEJ BRAMY SCA.

Styk pozostaje zamkniety podczas otwierania i kiedy skrzydto jest otwarte, miga podczas zamykania, otwarty kiedy skrzydto jest zamkniete.

Logika Aux= 2 - Wyjécie sterowania OSWIETLENIEM WEWNETRZNYM.
Styk jest zamkniety przez 90 sekund po ostatnim cyklu.

Logika Aux= 3 - Wyjécie sterowania OSWIETLENIEM STREFOWYM.
Styk jest zamkniety przez caty czas trwania cyklu.

Logika Aux= 4 - Wyjécie OSWIETLENIA SCHODOW.

Styk pozostaje zamkniety przez 1 sekunde na poczatku cyklu.

Logika Aux= 5 - Wyjscie ALARMU OTWARCIA BRAMY.

Styk pozostaje zamknigty, jezeli skrzydto pozostaje otwarte przez czas dwa razy dtuzszy niz ustawiony czas automatycznego zamykania TCA.
Logika Aux= 6 - Wyjécie SYGNALIZATORA SWIETLNEGO.

Styk pozostaje zamkniety podczas ruchu skrzydet.

Logika Aux= 7 - Wyjécie zamka ELEKTRYCZNEGO Z WYZWALANYM RYGLEM.

Styk pozostaje zamkniety przez 2 sekundy podczas kazdego otwarcia.

Logika Aux= 8 - Wyjscie zamka ELEKTRYCZNEGO Z MAGNESEM.

Styk pozostaje zamkniety jezeli brama jest zamknieta.

Logica Aux= 9 - Wyjscie SERWIS.

Kiedy zostaje osiggnieta wartos¢ zaprogramowana w parametrze Serwis, styk pozostaje zamkniety, co sygnalizuje konieczno$¢ przeprowadzenia serwisu.
Logika Aux= 10 - Wyjécie SYGNALIZATOR SWIETLNY | SERWIS.

Styk pozostaje zamknigty podczas ruchu skrzydet. Kiedy zostaje osiggnieta warto$¢ zaprogramowana w parametrze Serwis, po zakoriczeniu cyklu, kiedy skrzydto jest zamknigte, styk
4-krotnie zamyka sie na 10 s i otwiera sie na 5 s, co sygnalizuje koniecznos¢ przeprowadzenia serwisu.

Konfiguracja wejs¢ sterowania

Logika IC= 0 - Wejscie skonfigurowane jako Start E. Dziatanie wg Logiki SEEP-bY-5EEP MouElnt. Sterowanie semaforem przez start zewnetrzny.

Logika IC= 1 - Wejscie skonfigurowane jako Start I. Dziatanie wg Logiki SEEP-bY-5EEP MauElnk. Sterowanie semaforem przez start wewnetrzny.

Logika IC= 2 - Wejscie skonfigurowane jako Open.

To polecenie powoduje otwarcie bramy. Jezeli wejscie jest zamkniete, skrzydfa pozostaja otwarte az do otworzenia styku. Jezeli styk jest otwarty, urzadzenie zamyka sie po uptywie
Czasu Automatycznego Zamykania TCA (jezeli ta funkcja zostata aktywowana).

Logika IC= 3 - Wejscie skonfigurowane jako Close.
To polecenie powoduje wykonanie zamkniecia

Logika IC= 4 - Wejscie skonfigurowane jako Ped.
To polecenie powoduje czesciowe otwarcie przejscia dla pieszych. Dziatanie wg Logiki SEEP-bY-5EEP MauElnk

Logika IC= 5 - Wejscie skonfigurowane jako Timer.
Dziatanie analogiczne do otwierania, lecz zamykanie jest wykonywane réwniez w przypadku przerwy w zasilaniu sieciowym.

Logika IC= 6 - Wejscie skonfigurowane jako Timer Ped.

To polecenie powoduje czesciowe otwarcie przejscia dla pieszych. Jezeli wejscie jest zamkniete, skrzydto pozostaje otwarte az do otworzenia styku. Jezeli wejscie jest zamknigte i
nacisniety zostanie przycisk Start E, Start | lub Open, wykonywany jest cykl kompletny a nastepnie urzadzenie otwiera przejscie dla pieszych. Zamykanie jest zapewnione réwniez w
przypadku braku zasilania sieciowego.

Logika SAFE= 0 - Wejscie skonfigurowane jako Phot, fotokomdrka niezweryfikowanych (*) (Fig. F, ad. 1)
Umozliwia podtaczenie urzadzen, ktére nie sa wyposazone w dodatkowy styk weryfikacyjny. W przypadku przeciecia linii foto, fotokomorki s aktywne zaréwno podczas otwierania,
jak i zamykania. Przeciecie linii foto podczas zamykania odwraca kierunek ruchu tylko po odstonieciu fotokomorki. Jezeli nie jest uzywane, zostawi¢ mostek zatozony.

Logika SAFE= 1 - Wejscie skonfigurowane jako Phot test, fotokomérka zweryﬁkowana (Fig.F, ad. 2
Aktywuje weryfikacje fotokomorek na poczatku cyklu. W przypadku przeciecia linii foto, fotokomorki sg aktywne zaréwno podczas otwierania, jak i zamykania. Przeciecie linii foto
podczas zamykania odwraca kierunek ruchu tylko po odstonieciu fotokomorki.

Logika SAFE= 2 - Wejscie skonfigurowane jako Phot op, fotokomdrka aktywna tylko podczas otwierania niezweryfikowanych (*) (Fig. F, ad. 1)
Umozliwia podtaczenie urzadzen, ktére nie s3 wyposazone w dodatkowy styk weryfikacyjny. W przypadku przeciecia linii foto, wytacza dziatanie fotokomoérki podczas zamykania.
Podczas otwierania blokuje ruch na czas przeciecia linii foto. Jezeli nie jest uzywane, zostawi¢ mostek zatozony.
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przeciecia linii foto.

Logika SAFE= 3 - Wejscie skonfigurowane jako Phot op test, zweryfikowana fotokomdrka aktywna tylko podczas otwierania (Fig. F, ad. 2).
Aktywuje weryfikacje fotokomorek na poczatku cyklu. W przypadku przeciecia linii foto, wytacza dziatanie fotokomérki podczas zamykania. Podczas otwierania blokuje ruch na czas

Logika SAFE= 4 - Wejscie skonfigurowane jako Phot cl, fotokomdrka aktywna tylko podczas zamykania niezweryfikowanych (*) (Fig. F, ad. 1)
Umozliwia podiaczenie urzadzen, ktére nie s3 wyposazone w dodatkowy styk weryfikacyjny. W przypadku przeciecia linii foto, wytacza dziatanie fotokomoérki podczas otwierania.
Podczas zamykania natychmiast odwraca kierunek ruchu. Jezeli nie jest uzywane, zostawi¢ mostek zatozony.

kierunek ruchu.

Logika SAFE= 5 - Wejscie skonfigurowane jako Phot cl test, zweryfikowana fotokomaérka aktywna tylko podczas zamykania (Fig. F, ad. 2).
Aktywuje weryfikacje fotokomorek na poczatku cyklu. W przypadku przeciecia linii foto, wytacza dziatanie fotokomdrki podczas otwierania.. Podczas zamykania natychmiast odwraca

Logica SAFE= 6 - Wejscie skonfigurowane jako Bar, czuta listwa niezweryfikowanych (¥) (Fig. F, ad. 3)
Umozliwia podtaczenie urzadzen, ktére nie sg wyposazone w dodatkowy styk weryfikacyjny. To polecenie odwraca kierunek ruchu na 2 sek. Jezeli nie jest uzywane, zostawi¢ mostek zatozony.

Logica SAFE= 7 - Wejscie skonfigurowane jako Bar, czuta listwa zweryfikowana (Fig. F, ad. 4).
Aktywuje weryfikacje czutych listewek na poczatku cyklu. To polecenie odwraca kierunek ruchu na 2 sek.

To polecenie odwraca kierunek ruchu na 2 sek.

Logika SAFE= 8 - Wejscie skonfigurowane jako Bar 8k2 (Fig. F, ad. 5). Wejscie dla listwy rezystancyjnej 8K2.

zatrzymanie automatyki (STOP) (Fig.F, ad. 3).

zamykania powoduje zatrzymanie. W przypadku nieuzywania zostawi¢ mostek zatozony.

Logika SAFE=9 Wejscie skonfigurowane jako Bar op, listwa krawedziowa z odwrdéceniem aktywna tylko podczas otwierania, jezeli zostanie aktywowana podczas zamykania wykona

Umozliwia podfaczenie urzadzen, ktére nie sa wyposazone w dodatkowy styk weryfikacyjny. Zadziatanie podczas otwierania odwraca kierunek ruchu na 2 sek. Zadziatanie podczas

zamykania wykona zatrzymanie automatyki (STOP) (Fig.F, ad. 4).

Logika SAFE=10 Wejscie skonfigurowane jako Bar op test, listwa krawedziowa zweryfikowana z odwréceniem aktywna tylko podczas otwierania, jezeli zostanie aktywowana podczas

Aktywuje weryfikacje czutych listewek na poczatku cyklu. Zadziatanie podczas otwierania odwraca kierunek ruchu na 2 sek. Zadziatanie podczas zamykania powoduje zatrzymanie.

manie automatyki (STOP) (Fig.F, ad. 5).

Logika SAFE=11 Wejscie skonfigurowane jako Bar 8k2 op, listwa 8k2 z odwréceniem aktywna tylko podczas otwierania, jezeli zostanie aktywowana podczas zamykania wykona zatrzy-

Zadziatanie podczas otwierania odwraca kierunek ruchu na 2 sek. Zadziatanie podczas zamykania powoduje zatrzymanie.

zatrzymanie automatyki (STOP) (Fig.F, ad. 3).

otwierania powoduje zatrzymanie. Jezeli nie jest uzywane, zostawi¢ mostek zatozony.

Logika SAFE=12 Wejscie skonfigurowane jako Bar cl, listwa krawedziowa z odwrdceniem aktywna tylko podczas otwierania, jezeli zostanie aktywowana podczas zamykania wykona

Umozliwia podtaczenie urzadzen, ktdre nie sa wyposazone w dodatkowy styk weryfikacyjny. Zadziatanie podczas zamykania odwraca kierunek ruchu na 2 sek. Zadziatanie podczas

zamykania wykona zatrzymanie automatyki (STOP) (Fig.F, ad. 4).

Logika SAFE=13 Wejscie skonfigurowane jako Bar cl test, listwa krawedziowa zweryfikowana z odwréceniem aktywna tylko podczas otwierania, jezeli zostanie aktywowana podczas

Aktywuje weryfikacje czutych listewek na poczatku cyklu. Zadziatanie podczas zamykania odwraca kierunek ruchu na 2 sek. Zadziatanie podczas otwierania powoduje zatrzymanie.

manie automatyki (STOP) (Fig.F, ad. 5).

Logika SAFE=14 Wejscie skonfigurowane jako Bar 8k2 cl, listwa 8k2 z odwrdéceniem aktywna tylko podczas otwierania, jezeli zostanie aktywowana podczas zamykania wykona zatrzy-

Zadziatanie podczas zamykania odwraca kierunek ruchu na 2 sek. Zadziatanie podczas otwierania powoduje zatrzymanie.

(*) Jezeli sg instalowane urzadzenia typu, D” (w mysl normy EN12453), polaczone bez wykonania weryfikacji, nalezy zaleci¢ ich obowigzkowe serwisowanie

co najmniej raz na po6t roku.

6) PODLACZENIE SILNIKOW Fig. E

7) URZADZENIA ZABEZPIECZAJACE
Uwaga: stosowac wylacznie takie urzadzenia zabezpieczajace, ktére
odbieraja sygnat bez przeszkéd.

7.1) URZADZENIA ZWERYFIKOWANE FIG. F
;.YZ) BODLACZENIE 1 PARY FOTOKOMOREK NIESKONTROLOWANYCH
1

.

7.3) PODLACZENIE 1 PARY FOTOKOMOREK SKONTROLOWANYCH RYS. D2
8) DOSTEP DO MENU: FIG. 1

8.1) MENU PARAMETROW (PR A7) (TABELA “A” PARAMETRY)

8.2) MENU LOGIKI (Lol ic) (TABELA “B” LOGIKI)

8.3) MENU RADIO (-Ad ia) (TABELA “C” RADIO)
- WAZNA UWAGA: OZNACZYC PIERWSZY WPROWADZONY DO PAMIECI
NADAJNIK SPECJALNYM SYMBOLEM (MASTER).

W rzgwdku pro%ramowania recznego pierwszy nadajnik przydziela
KLUCZOWY KOD ODBIORNIKA, ktéry jest potrzebny do nastepnego klonowania
radionadajnikéw.

}thkjd_pwany odbiornik Clonix posiada ponadto kilka waznych, zaawansowanych
unkgji:

«  Klonowanie nadaljnika master (rolling-code lub kodu statego).

« Klonowanie w celu wymiany nadajnikéw wprowadzonych do odbiornika.

« Zarzadzanie baza danych nadajnikéw.

« Zarzadzanie wszystkimi odbiornikami.

Aby poznac sposdb wykorzystywania funkcji zaawansowanych, nalezy zapoznac
si$ zinstrukcja obstugi uniwersalnego programatora cyfrowego orazz ogélnymi
informacjami na temat programowania odbiornikéw.

8.4) MENU DOMYSLNE (dEFALE)
Przywraca DOMYSLNE ustawienia centralki. Po zresetowaniu konieczne jest
wykonanie ponownego ustawienia automatycznego.

8.5) MENU JEZYKA (LAnLUE)
Umozliwia ustawienie jezyka programatora z wyswietlaczem.

8.6) MENU USTAWIANIA AUTOMATYCZNEGO (RUtoSEL)

« Przejs¢ do odpowiedniego menu i wigczy¢ ustawianie automatyczne.

+ Po wcisnieciu przycisku OK wyswietlany jest komunikat,... ... ..., centralka
steruje cyklem otwierania, po ktérym nastepuje cykl zamykania, podczas
klt(ére ?automatycznie ustawianajestminimalnasitaniezbedna do poruszenia
skrzydta.

Liczba cykli niezbednych do przeprowadzenia procedury ustawienia
automatycznego wynosi od 1 do 3.

Podczas tej faz?/ nie przecinac linii foto oraz nie uzywac przyciskéw START,
STOP i wyswietlacza.

Po zakonczeniu tej operacji centralka sterownicza automatycznie ustawia
optymalne

wartosci sity. Nalezy je sprawdzi¢ i ewentualnie zmieni¢ tak jak opisano przy
instrukgji

rogramowania.

A WAGA!! Sprawdzi¢, czy wartosc sity uderzeniazmierzonawmiejscach
przewidzianych w normie EN12445 jest mniejsza nizpodano w normie
453.

EN1
A Site uderzenia mozna zredukowac przy pomocy odksztatcajacych sie
listewek.

Uwaga!! Podczas automatycznego ustawiania funkcja wykrywania
przeszkod jest nieaktywna; instalator powinien kontrolowa¢ ruch
automatuipilnowa¢, aby zadne osoby nie zblizaly sie do obszaruroboczego
automatu, oraz aby w tym obszarze nie znajdowaly sie zadne przedmioty.

8.7) KOLEJNOSC CZYNNOSCI KONTROLNYCH MONTAZU
. Wykona¢ cykl AUTOMATYCZNEGO USTAWIANIA (AUTOSET) (*)
Sprawdzic sity uderzenia: jezeli mieszcza sie w dozwolonych limitach (¥¥),
Brzejs’c’ do punktu 10, w przeciwnym razie
. Dostosowac ewentualnie parametry predkosci i czutosci (sity): zob. tabela
Barametrow.
onownie sprawdzi¢ sity uderzenia: jezeli mieszczg sie w dozwolonychlimitach

N —

3

4.
(**), przej$¢ do punktu 10, w przeciwnym razie

5. Zatozyc listwe amortyzujaca

6. Ponowniesprawdzi¢ sity uderzenia: jezeli mieszczg sie w dozwolonych limitach
(**), przejs¢ do punktu 10, w przeciwnym razie

7. Zatozyc¢urzadzeniazabezpieczajgce reagujace na nacisk lub elektroczute (np.
listwa krawedziowa) (**).

8. Ponownie sprawdzic sity uderzenia: jezeli mieszcza sie w dozwolonych limitach
(**), przejs¢ do punktu10, w przeciwnym razie

9. Wiacza¢ naped tylko w trybie recznym z przytrzymaniem przycisku.

10. Upewni¢sie, izwszystkie urzadzenia wykrywajace obiekty w obszarze cyklu

dziataja prawidtowo

(*) Przed wykonaniem automatycznego ustawiania nalezy sie upewnic, izwszystkie

czynnoscimontazowe i zabezpieczenia zostaty wykonane prawidtowo, w sposéb

opisany w ostrzezeniach dot. instalacji w instrukcji napedu.

(**) W zaleznosci od wyniku analizy ryzyka moze sie okazac¢ konieczne zastoso-

wanie czutych zabezpieczen.

8.8) MENU REGULACJIWYLACZNIKOW KRANCOWYCH (-EL. Fc)
Umozliwiaregulacje wylacznikow kranicowych silnikéw wyposazonych w enkode-
ry.Oprécztego, w przypadku silnikow z niezaleznym okablowaniem wytacznikdw
kraﬁcowich pozwala prawidtowo ustawic¢ skrzydto przed poézniejszg regulacja
wyialfzni a kraricowego. W przypadku silnikow niewymienionych W menu jest
nieaktywne, a na wy$wietlaczu wida¢ komunikat ,niedostepny”.

UWAGA: te dziatania trzeba wykonywac w trybie ,cztowiek obecny” oraz ze
zredukowang predkoscia i bez wigczania zabezpieczen.

8.8.1) GIUNO ULTRA BT A20, GIUNO ULTRA BT A50

Przyciskami ,+/-" na wyswietlaczu ustawi¢ skrzydto w wymaganej pozycji. W
celu wyregulowania wytacznikow kraricowych wykorzystac ustawienia regulacji
wylacznikow, podane w instrukgcji obstugi silnika GIUNO ULTRA.

8.8.2) E5 BT A12, E5BT A18

Przyciskami ,+/-" na wyswietlaczu ustawi¢ skrzydto w pozycji podanej na
wyswietlaczu (otwarcie lub zamknigcie). Po ustawieniu w wymaganej pozycji
potwierdzic ja przyciskiem OK. W przypadku silnikéw E5 mozna ustawi¢ skrzydto
w poblizu wytacznika krancowego recznie (popchnaé brame), a nastepnie
przesuna¢ brame przyciskami ,+/-, az najedzie na mechaniczny ogranicznik
ruchu. Potwierdzi¢ pozycje przyciskiem OK lub pilotem (trzeba go wczesniej
wczytac do pamiecif

8.9) MENU STATYSTYKI

Umozliwia wyswietlenie wersji karty, catkowitej liczby cykli (wyrazanej w
setkach), liczby wpisanych do pamieci pilotéw radiowych oraz ostatnich 30
bteddéw (pierwsze 2 cyfry pokazujg pozycje, ostatnie 2 kod btedu). Btad 01 jest
btedem najnowszym.

8.10) MENU HASLO

Umozliwia ustawienie hasta do programowania kar? zadpomocq sieci U-link”.
Jezeli“POZIOM OCHRONY"jest ustawiony na 1, 2, 3, 4, zadane zostaje wejscie do
menu programowania. Po 10 nieudanych prébach dostepu, przed ponownym
ponowieniem préb nalezy odczekac 3 minuty. W tym czasie, kazda proba dostepu
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powoduje wyswietlenie komunikatu,BLOC" Domyslne hasto to 1234.

9) NACI§NI5CIE WYLﬁCZNIKA KRANCOWEGO ZAMYKANIA Fig. G ad. A-B
KIERUNEK OTWIERANIA Fig. E

10) PODLACZENIE DO KARTY ROZSZERZEN | Z UNIWERSALNYM
PROGRAMATOREM CYFROWYM WERSJA > V1.40 (Fig. H) Zapoznac sie z
informacjami podanymi w odpowiedniej instrukgji.

11) MODULY OPCJONALNE U-LINK

Patrz instrukcje obstugi modutéw U-link.

Korzystanie z kilku modutéw powodLg'e ograniczenie zasiegu radiowego.
Dostosowa¢ instalacje za pomoca odpowiedniej anteny dostrojonej do
czestotliwosci 433 MHz.

12) RESETOWANIE DO USTAWIEN FABRYCZNYCH (Rys. 1)

OSTROZNIE: resetuje centrale do wartosci ustawionych fabrycznie i kasuje
wszystkie zapisane w pamieci piloty radiowe.

TABELA “A” - MENU PARAMETRY - (PArA)

OSTROZNIE! Nieprawidtowe zaprogramowanie moze spowodowac obrazenia
0s6b lub zwierzat, albo szkody rzeczowe.

- Odcig¢ zasilanie karty (Rys. 1 ad. 1)

- Otworzy¢ wejécie Stop i Jednoczesnie nacisngc przyciski - i OK (Rys. | ad. 2)

- Wiaczy( zasilanie karty (Rys. | ad. 3)

- Na ekranie wyswietla sie’komunikat RST. W ciggu 3 s potwierdzi¢ naciskajac
przycisk OK (Rys. | ad. 4)

- Poczeka¢ na zakonczenie procedury (Rys. | ad. 5)

- Procedura zakonczona (Rys. | ad. 6)

UWAGA! Nieprawidiowe ustawienie moze spowodowac obrazenia oséb lub
zwierzat, albo uszkodzenie przedmiotow.
A UWAGA: Sprawdzi¢, czy wartosc silsy uderzenia zmierzona w miejscach
przewidzianych wnormie EN12445j j i
EN 12453.
ISilg ud?(rzenia mozna zredukowac przy pomocy odksztatcajacych sie
istewek.
Aby uzyskac lepsze wyniki, zaleca sie wykonanie automatycznego ustawiania
przy niepracujacych silnikach (nie rozgrzanych zbyt duzg iloscia wykonanych
Jeden po drugim cykli).

est mniejsza nizpodano w normie

oPEn dELRY
E N

0

10

3

Czas opoznienia
otwierania dla silnika
2[s]

Czas opdznienia podczas otwierania dla silnika 2 wzgledem silnika 1.

cLS dELRY
E E

25

Czas opdznienia
zamykania dla silnika
1 [s]

Czas opdznienia podczas zamykania dla silnika 1 wzgledem silnika 2.
UWAGA: jezeli czas jest ustawiony na wartos¢ maksymalng, silnik 1 czeka przed
wiaczeniem na petne wylgczenie silnika 2.

Ech

120

Czas automatycznego
zamkniecia [s]

Czas oczekiwania przed wykonaniem automatycznego zamkniecia.

ErFLORECLAE

180

40

Czas opuszczenia strefy
semafora [s]

Czas opuszczenia danej strefy przez pojazdy, ktorych ruch reguluje semafor.

oPd {SESLobd

50

Odcinek spowalniania
ruchu podczas
otwierania [%)]

Odcinek spowalniania ruchu silnika/silnikéw podczas otwierania, wyrazony w
procentowej czesci catkowitego odcinka ruchu.

UWAGA: Po zmodyfikowaniu parametru nalezy wykona¢ kompletny, niczym
nieprzerwany cykl roboczy.

UWAGA: jezeli na wyswietlaczu pokazywany jest komunikat "SET", wykrywanie
przeszkod jest nieaktywne.

UWAGA: w przypadku sitownikéw z wbudowanymi ogranicznikami, parametr
spowalniania ruchu powinien by¢ zawsze aktywowany i powinien wynosi¢ powyzej 5.
UWAGA: w przypadku wersji GIUNO odcinek spowalniania ruchu ustawiany jest
przy pomocy przesuwnych czujnikéw.

UWAGA: w przypadku silnika typu ELI BT A35 nie mozna wylaczy¢ spowalniania
ruchu; wartosci ponizej 10% beda traktowane jak rowne 10%.

cLd {5ESLalld

50

Odcinek spowalniania
ruchu podczas
zamykania [%]

Odcinek spowalniania ruchu silnika/silnikéw podczas zamykania, wyrazony w
procentowej czesci catkowitego odcinka ruchu.

UWAGA: Po zmodyfikowaniu parametru nalezy wykona¢ kompletny, niczym
nieprzerwany cykl roboczy.

UWAGA: jezeli na wyswietlaczu pokazywany jest komunikat "SET", wykrywanie
przeszkod jest nieaktywne.

UWAGA: w przypadku sitownikdw z wbudowanymi ogranicznikami, parametr
spowalniania ruchu powinien by¢ zawsze aktywowany i powinien wynosi¢ powyzej 5.
UWAGA: w przypadku wersji GIUNO odcinek spowalniania ruchu ustawiany jest
przy pomocy przesuwnych czujnikéw.

UWAGA: w przypadku silnika typu ELI BT A35 nie mozna wylaczy¢ spowalniania
ruchu; wartosci ponizej 10% beda traktowane jak réwne 10%.

d iSkdEcEL

50

Odcinek zmniejszania
predkosci [%]

Odcinek zmniejszania predkosci silnika/silnikow (przejscie od predkosci roboczej

do predkosci spowalniania ruchu) zaréwno podczas otwierania, jak i zamykania,
wyrazony w procentowej czesci catkowitego odcinka ruchu.

UWAGA: Po zmodyfikowaniu parametru nalezy wykona¢ kompletny, niczym
nieprzerwany cykl roboczy.

UWAGA: jezeli na wyswietlaczu pokazywany jest komunikat "SET", wykrywanie

przeszkdd jest nieaktywne.

PR-E AL oPE-

n ink

10

929

29

Otwieranie czesciowe
M1 [%]

Szeroko$¢ otwarcia czesciowego wyrazona procentowo w stosunku do otwarcia
catkowitego, po nacisnieciu przycisku otwarcia przejscia dla pieszych PED.

oPFaorcE

929

50

Sita skrzydta/skrzydet
podczas otwierania [%]

Sita, z jakg przesuwa sie skrzydto/a podczas otwierania. Jest to procentowa warto$¢
sity przekraczajaca wartos¢ sity zapisanej podczas ustawiania automatycznego (i
nastepnie aktualizowanej), ktorej przekroczenie powoduje wygenerowanie alarmu z
powodu napotkania przeszkody.

Ten parametr jest automatycznie ustawiany podczas ustawiania automatycznego.

UWAGA: Ma bezposredni wplyw na site uderzenia: nalezy sprawdzic,
czy przy tak ustawionej wartosci parametru zachowane sg obowiazujace
normy z zakresu bezpieczenstwa (¥). W razie potrzeby nalezy zainstalowac

zabezpieczenie chronigce Erzed przygnieceniem (**).

cLSForcE

99

50

Sita skrzydta/skrzydet
podczas zamykania [%]

Sita, z jaka przesuwa sie skrzydto/a podczas zamykania. Jest to procentowa wartosc sity
przekraczajgca wartosc sity zapisanej podczas ustawiania automatycznego (i nastepnie
aktualizowanej), ktérej przekroczenie powoduje wygenerowanie alarmu z powodu
napotkania przeszkody.

Ten parametr jest automatycznie ustawiany podczas ustawiania automatycznego.

UWAGA: Mabezposredni wptyw nasite uderzenia: nalezy sprawdzi¢, czy przy
tak ustawionej wartosci parametru zachowane sa obowiazujace normy z zakresu
bezpieczenstwa (¥).Wrazie potrzeby nalezy zainstalowac zabezpieczenie chroniace
przed przygnieceniem (*¥).

of SPEEd

15

99

929

Predkos¢ otwierania
[%]

Procentowa warto$¢ maksymalnej predkosci silnika/silnikéw osiaganej podczas
otwierania.

UWAGA: Po zmodyfikowaniu parametru nalezy wykonac kompletny, niczym
nieprzerwany cykl roboczy.

UWAGA: jezeli na wyswietlaczu pokazywany jest komunikat "SET", wykrywanie
przeszkadd jest nieaktywne.

cL SPEEd

15

29

29

Predkos¢ zamykania
[%]

Procentowa warto$¢ maksymalnej predkosci silnika/silnikow osiaganej podczas
zamykania.

UWAGA: Po zmodyfikowaniu parametru nalezy wykona¢ kompletny, niczym
nieprzerwany cykl roboczy.

UWAGA: jezeli na wyswietlaczu pokazywany jest komunikat "SET", wykrywanie

przeszkdd jest nieaktywne.
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Predkos¢ pracy silnika/silnikdw podczas otwierania i zamykania w czasie spowalniania
ruchu, wyrazona procentowg wartoscig maksymalnej predkosci roboczej.

UWAGA: Po zmodyfikowaniu parametru nalezy wykona¢ kompletny, niczym
nieprzerwany cykl roboczy.

UWAGA: Jezeli na wyswietlaczu pokazywany jest komunikat "SET", wykrywanie
przeszkad jest nieaktywne.

UWAGA: dla silnika typu ELI BT A35 nie mozna wylaczy¢ spowolnienia ruchu;

wartosci powyzej 50% beda wykonywane z predkoscia 50%.

Predkos¢ spowalniania

SLol SPEEd 15 99 25 o
Programowanie liczby
cykli, po wykona-
SErL {SobAn iE 0 250 0 niu ktérych nalezy

Umozliwia ustawienie liczby cykli, po wykonaniu ktérych wyjscie AUX skonfigurowane
jako Serwis lub Sygnalizator swietlny i serwis sygnalizuje konieczno$¢ przeprowadze-
przeprowadzi¢ serwiso- | nia serwisu.

wanie [ w setkach].

(*) W panstwach Unii Europejskiej w kwestiach wartosci granicznych sity nalezy stosowa¢ norme EN12453, natomiast w kwestiach metod pomiarowych

norme EN12445.

(**) Site uderzenia mozna zredukowac przy pomocy odksztatcajacych sie listewek.

TABELA “B“- MENU LOGIKI - (Lol ic)

Zaznaczy¢
Logika Definicja Domysinie | wykonane Opcje
ustawienie
0 Silniki nieaktywne
1 ELI 250 BT
2 PHOBOS N BT
3 IGEA BT
4 NIEUZYWANY
5 NIEUZYWANY
Typ silnika 6 SUB BT
7 KUSTOS BT A - PHOBOS BT A
Nakor EYPE (Ustawic typ silnika 0 8 GIUNO ULTRA BT A20 - GIUNO ULTRA BT A 50
potaczonego z 9 VIRGO SMART BT A - 5 przewodoéw
karta.) 10 VIRGO SMART BT A - 3 przewodéw
11 E5BT A18
12 E5BTA12
13 ELI BT A40 + FCE
14 ELI BT A35 + FCE
15 ELI BT A40
16 ELIBT A35
Czas 0 Logika dziatania nieaktywna
EcR Automatycznego 0 N N
Zamykania 1 Aktywuje automatyczne zamykanie
FASE LG Szybkie 0 0 Logika dziatania nieaktywna
Bkt zamykanie 1 Zanim rozpocznie sie oczekiwanie na zakonczenie ustawionego czasu TCA, zamyka sie po 3s po zwolnieniu linii foto.
Wejscia skonfigurowane jako Start E, Start
0 |, Ped dziataja zgodnie z 4-krokowa logika ruch krokowy
dziatania. i 2 KROKI 3 KROKI 4 KROKI
Wejscia skonfigurowane jako Start E, Start
1 |, Ped dziataja zgodnie z 3-krokowa logika ZAMKNIETA OTWIERA
dziatania. Impuls podczas zamykania OTWIERA OTWIERA
St E:‘bE'::_.‘ SLEP Praca krokowa 0 powoduije odwrdcenie kierunku ruchu. ZVX,&F@AKﬁﬂE\ STOP
loutfint L . OTWARTA ZAMYKA ZAMYKA
Wejscia skonfigurowane jako Start E,
Start |, Ped dziatajg zgodnie z 2-krokowa WTRAKCIE ZAMYKA STOP + TCA STOP +TCA
2 logika dziatania. Kazdy impuls powoduje OTW'EEAMA
odwrdcenie kierunku ruchu.
ZATRZYMANIU OTWIERA OTWIERA OTWIERA
0 Migajaca lampka zaczyna $wieci¢ rbwnoczesnie z uruchomieniem silnika/silnikow.
PrE-RLR-T Alarm wstepny 0 — — PR —
1 Migajaca lampka swieci przez ok. 3 sekundy przed uruchomieniem silnika/silnikdw.
0 Dziatanie impulsowe.
Dziatanie wymaga obecnosci cztowieka.
Wejscie 61 jest skonfigurowane jako OPEN UP.
Wejscie 62 jest skonfigurowane jako CLOSE UP.
1 Cykl jest kontynuowany tak dtugo, jak dtugo pozostajg wcisniete przyciski OPEN UP i CLOSE UP.
. UWAGA: zabezpieczenia sg nieaktywne.
hold-Eo=rin Przytrzymaj 0 Dziatanie awaryjne wymagajace obecnosci cztowieka. Zazwyczaj dziatanie typu impulsowego.
przycisk Jezeli karta nie wykona testu zabezpieczen (fotokomorka lub listwa, ErOx) 3 razy pod rzad, aktywowane jest
dziatanie wymagajace obecnosci cztowieka (Przytrzymaj przycisk) az do momentu zwolnienia przyciskow
OPEN UP lub CLOSE UP.
5 Wejscie 61 jest skonfigurowane jako OPEN UP.
Wejscie 62 jest skonfigurowane jako CLOSE UP.
A UWAGA: podczas awaryjnego dziatania wymagajacego obecnosci cztowieka zabezpieczenia s
nieaktywne.
bt PE Blokugglmpulsy 0 0 Impulsy wejs¢ skonfigurowanych jako Start E, Start |, Ped powoduja reakcje podczas otwierania.
oL ortn otwierania 1 Impulsy wejs¢ skonﬁqurowanxch jako Start E, Start |, Ped nie Eowodu'g reakgji Eodczas otwierania.
BIoku;gzlan;I%ulsy 0 Impulsy wej$¢ skonfigurowanych jako Start E, Start |, Ped powoduja reakcje podczas przerwy czasu TCA.
on
‘bl EcA Auto at czneas 0 1 Impulsy wejs¢ skonfigurowanych jako Start E, Start |, Ped nie powoduja reakcji podczas przerwy czasu TCA.
) , Bloku&ﬁlmpulsy 0 Impulsy wejs¢ skonfigurowanych jako Start E, Start |, Ped powodujg reakcje podczas zamykania.
ibl. cloSE podezas 0 . | = . - - = -
zamykania mpulsy wejs¢ skonﬁqurowanxch ako Start E, Start |, Ped nie powoduja reakgji Eodczas zamzkama
0 Logika dziatania nieaktywna
Utg(edrrz:—)etnliizt:;g?)a Przed otwarciem brama przez 2 sekundy wykonuje zamykanie. Umozliwia to fatwiejsze otwarcie zamka
rAN blob coPf podczas 0 . elektrycznego.
otwierania WAZNE -W przypadku braku odpowiednich mechanicznych ogranicznikéw zamykania, nie nalezy korzystac z tej
funkcii.
Ul:;lerenli.e nego ° Il;oglza dZITama ”'e‘:)ktywna 2 sekund ki h ot Umozliwia to fat t k
AT Blob ceol y! 'l;i:)talcczgr;ego 0 1 elrezEtrzcaer nieciem brama przez 2 sekundy wykonuje ruch otwierania. Umozliwia to tatwiejsze otwarcie zamka
zamykania IXE ngrzypadku braku odpowiednich mechanicznych ogranicznikéw zamykania, nie nalezy

orz¥stac z tej funkji.

THALIAP -45



INSTRUKCJA INSTALACYJNA

Zaznaczy¢
Logika Definicja Domyslnie | wykonane Opcje
ustawienie
0 Logika dziatania nieaktywna
Jezeli silniki zostajg zatrzymane przy catkowitym otwarciu lub catkowitym zamknieciu przez ponad jedng godzine,
U . zostajg uruchomione na okoto 3 sekundy w kierunku docisniecia skrzydta. Ten ruch jest wykonywany co godzine.
blLac PEFS ISE trzymanie 0 UWAGA: Celem tej funkgji jest wyréwnanie, w silnikach hydrauliki olejowej, ewentualnego zmniejszenia
blokady 1 objetosci oleju spowodowanego obnizeniem temperatury podczas diuzszych przerw (na przyktad w nocy), lub
spowodowanego wyciekami wewnetrznymi.
WAZNE - W przypadku braku odpowiednich mechanicznych ogranicznikéw zamykania, nie nalezy
korzystac z tej funkgji.
0 Ruch jest zatrzymywany wytacznie przez wytaczniki kraricowe zamykania; w tym przypadku nalezy je
doktadnie wyregulowac¢ (Rys.G, ad. B).
Nacisniety Wykorzystywany jezeli zastosowano mechaniczne ograniczniki zamykania.
P-ESS Sic WY|§Cank 0 Ta funkcja wigcza nacisk skrzydet na mechaniczny ogranicznik, ktéry nie jest uwazany za przeszkode przez
krancowy 1 elektroniczny ogranicznik sity.
zamykania Po przechwyceniu sygnatu wyfacznika krancowego zamykania ttoczysko wysuwa sie przez kolejnych kilka
sekund lub az do mechanicznego zatrzymania. W ten sposob, wyprzedzajac nieznacznie zadziatanie wytacznika
kranncowego zamykania, skrzydta doktadnie do niego przylegaja (Rys. G, ad. A).
0 Prég zadziatania elektronicznego ogranicznika sity pozostaje na ustawionym poziomie.
Centralka, przy kazdym uruchomieniu, automatycznie kompensuje prég zadziatania alarmu generowanego w
. ) przypadku napotkania przeszkody.
ickE Funkgja Ice (L6d) 0 1 Sprawdzi¢, czy warto$¢ sity uderzenia, zmierzonej w punktach przewidzianych norma EN12445 jest nizsza od
wartos$ci podanej w normie EN 12453, W razie watpliwosci zastosowaé dodatkowe zabezpieczenia.
Ta funkgja jest przydatna w przypadku instalacji pracujacych w niskich temperaturach.
UWAGA: po aktzwowaniu te'| funkc'li naleix kaonac’ cxkl ustawiania automatycznego.
o . 0 Pracuja oba silniki (2 skrzydta).
(n
{ Naton 1 silnik pracuje 0 L nix
1 Pracuje tylko silnik 1 (1 skrzydto).
Otwarcie: M1 uruchamia sie z wyprzedzeniem wzgledem M2 (czas przesunigcia fazowego przy otwarciu). (Patrz Rys.E)
Inwersja 0 Zamknigcie: M2 uruchamia sie z wyprzedzeniem wzgledem M1 (czas przesuniecia fazowego przy zamknieciu). (Patrz Rys.E)
o Manewr nozny zostaje wykonany przez M1
chARGE Mok przesuniecia 0
fa;loylv(e’go Otwarcie: M2 uruchamia sie z wyprzedzeniem wzgledem M1 (czas przesuniecia fazowego przy otwarciu). (Patrz Rys.E)
stinikow 1 Zamkniecie: M1 uruchamia sie z wyprzedzeniem wzgledem M2 (czas przesuniecia fazowego przy zamknieciu). (Patrz Rys.E)
Manewr nozny zostaje wykonany przez M2
aPEn in akREr Odwrdcenie 0 Dziatanie standardowe (zob. Rys. E).
ki k h
dirEck. |e°t't|‘1nr,1iet:arl:; " 0 1 Kierunek otwierania zostaje odwrécony w stosunku do dziatania standardowego (zob. Rys. E).
Konfiguracja 0 Wejscie skonfigurowane jako Phot, fotokomérka.
SAFE ! bezpv;’eeg:::stwa o 1 Wejécie skonfigurowane jako Phot test, fotokomorka zweryfikowana.
SA7F§ 1. 2 Wejscie skonfigurowane jako Phot op, fotokomoérka aktywna tylko podczas otwierania.
Kowl?ét:;:cja 3 Wejscie skonfigurowane jako Phot op test, fotokomérka zweryfikowana aktywna tylko podczas otwierania.
SAFE 2 bezpieczenstwa 6
SAFE 2. 4 Wejscie skonfigurowane jako Phot cl, fotokomdrka aktywna tylko podczas zamykania.
74
Konfiguracja
wejscia 5 Wejscie skonfigurowane jako Phot cl test, fotokomorka zweryfikowana aktywna tylko podczas zamykania.
SAFE 3 bezpieczenstwa 2
SAFE 3. . . .
77 6 Wejscie skonfigurowane jako Bar, czuta listwa.
Konfiguracja
wejscia 7 Wejscie skonfigurowane jako Bar, czuta listwa zweryfikowana.
SAFE Y bezpsi:t'::zEe‘r"mstwa 4
79 . 8 Wejscie skonfigurowane jako Bar 8k2 (Nieaktywne w SAFE 3,4,5,6).
Konfiguracja Wejscie skonfigurowane jako Bar op, czyli listwa krawedziowa z odwréceniem aktywna tylko podczas otwierania.
9 X . K
SAFE S bezpviveetj::gl'?stwa 6 Podczas zamykania powoduje zatrzymanie ruchu.
SAFE 5. 10 Wejscie skonfigurowane jako Bar OP TEST, czyli listwa krawedziowa zweryfikowana z odwréceniem aktywna tylko
82 podczas otwierania. Podczas zamykania powoduje zatrzymanie ruchu.
Wejscie skonfigurowane jako Bar OP 8k2, czyli listwa krawedziowa z odwrdceniem aktywna tylko podczas otwie-
1 rania. Podczas zamykania powoduje zatrzymanie ruchu.
. Nieaktywne w SAFE 3,4,5,6).
Konfiguracja Wejscie skonfigurowane jako Bar CL, czyli listwa krawedziowa z odwréceniem aktywna tylko podczas zamykania.
wejscia 12 Podczas otwierania powoduje zatrzymanie ruchu.
A bezpslf\;zEe;stwa 6 13 Wejscie skonfigurowane jako Bar CLTEST, czyli listwa krawedziowa zweryfikowana z odwréceniem aktywna tylko
84 podczas zamykania. Podczas otwierania powoduje zatrzymanie ruchu.
Wejscie skonfigurowane jako Bar CL8k2, czylilistwa krawedziowazodwrdceniem aktywna tylko podczas zamykania.
14 Podczas otwierania powoduje zatrzymanie ruchu.
Nieaktywne w SAFE 3,4,5,6).
Konfiguracja 0 Wejscie skonfigurowane jako Start E.
wejscia
e bezpieczenstwa 0
przycisku 1 Wejécie skonfigurowane jako Start I.
sterowania IC 1.
61
Konfiguracja 2 Wejscie skonfigurowane jako Open.
wejscia
e 2 bezpieczgﬁstwa 4
przycisku 3 Wejscie skonfigurowane jako Close.
sterowania IC 2.
62
Konfiguracja
wejscia 4 Wejscie skonfigurowane jako Ped.
e § bezpieczenstwa P
przycisku
sterowania IC 3. 5 Wejscie skonfigurowane jako Timer.
64
Konfiguracja
wejscia
bezpieczenstwa o ) X o .
1
c 4 przycisku 3 6 Wejscie skonfigurowane jako Timer Przejécia dla Pieszych.
sterowania IC 4.
65
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Logika

Definicja

Domysinie

Zaznaczyc
wykonane
ustawienie

Opcje

RUH O

Konfiguracja
wyjscia AUX 0.
20-21

0

Wyjscie skonfigurowane jako 2-gi kanat radiowy.

Wyjscie skonfigurowane jako SCA Kontrolka Otwartej Bramy.

RUH

Konfiguracja
wyjscia AUX 1.
22-23

Wyjscie skonfigurowane jako polecenie za$wiecenia Swiatta Wewnetrznego.

Wyjscie skonfigurowane jako polecenie zaswiecenia O$wietlenia Strefowego.

Wyjscie skonfigurowane jak Oswietlenie schoddw.

RUH 2

Konfiguracja
wyjscia AUX 2.
24-25

Wyjscie skonfigurowane jak Alarm.

Wyjscie skonfigurowane jak Sygnalizator swietlny.

Wyjscie skonfigurowane jak Zamek z wyzwalanym ryglem.

AUH 3

Konfiguracja
wyjsécia AUX 3.
26-27

Wyjscie skonfigurowane jak Zamek z magnesem.

V(o ([ N|laojln|pd|lw|N

Wyjscie skonfigurowane jako Serwis

o

Wyjscie skonfigurowane jako Sygnalizator swietlny i serwis

LocH

Typ zamka.
28-29

Wyjscie skonfigurowane dla zamka elektrycznego z wyzwalanym ryglem 12V===.

Wyjscie skonfigurowane dla zamka elektrycznego z magnesem 12V=—==

Wyjscie skonfigurowane dla zamka elektrycznego z wyzwalanym ryglem 24V=—==.

Wyjscie skonfigurowane dla zamka elektrycznego z magnesem 24V===.

F IHEd codE

Kod staty

o JwiNn|= O

Odbiornik jest skonfigurowany do pracy w trybie kodu rolling-code.
Nie sg przyjmowane klony z kodem statym.

Odbiornik jest skonfigurowany do pracy w trybie kodu statego.
Przyjmowane sa klony z kodem statym.

ProtEck lon
LELEL

Ustawianie
poziomu ochrony

A - Dostep do menu programowania nie wymaga podania hasta

B - Aktywuje wczytywanie pilotéw radiowych droga radiowa.

Ten tryb mozna wiaczy¢ z panelu sterowania i nie wymaga dostepu:

- Wcisna¢ kolejno przycisk ukryty oraz przycisk zwykty (T1-T2-T3-T4) pilota radiowego, ktéry zostat juz wpro-
wadzony do pamieci w trybie zwyktym za pomoca menu sterowania radiowego.

- W ciagu 10 s wcisnac przycisk ukryty oraz przycisk zwykty (T1-T2-T3-T4) pilota, ktéry ma zosta¢ wczytany.
Odbiornik wychodzi z trybu programowania po uptywie 10 s. W tym czasie mozna wczyta¢ nastepne piloty
radiowe, powtarzajac punkt poprzedni.

C - Aktywuje automatyczne wczytywanie klonéw droga radiowa.

Umozliwia dodanie do pamieci odbiornika klonéw wygenerowanych za pomocg automatycznego programato-
ra oraz cykli zaprogramowanych powtérek (replay).

D - Aktywuje automatyczne wczytywanie powtérek (replay) droga radiowa.

Umozliwia dodanie do pamieci odbiornika zaprogramowanych powtérek (replay).

E - Umozliwia modyfikacje parametréw karty za pomoca sieci U-link.

A - Dostep do menu programowania wymaga podania hasta.
Domyslne hasto to 1234.
Dziatanie funkcji B - C - D - E pozostaje niezmienione, tak jak w funkcjonowania 0.

A - Dostep do menu programowania wymaga podania hasta.

Domyslne hasto to 1234.

B - Dezaktywuje wczytywanie pilotéw radiowych droga radiowa.

C - Dezaktywuje automatyczne wczytywanie klonéw droga radiowa.
Dziatanie funkcji D - E zostaje niezmienione, tak jak w funkcjonowaniu 0.

A - Dostep do menu programowania wymaga podania hasta.
Domyslne hasto to 1234.

B - Dezaktywuje wczytywanie pilotéw radiowych droga radiowa.

D - Dezaktywuje automatyczne wczytywanie powtérek (replay) droga radiowa.
Dziatanie funkgji C - E zostaje niezmienione, tak jak w funkcjonowaniu 0.

A - Dostep do menu programowania wymaga podania hasta.
Domyslne hasto to 1234,
B - Dezaktywuje wczytywanie pilotéw radiowych droga radiowa.
C - Dezaktywuje automatyczne wczytywanie klonéw droga radiowa.
D - Dezaktywuje automatyczne wczytywanie powtérek (replay) droga radiowa.
E - Dezaktywuje mozliwos¢ modyfikacji parametréw karty za pomoca sieci U-link.
Piloty radiowe s zapisywane wyfacznie z uzyciem specjalnego menu Radio.
WAZNE: Tak wysoki poziom bezpieczeristwa uniemozliwia dostep zaréwno niepozadanym klonom, jak i blokuje
ewentualne zakidcenia radiowe.

Tryb szeregowy
(Okresla jak jest
skonfigurowana
karta w potaczeniu
sieciowym BFT.)

SLAVE standard: karta odbiera i przekazuje polecenia/diagnostyka/itp.

MASTER standard: karta przesyta polecenia aktywacyjne (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) do pozostatych kart.

AddrESS

Adres

Okresla adres od 0 do 119 karty w potaczeniu lokalnej sieci BFT.
(zob. podrozdziat MODULY OPCJONALNE U-LINK)

PUSh Do

Push&Go
(Tylko dla
E5 BT A12)

Logika nieaktywna

Reczne popchniecie zatrzymanej bramki w kierunku otwierania powoduje automatyczne otwarcie.
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INSTRUKCJA INSTALACYJNA

Zaznaczyc
Logika Definicja Domyslnie | wykonane Opcje
ustawienie
0 Wejscie skonfigurowane jak przycisk Start E.
1 Wejscie skonfigurowane jak przycisk Start I.
2 Wejscie skonfigurowane jak przycisk Open.
3 Wejscie skonfigurowane jak przycisk Close.
4 Wejscie skonfigurowane jak przycisk Ped.
5 Wejscie skonfigurowane jak przycisk Timer (Zegar).
6 Wejscie skonfigurowane jak przycisk Timer Pedonale (Zegar przejscia dla pieszych).
7 Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot, fotokomdrka.
8 Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot op, fotokomérka aktywna tylko podczas otwierania.
9 Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot cl, fotokomdrka aktywna tylko podczas zamykania.
10 Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Bar, czuta listwa.
1 Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie Bar OP, czyli listwa krawedziowa z odwréceniem aktywna tylko
Konfiguracja podczas otwierania. Podczas zamykania powoduje zatrzymanie ruchu.
wejscia EXPI2 na 12 Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie Bar CL, czyli listwa krawedziowa z odwréceniem aktywna tylko
EHP I karcie rozszerzen 1 podczas zamykania. Podczas otwierania powoduje zatrzymanie ruchu.
wejsé/wyjsc 13 Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot test, fotokomoérka zweryfikowana. Wejscie 3 (EXPI2) karty
1-2 rozszerzen wejs¢/wyjs¢ jest automatycznie przetaczane na wejécie weryfikacyjne zabezpieczer, EXPFAULT1.
Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot test, fotokomérka zweryfikowana aktywna tylko podczas otwie-
14 rania.Wejscie 3 (EXPI2) karty rozszerzen wejs¢/wyjs¢ jest automatycznie przetaczane na wejscie weryfikacyjne
zabezpieczen, EXPFAULT1.
Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot cl test, fotokomdrka zweryfikowana aktywna tylko podczas
15 zamykania.Wejscie 3 (EXPI2) karty rozszerzen wejs¢/wyjsé jestautomatycznie przetaczane na wejécie weryfikacyjne
zabezpieczen, EXPFAULT1.
16 Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Bar, czuta listwa zweryfikowana. Wejscie 3 (EXPI2) karty rozszerzen
wej$¢/wyjsc jest automatycznie przetaczane na wejscie weryfikacyjne zabezpieczen, EXPFAULT1.
Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie Bar OP test, czyli listwa krawedziowa zweryfikowana z odwroceniem
17 aktywna tylko podczas otwierania. Podczas zamykania powoduje zatrzymanie ruchu. Wejscie 3 (EXPI2) karty
rozszerzen wejsé/wyjsc jest automatycznie przetaczane na wejscie weryfikacyjne zabezpieczen, EXPFAULT1.
Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie Bar CL test, czyli listwa krawedziowa zweryfikowana zodwréceniem
18 aktywna tylko podczas zamykania. Podczas otwierania powoduje zatrzymanie ruchu. Wejscie 3 (EXPI2) karty
rozszerzen wejsé/wyjsc jest automatycznie przetaczane na wejscie weryfikacyjne zabezpieczen, EXPFAULT1.
0 Wejscie skonfigurowane jak przycisk Start E.
1 Wejscie skonfigurowane jak przycisk Start I.
2 Wejscie skonfigurowane jak przycisk Open.
3 Wejscie skonfigurowane jak przycisk Close.
4 Wejscie skonfigurowane jak przycisk Ped.
Konfiguracja 5 Wejscie skonfigurowane jak przycisk Timer (Zegar).
wejscia EXPI2 na 6 Wejscie skonfigurowane jak przycisk Timer Pedonale (Zegar przejscia dla pieszych).
EHP i ka‘;;':,s!'g/zs’z?s,rze“ 0 7 Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot, fotokomérka.
s 1-3 vl 8 Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot op, fotokomérka aktywna tylko podczas otwierania.
9 Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot cl, fotokomdrka aktywna tylko podczas zamykania.
10 Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Bar, czuta listwa.
1 Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie Bar OP, czyli listwa krawedziowa z odwrdéceniem aktywna tylko
podczas otwierania. Podczas zamykania powoduje zatrzymanie ruchu.
12 Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie Bar CL, czyli listwa krawedziowa z odwréceniem aktywna tylko
podczas zamykania. Podczas otwierania powoduje zatrzymanie ruchu.
0 Wyjscie skonfigurowane jak 2-gi kanat radiowy.
I§9r]ﬁguracja 1 Wyjscie skonfigurowane jak SCA Kontrolka Otwartej Bramy.
EHPo | ‘I'("ay:zice'arf:(szg:z:: 1 2 Wyjécie skonfigurowane jak przycisk Swiatta Wewnetrznego.
®4 wejsé/wyjéc 3 Wyjscie skonfigurowane jak przycisk Oswietlenia Strefowego.
4-5 4 Wyjscie skonfigurowane jak O$wietlenie schoddw.
5 Wyjscie skonfigurowane jak Alarm.
6 Wyjscie skonfigurowane jak Sygnalizator Swietlny.
Konfiguracja 7 Wyjscie skonfigurowane jak Zamek z wyzwalanym ryglem.
EHPo? l‘:;):—jcsicel?tg;(spz(e)fz:?\ 1 8 Wyjscie skonfigurowane jak Zamek z magnesem.
® wejsé/wyjéé 9 Wyjscie skonfigurowane jako Serwis.
- 10 Wyjscie skonfigurowane jako Sygnalizator $wietlny i serwis.
11 Wyijscie skonfigurowane jak Sterowanie sema_forem z kirta TLB.
ErRFF ic L GhE Poczatkowe o 0 Miganie poczatkowe wylaczone.
PrEFLRASH InD miganie semafora 1 Na poczatku cyklu czerwone $Swiatta migajq przez 3sekundy.
EFRFF e L IGhE | czerwone éwiatto 0 Jezeli brama jest zamknieta, czerwone Swiatta nie Swieca.
Y an P
F’,-L ":‘-,ﬂ:,,-_"‘sn' ::Pn z;?;:::: sst‘g;;;: 0 1 Jezeli brama jest zamknieta, $wieca czerwone $wiatta.

TABELA “C” - ME

NU RADIO (-Ad ia)

Logika Opis
Dodaj Przycisk Start
Rdd SkRrE przyporzadkowuje wybrany przycisk do polecenia Start

Dodaj Przycisk 2ch

Add 2ch préyporzqdkowuje wybrany przycisk do sterowania 2. kanatem radiowym. Przyporzadkowuje wybrany przycisk do sterowania 2. kanatem radiowym. Jezeli
zadne wyjécie nie jest skonfigurowane jako Wyjscie 2. kanatu radioweqo, 2. kanat radiowy steruje otwarciem przejscia dla pieszych.
Usun Liste

EFASE B4 ﬁ UWAGA! Usuwa catkowicie wszystkie zapisane w pamieci odbiornika polecenia sterownicze.
Odczyt kodu odbiornika

cod rH Wyswietla kod odbiornika niezbedny do klonowania polecen radiowych.
ON = Ustawia w stan gotowosci programowanie kart na odlegtos¢ przy pomocy nadajnika W LINK, ktéry zostat wczesniej wprowadzony do pamieci.
ui Urzadzenie pozosWa'e w stanie gotowosci przez 3 minuty od ostatniego wcisniecia sterownika radiowego W LINK..

OFF= Programowanie W LINK wytaczone.
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A0CTYN B MEHIO FIG. 1

OcHoBHas Bepcua MO

o7 )
1+
N° Bcex maHeBpoB (x 100)
{oK - [GE8ET)
+/- )
N° pagro-KomaHz B namaTin
{oK - [BE85T)
o7 )
Cnncok nocnegHunx 30 owmnbok

— [ok| — [FFED

AKTMBayua BXOAa KOHLEBOTo

i_> c=

BbIK/IIOYaTeNA 3aKpbITnA fBuratensa 2 SWC2
o=

AKTMBauua BXOoAa KOHLEBOro

BbIKJllOYaTeNA OTKpbITUA ABnratena 2 SWO2

C = AKTMBayua BXOAa KOHLEBOro

3540

BbIKJIlOYaTensa 3akpbitva geuratena 1 SWC1
0 = AKTMBauuA BXOAa KOHLEBOro
BbIK/IlOYaTeNA OTKpbITUA ABMratena 1 SWO1

MrHoBeHHasA cuna gsuratens 2

L MrHoseHHas cuna gguratens 1

SErE AKTuBaUVsA BxoAa Hapy»kHoro ctapta START E
Skr AKTMBauma BxoAa BHYTpeHHero ctapTa START |
aPEn AxTtuBauws Bxoga OPEN
cL AxtuBauus Bxoga CLOSE
PE AkTuBaLyA newexonHoro exoaa PED
ENE AxTmBauua sxoga TIMER
StoP AkTtuBauvs Bxoga STOP
Phot AKTUBaLmA BXofia doToanementa PHOT mnu, ecnm oH CKOHPUrypupoBaH Kak
npoBepeHHbIN poToanemeHT AKTMBaLMKM cBA3aHHOrO Bxoaa FAULT.
AKTMBauma Bxopa ¢doToanemeHTa Ha oTKpbiTum PHOT OP unu, ecnu oH
PhoP CKOHOUIyprpPOBaH Kak MpoBepeHHbIN GOTO3NEMEHT, aKTUBHbIV TONIbKO NPV OTKPbITUN
AKTMBauuy cBA3aHHOro Bxofa FAULT.
AKTUBaLA BXoAa GoTosnemeHTa Ha 3akpbITun PHOT CLunu, ecnvi oH cKoHGUryprposaH
Phel KaK NpoOBepeHHbI GOTONEMEHT, aKTUBHbIA TONbKO MPW 3aKpbiT AKTMBaLMK
cBA3aHHOro Bxoda FAULT.
bAr AKTMBaLVA BXOAA YyBCTBUTENbHOW KPOMKM BAR mnu, ecnv oHa ckoHGUrypripoBaHa
KaK NpoBepeHHas YyBCTBUTENIbHAA KPOMKa AKT1BaLIMM cBA3aHHOro Bxoaa FAULT.
AKTVBaLWA BXofa YyBCTBUTENbHOW KpoMKM BAR cuHBepcneit AKTVIBHO TOJTbKO MPU
bAro OTKPbITUW vnu, ecnu oHa CKOHPUryprpoBaHa Kak NpoBepeHHas YyBCTBUTENbHaA
KPOMKa, aKTV1BHaA TONbKO NP OTKPbITUW, C Hell cBA3aHa AkTuBauma Bxona OLIVBKNA.
AKTVBaLWA BXOfa YyBCTBUTENbHOW KpoMKM BAR cnHBepcnein AKTVIBHO TOJTbKO MPU
bArc 3AKPbITUW nnwn, ecnn oHa ckoHUrypupoBaHa Kak NpoBepeHHas YyBCTBUTENbHAA
KPOMKa, aKTMBHAA TOIbKO NPW 3aKPbITUWK, C Hel cBA3aHa AkTuBauma sxoaa OLLUNBKN.
Mnata OXMAAET OCYLLECTBEHNA NOSIHOrO MaHEBPA «OTKPbITUA-3aKPbITUAY, He
SEE NpepBaHHOrO NPOMEXYTOUYHBIMW OCTaHOBKaMI, YTOObI MONYYNUTL KPYTALLMIA
MOMEHT, HEOOXOAUMBIV ANA ABUKEHNA.
BH/MAHWE! O6Hapy>xeHune NpenaTcTBuii He BKIIIOYEHO
Erl ! OwwnbKa TeCTMpoBaHMA GOTOINEMEHTOB MpoBepunTb coeamnHeHve GOTOINEMEHTOB W/UNN YCTAaHOBKY JIOTUKM
Eric OLwwnbKa TeECTVPOBAHNA KPOMKN MpoBepunTb coeMHEHNE KPOMOK W/UAW YCTAHOBKY JIOTVKK
Er03 OlwwmbKa TeCTVPOBaHMSA GOTOINEMEHTOB MPU OTKPLITUN NpPoBePUTb COeaANHEHVIE HOTOIEMEHTOB /WM YCTaHOBKY NapamMeTPOB/IOTMKMN
Er04 OlwmbKa TeCTPOBaHMA GOTOINEMEHTOB MPU 3aKPbITUV NpoBepPUTb CoeaAnHeHVIE OTOIEMEHTOB /WM YCTaHOBKY NapameTPOB/NIOTMKN
Er06 OwwnbKa TeCTMPOBaHMA KPOMKM 8k2 MpoBepunTb coeAMHEHNe KPOMOK W/UVN YCTaHOBKY NapamMeTpoB/NOrMKM
ErO7 OwrbKa TECTUPOBAHNA KPOMKM [poBepuTb coeAnHEHVIE KPOMOK W/UNv YCTaHOBKY NMapamMeTpOB/Norku
E-08 OlwmbKa 3aKPbITUA KPOMKM MpoBepunTb coeAMHEHVE KPOMOK W/UAW YCTaHOBKY NapameTpOoB/NOrmKu
-MpoBepuUTb NOAKIIOYEHNA K ABUTaTENIO
Er iH* OLumbKa TeCTVPOBaHMA annapaTHbIX CPeACTB NaaTbl - [lpo6nembl annapaTHbIX CPEACTB Ha nnate (CBAXUTECb CO CNy»60i
TEXHMYECKOW MOMOLL)
- Kabenu nuTaHysa MoTopa Unwv CUrHana sHkogepa I'IOMEHFIHbII)MeCETaMI/I/
OTCOeVHEHbI UM HEMPaBUIbHOA NPOrpaMMupoBaHue (cm. Puc.
Erchx Ounbka sHKoAepa - ,U,BVIF)‘KEHVIE VICI'IOHHETeanOFO N‘njexla)ummg oyYeHb (Me/J,ﬂEHH)Oe unu
OCTaHOBMJIOCh MO CPAaBHEHMIO C 3aMPOrPaMM1POBaHHON PaboToN.
Er JH* M3meHeHve HanpaBneHus 13-3a NpenaTcTeus - Amperostop MpoBepunTb, eCTb I NPENATCTBAA Ha MapLipyTe
ErYH* Tennosasd 3awmTa [MoaoXkaaTb oxN1aXKAeHMA aBTOMATUYECKON YCTaHOBKM
N MpoBepuTb CoeArHeHWe CO BCMOMOraTeNibHbIMK Mpubopamu n/vnu
ErSie OuimbKa KOMMYHUKALYY C yAaneHHBIMY yCTPORCTBAMM DaCLIJI/IﬁQI/ITeJ‘IbeIMI/I nnatamu ¢ nocnefoBaTelbHbIM coegvu%eHmeM
EF0 EFTI Monpo6oBaTb BbIKMIOUNTL U CHOBa BKNOUMTL NNaTy. Ecnnnpobnemaoctaetcs,
Er4 EFTS BHyTPeHHAR owmGKa NPOBEpK ynpasneHyia cuctemsl. CBFI)I’?VITECb CO CNYXOOW TEXHNYECKOV MOMOLLW. 4 P
Mpu HaxaTun Ha Knasmwy OK BbibpaHHbIE HACTPONKM MOATBEPXKAAIOTCA.
Er2 OwwnbKa cornacoBaHHOCTU NapameTpoB nofcTaHumK (Jlorvika u napameTpbi) Mnata NpofoMKNT PaboTy € BbIGPAHHBIMW HACTPONKAMU.
A\ _Heo6xoanmo npoBepuTb HacTPoliKK naatbl (JIOrvky v napameTpbl).
Mpu Haxatun Ha Knasuwy OK nnata Bo306HoBWT paboTy ¢ D-track no
Er73 Ownbka B napametpax D-track yMOIUaHwio.
\ Heo6x0a1Mo BbINONHUTL ABTOMAaTUYECKYI0 HaCTPOIKY
£-5L OwwnbKa BO Bpems PerynnpoBKM KOHLIEBOTO BbIK/toyaTens Kabenu nutaHyia MOTopa UM CUrHana sHKofepa NoMeHAHbI Mectamu/
Tonbko ana E5 BT A18 /E5 BT A12 OTCOefJMHEeHbI NI HenpasuibHOa nporpammuposaxue.(Cm.Puc. E)
ErF3 Ownbka Npun HacTpoiike norviku (Bxoabl SAFE, Tun aBuratens) MpoBepunTb COOTBETCTBYIOLLYIO HACTPOWKY Nornukn SAFEunutrna asuratens
ErFS Meperpy3ka Ha BbIxoAe 3N1eKTpo3amKa B Esggﬁf{ﬂb Coeﬂm,'\f:rﬂ 3amka

*H=0,1,.,9,A,B,C,D,E F
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PYKOBOACTBO NO YCTAHOBKE

2) OCHOBHbIE MOJIOXKEHUA

LWut ynpasneHna THALIA P noctaBnaeTca M3rotoButenem co ctaHgapTHbIMU
HacTporkamu. Jllobble U3MeHeHUs BHOCATCA C MOMOLLbIO BCTPOEHHOTO
[MCNNenHOro nporpamMmmaTopa v nocpeAcTBOM YHUBEPCANIbHOrO MOPTaTUBHOTO
nporpammartopa.

Peann3oaHa nonHasa nopgaep»ka npotokona EELINK.

OCHOBHble TeXHUYECKMEe XapaKTepUCTUKM N3Lenus:
- Ynpasnenue 1 nnu 2 geuratenamu 24 B BT
MpumeyaHwne: JonxKHbI NCNONb30BaTbCA 2 ABUraTENA OJHOMO 1 TOrO e Tuna.
- DNEeKTPOHHasA PerynmpoBKa KpyTALLEro MOMeHTa CObHapy»KeHNeM NpenATCcTBui
- BxopplynpaBneHyA KOHLEBbIMBbIK/I0YaTeN1IeM B3aBUCUMOCTY OT BbIOPaHHOO ABMraTeNa
- Pa3penbHble Bxoabl AnA npefoxpaHuTenen
- BcTpoeHHbIN pagnonprueMHNK ¢ HenmpepbIBHO U3MEHAKLWMMCA KOAOM U C
KNOHUPOBaHNEM TPaHCMUTTEPOB.
lMnaTa cHabXeHa KNeMMHOW MaHenblo BbIABMKHOIO Tna Ana 6onee ynobHoro
TEXHNYECKOro 06CNy>K1BaHUA UK 3aMeHbl. [TOCTaBNAETCA C PALOM NepemMblyeK
C MOAKJTIOUYEHHBIMY Kabensamm B Lensx obneryeHna paboT no yCTaHOBKE.
MepemblyKku npeAHasHauYeHbl ANna ciepyowmnxknemm: 70-71,70-72,70-74,76-
77,76-79,81-82,81-84.Ecnn yKasaHHble BbiLle K/IEMMbI yKe NCNONb3YI0TCA,
yAanuTe COOTBETCTBYIOWME NepeMbIYKM.

NMPOBEPKA

Mepen BbINOMHEHMEM Ka)XAoro UMkna oTkpbiTua 1 3akpbitua wut THALIA P
BbIMOJIHAET KOHTPOJIb (NPOBEPKY) pene Xoaa 1 NpefoXpaHnNTeNIbHbIX YCTPONCTB
(doToanemeHTOB). B cnyyae HencnpaBHOCTY B paboTe NpoBepbTe Hagnexatllyo
pPaboTy NoACOeAMHEHHbIX YCTPOMCTB, @ TakXe KabeNibHYylo MpOBOAKY.

3) TEXHWYECKUE XAPAKTEPUCTUKU

220-230V 50/60Hz(*)
2>2MOm 500 B ===
-10/+55°C

MporpammHoe obecneyexve

MutaHune

M3onauyma ceTn/Hu3Koe HanpsxxeHne

Pabouasn Temnepatypa

Tepmnyeckas 3awurta

[nanekTpuyeckasa NpoYHOCTb ceTb/6uT 3750 B~ 3a T MUHYTY

MakcmmanbHas MOLHOCTb ABUraTenen 2408t + 240BT (24B —==; makc. 50°C)

24 B~ (makKc. nornotyeHune 1A)

MuTaHne foNoNHUTENbHBIX ycTponucts 24 B~6e30nacHoro HanpsxeHNs

KoHTaKT, 3anutbiBaembln 24 B— H. P.

AUX0 (1 A makc.)
AUX 1 ’\KA(a):gMaa;M?blpaBHeH 220-230 B HP (5 A
AUX 2 KoHtakT (HP) (220-230 B~/5 A makcumym)
AUX 3 KoHTakTt (HP) (24 B~/1A Makcmym)

Bbixog ansA anekTpo3amka 12/24 B=—=:
Lock W (vawe. 75 B9
Pasmepbl cm. Fig.B
MnaBKune npegoxpaHuTenn cm. Fig.C

KonuuectBo KoMOMHaLWiA: 4 munnuappa

Makc. KonuyecTBo paaunoynpasieHun, 63

KOTOpble MOryT 6bITb 3aMyCaHbl B NaMATb
(*paboTa c Apyrum HanpsKeHrem BO3MOXHa Mo 3anpocy)

aHCMUTTEPOB:

BapuaHTbl NCNONb3yeMbiIX T
k CODE, coBMecTuMble ¢ ((ER-Ready))

Bce TpaHcmutTepbl ROLLIN
4) YCTAHOBKA TPYb Fig. A

5) NOACOEQVUHEHUE KNEMMHOW KOPOBKU Fig. C

MPEAYNPEXAEHUAN PEKOMEHOALUWN - MNpu ocywecTBneHMM MOHTa»a
KabenbHOV NPOBOAKN U YCTaHOBKM HEOOXOAMMO cobnioaaTh fencTByolmne
HOPMbI 1, B IIO60M Clyyae, MPUHLMUMbI Hafnexallen TEXHUUYECKOW NPaKTUKN.
[pOBOAHMKM, K KOTOPbIM NOAAETCA MUTAHKE NOA APYTVM HaNPKEHNEM, AOSKHbI
6biTb YETKO OTAENeHbl UM Hagnexawmum obpasoM M30NNPOBaHbl C MOMOLLbIO
gononHMTeanoﬁ N30NALMN TONLUMHON, MO KpariHen mepe, 1 Mm. [poBoaa AOMXKHbI

BbIXOZHO TOK ABMraTens 7.5A+7.5A Makcumym bITb CBA3aHbI V1 3aKPEN/IeHbl y KNeMM Ha iepkaTerie, Hanprimep, CMOMOLLIbIO XOMYTOB.
. Bce coefnHuTeNbHble Kabenu AOJIXHbI NPOXOAUTb BAaNu OT paanaTopos.
KoMMyTupyembi TOK pene asuratens 10A
3AXKUM Onpepenexne OnucaHue
L DA3A
N HEMTPAND HanpsaxeHue nutaHna ogHodasHoe 220-230V 50/60Hz(*)
JP5 "
IS, PRIM TRASF MopKntoueHne nepBrYHON 06MOTKM TpaHchopmaTopa, 220-230 B.
MnTaHwe nnatbi:
JP21 SECTRASF 24 B~ BTropuyHas o6MoTKa TpaHcdopmaTtopa
24 B=lNutaHne ot bydepHon 6aTapen
4 10 MOT1 + CoepvHeHve aBuraTens 1. 3anasaplsalownii CABUT dbasbl NP 3aKPbITUN.
[4 11 MOT1 - MpoBepuTb NoaKNOYeHNA, yKasaHHble Ha Fig.E
[
;S" 14 MOT2 + CoepimHeHvie aBuratens 2. 3anasabiBaolymin casur dbasbl Npy OTKPbITUN.
4 15 MOT2 - MpoBepuTb NOAKMIOUEHNS, yKa3aHHble Ha Fig.E
KoHdurypupyembiit Bbixog AUX 0 — Ymonuanvie MUTAIOLLIAA TAMITA.
20 | 2-N PAOVOKAHAT/ CUTHATIbHAA TAMIMA OTKPbITbIX BOPOT SCA/ Ynpasnexue JIAMIbI
AUX 0 - KOHTAKT, 3AMUTbIBAEMbIV | OCBELLEHWA/ Ynpasnenue TAMIbI 30HbI/ CBET HA TIECTHULIE/ ABAPUHbIV CUTHATT OTKPbITbIX
24 B (H.P) (MAKC.1A) BOPOT/ MUTAIOLLIAA TAMMA/ SNEKTPO3AMOK C 3ALLESIKOW/ MATHATHbBIV SIEKTPO3AMOK/
21 TEXOBCJTYXUBAHWE / MUTAIOLLIAA JTAMIMA U TEXOBCITYXUBAHWE. CmoTpuTe Tabnuuy
“KoHdurypauusa sbixogos AUX".
AUX 1 - KOHTAKT MOAKJ/THOYEH K
22 WNCTOYHUKY NMUTAHNA KoHourypupyembii Bbixog AUX 1 - Mo ymonuanuio gbixoa JJAMIbI 30HbI.
220-230 B~ 2-V PAONOKAHATI/ CUTHATIbHAA TAMMOYKA OTKPbITbIX BOPOT SCA/ TAMIMA OCBELLEHNA/ NAMIA
(Makc. 5A) 30Hbl/ CBET HA TECTHULIE/ ABAPUNHbIV CUTHAJT OTKPBITbIX BOPOT/ MUTAIOLLAA TAMIOYKA/
23 SNEKTPO3AMOK C 3ALLESTKOW/ MATHUTHbIV SNTEKTPO3AMOK.
CmoTpute Tabnuuy "KoHdurypauus sbixogos AUX"
Kondurypupyembiii Bbixo AUX 2 - Mo ymonuarmio sbixog MHAVKATOPHOW JIAMIMOYKIM OTKPbITbIX BOPOT SCA.
24 “ 2-N PAOVOKAHAN/ CUTHANBHAA NAMMOYKA OTKPbITbIX BOPOT SCA/ Ynpasnenue JIAMIbI
AUX ﬁgf&?ﬂoﬁgg%z’;%"g?gf (HP) | OCBELLIEHIA/ Ynpasnervie IAMbl 30Hbl/ CBET HA NECTHULIE/ ABAPUIHbIN CUTHAM OTKPITBIX
5 4 BOPOT/ MUTAIOLLAA NTAMMOYKA/ SNIEKTPO3AMOK C 3ALLE/TKOW/ MATHUTHbBIV 3NTEKTPO3AMOK.
CmotpuTe Tabnuuy "KoHdurypauwmsa Bbixogos AUX".
KoHpurypupyembiit Bbixon AUX 3 - Mo ymonuaHuio Bbixog 2-TO PAOUOKAHANA.
26 ~ “ 2-i PAOVOKAHAT/ CUTHAJIbHAA NAMIMOYKA OTKPbITbIX BOPOT SCA/ Ynpasnexue JIAMIbI
AUX 3 CB(ON'?;EHZT’“?\;*TAK”HP) OCBELUEHMS/ Ynpaenenute TAMMbI 30Hbl/ CBET HA IECTHVILIE/ ABAPUIHbIN CUTHAN OTKPBITHIX
: BOPOT/ MUTAIOLLAA NTAMIMOYKA/ SNIEKTPO3AMOK C 3ALLE/TKOW/ MATHUTHbBIV 3NEKTPO3AMOK.
27 CmoTpuTe Tabnuuy "KoHdburypauus sbixogos AUX".
Jlornka tvina 3amka = 0 - Bbixop anekTpo3amka ¢ 3awenkon 12 B === (makc. 30 BT). Bbixog BKntouaeTcs,
28 6narofapa VMMybCy NPU KaXKAoM OTKPbITUN.
LOCK 12/24 B == JlorvkaTtmna3samka = 1-BbixofgMarHUTHOro anekTposamka 12 B===(makc. 15 BT). PaboTaeT c3aKpbITbIM/1 BOPOTaMU.
o Jlornka Tvina 3amka = 2 - BbIxof 3neKTpo3amKa ¢ 3alenkon 24 B === (makc. 30 BT). Bbixog BKntoyaeTcs,
29 6narofapa VMMybCy NP Kaxaom OTKPbITUN.
JlorkaTvna3amka=3-BbIxogMarHUTHOro aeKTpo3amka 24 B ===(makc. 15 BT). PaboTaeT c 3aKpbITbIMV BOPOTaMU.
E: : "u‘ ..U, 41 + REF SWE O6LWNIA KOHLEBOW BbIK/OYaTeNb
525 E ﬁ ﬁ 'é 42 SWC 1 KoHueBo Bbik/ouaTesb 3akpbiTvs gsuratens 1 SWC1 (H3).
‘2 % ﬁ g 53 § 43 SWO 1 KoHueBol BblkntouaTenb oTKpbiTvA asuratens 1 SWO1 (H3).
T
é g E 3 =5 = 44 SWC2 KoHLeBoW BbIKouaTesb 3akpbiTvis asuratens 2 SWC2 (H3).
O = —1n
E E frefi) 45 SWO 2 KoHueBol BbikntouaTenb oTKpbITvA aBuratens 2 SWO2 (H3).
5 SW YnpaBneHue KOHLEBbIM BbiKNlouaTenem asuratens 1.
[INA NCNONHMTENBHBIX MEXaHU3MOB, YNPABMAIOLMX KOHLIEBbIMU BbIKIOUYATENAMY C OfHUM MPOBOAOM.
53 SW2 YnpaBneHue KOHLEBbIM BbiKNlouaTenem Auratens 2.
[InA NCNONHUTENbHbBIX MEXaHV3MOB, YNPaBNAOLMX KOHLEBbIMU BbIKIOYATENAMU C OO4HUM MPOBOAOM.
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3AXUM | OnpepeneHue Onncanve
Eg § 40 - REF SWE O6LWNiA KOHLEBOW BbIK/OYaTeSNb
SapRon
§ozzsx
TeEhE 'u_: E 42 SW1 YnpaBneHue KOHLEBbIM BbiKftouaTenem geuratena 1.
g e g g 1nn
xE5zzwuw
g % % 43 SW 2 YnpaBneHue KOHLEBbIM BbiK/louaTenem gsuratens 2.
40 - REF SWE MuTtaHne 3HKoAepa, 6enbiii Kabenb
41 + REF SWE MuTaHve 3HKOAEpa, KOPUYHEBbIN Kabesnb
CuvrHan sHKofepa Apuratens 1, 3eneHbli Kabenb
42 ENC M1 3aKpbITb Nepembluky JP30
CuvrHan sHKofepa ABuratens 2, 3eneHbli Kabenb
43 ENC M2 3aKpbITb Nepembluky JP31
50 24 B-
BbIxoa NUTaHUA JONONHUTENBHOrO 060PYAOBaHUA:
51 24 B+
24 B 6esonacHoro | BPIXOA NUTaHVA NPOBEPEHHDIX MPEAOXPAHUTENBHBIX YCTPONCTB (TPAHCMUTTED $POTOINIEMEHTOB 1 TPAHCMUTTED
52 YYBCTBUTENbHON KPOMKMN).
HaNPAXEHUA + BbIX0g] aKTVBEH TOSIbKO BO BPEMS BbINOSIHEHVA LKA MaHEBPA.
60 O6wWwniA curHan O6wwin curHan Bxogos IC 1 n IC 2
KoHurypupyembiin ynpasnatowmin Bxog, 1 (HP) - Mo ymonuanuio START E (CTAPT E).
61 IC1 START E/ START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
CmotpuTe Tabnuily "KoHpurypauma ynpasnaoumx BXo08",
® KoHurypupyembiin ynpasnatowmii Bxop 2 (HP) - Mo ymonyanwio PED (TMELLL).
= 62 IC2 START E/ START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
% CvoTpyTe Tabnauuy "KoHburypaumua ynpasnaowyx BXonos",
© 63 O6wwniA curHan O6wwin curHan Bxogos IC3 nIC4
g KoHurypupyembiin ynpasnatowmin Bxog 3 (HP) - Mo ymonuaHuio OPEN (OTKPbITb).
ES 64 IC3 START E/ START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
CmoTpuTe Tabnuuy "KoHdburypaumsa ynpasnaowmx Bxogos".
KoHurypupyembiin ynpasnsowumin Bxog 4 (HP) - Mo ymonuanuio CLOSE (3AKPbITUA).
65 IC4 START E/ START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
CmoTpuTe Tabnuuy "KoHburypaumsa ynpasnsiowmx BXog0B"
70 O6wWnin curHan O6wwuin curHan sxopos STOP, SAFE 1 n SAFE 2
71 STOP KomaHnga npepbiBaeT maHesp. (H3).
Ecnu He ncnonb3yeTcs, ocTaBbTe NepemMblyKy BCTaBNEHHON.
KoHdurypupyembiii Bxog 6esonacHoct 1 (H3) - Mo ymonuaHuio PHOT (OOT).
72 SAFE 1 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2/ BAR OP / BAR OP TEST /
BAR 8K2 OP/BAR CL / BAR CLTEST/ BAR 8K2 CL
CmoTpuTe T i cHOCTI".
73 FAULT 1 Bxop npoBepKu NnpeaoxpaHnTeNbHbIX YCTPOWCTB, MOAKOUEHHbIX K SAFE 1.
KoHurypupyembiin Bxop 6e3onacHoctu 2 (H3) - Mo ymonuaHuio BAR.
74 SAFE 2 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2/ BAR OP / BAR OP TEST /
BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL
CmoTpuUTe T " CHOCTW",
75 FAULT 2 Bxop npoBepKu NnpeaoxpaHnTeNnbHbIX YCTPOWCTB, MOAKOUEHHbIX K SAFE 2.
76 O6wWwnih curHan O6wwnin curHan Bxogos SAFE 3 n SAFE 4
KoHdurypupyembiii Bxog 6esonacHoctyt 3 (H3) - Mo ymonyaHuio PHOT OP (OOT OTKPbITb).
77 SAFE 3 PHOT/PHOTTEST/ PHOT OP / PHOT OPTEST / PHOT CL / PHOT CLTEST/ BAR/ BAR/TEST /BAR OP /BAROPTEST /BARCL/BARCLTEST /
CmoTpuTe Tabnuuy "KoHdbwurypaumsa Bxoqos 6esonacHoctu'.
78 FAULT 3 Bxop npoBepKu npeaoxpaHnTeNnbHbIX YCTPOWCTB, MOAKOUEHHbIX K SAFE 3.
KoHdurypupyembiii Bxog 6e3onacHoctt 4 (H3) - Mo ymonuaHumio PHOT CL (OOT 3AKPbITIASA)
79 SAFE 4 PHOT/PHOTTEST/ PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST/BAR/ BAR/TEST/BAR OP / BAR OPTEST /BARCL/BARCLTEST/
CmotpuTe Tabnuuy "KoHurypauyms Bxofos 6e3onacHocTu'.
80 FAULT 4 Bxop nposepKun npeaoxpaHnTENbHbIX YCTPOWCTB, MOAKOUEHHbIX K SAFE 4.
81 O6wwniA curHan O6wwin curHan Bxoos SAFE 5 n SAFE 6
KoHourypupyembiii Bxog 6e3onacHoctt 5 (H3) - Mo ymonuaHumio PHOT (OOT).
82 SAFE 5 PHOT/PHOTTEST/PHOT OP / PHOT OPTEST / PHOT CL / PHOT CLTEST/BAR/ BAR/TEST/BAR OP /BAR OPTEST /BARCL/BARCLTEST/
CmotpuTe Tabnuuy "KoHurypauyms Bxofos 6e3onacHocTu'.
83 FAULT 5 Bxop NnpoBepKu nNpefjoxpaHUTENbHbIX YCTPOCTB, NOAKNIOYEeHHbIX K SAFE 5.
KoHdurypupyembiii Bxog 6e3onacHoctt 6 (H3) - Mo ymonyaHmio BAR.
84 SAFE 6 PHOT/PHOTTEST/ PHOT OP / PHOT OPTEST / PHOT CL/ PHOT CLTEST/BAR/ BAR/TEST/BAROP /BAR OPTEST /BARCL/BARCLTEST/
CmoTtpurte Tabnuuy "Kondurypauma Bxonos 6esonacHoctu",
85 FAULT 6 Bxop npoBepKu npeaoxpaHnTeNbHbIX YCTPONCTB, MOAKOUEHHbIX K SAFE 6.
] Y AHTEHHA Bxop aHTEHHbI.
o Monb3ynTecb aHTEHHOW, HACTPOEHHOW Ha YacToTy 433 M. [Ina noAKNoYeHNA aHTEHHbI-NMPUEMHMKa NCNONb3ynTe
= 4 SHIELD KOaKCManbHbI Kabenb RG58. Hannuve metaninyeckmx Macc pAagom C aHTEHHO MOXET CO3AaBaTb MOMEXN pagunonpuemy.
<

B criyuae cnaboro curHana TpaHcmyTTepa NepemMecTTe aHTeHHy B 6onee noaxofsiiee Mecro.

Kondurypauus sbixogos AUX

Jlornka Aux= 0 - Bbixog 2-TO PAJVIOKAHANA.
KOHTaKT oCTaeTcs 3aMKHYT B TeueHure 1 cek. mpu BKIOYEHUN 2-Tr0 pagroKaHaa.

Norvka Aux= 1 - Bbixog MIHOAVKATOPHOW TAMIMOYKI OTKPbITbIX BOPOT SCA.
KoHTaKT 6yAeT 3aMKHYT BO Bpems OTKPbITUA 1 NPW OTKPbITON CTBOPKE, ByAeT NPepbiBUCTbIM NPY 3aKpbITHK, ByAeT pasoMKHYT Npu 3aKpbITO CTBOPKE.

JNoruka Aux= 2 - Bbixop ynpasneHusa JJAMMbl OCBELLEHWA.
KOHTaKT 0CTaeTcs 3aMKHYT B TeueHne 90 ceKyHA nocsie noc/iefHero MaHeBpa.

JNornka Aux= 3 — Bbixog ynpasnenus JJAMIbl 30Hbl.
KOHTaKT ocTaeTca 3aMKHYT, MOKa COBEpPLIAeTCA MaHeBp.

JNorvka Aux= 4 — Bbixog CBETA HA JIECTHULIE.
KOHTaKT OCTaeTcA 3aMKHYT B TeueHne 1 cekyH/ibl B HaYane MaHeBpa.

Nlorvika Aux= 5 — Bbixon ABAPUNHOTO CUrHAA OTKPbITbIX BOPOT.
KOHTaKT OCTaeTcs 3aMKHYT, eC/IM CTBOPKA OCTAHETCS OTKPbITa B TeUeHMe BpeEMEHMU, B Ba pa3a 60/IbLUero no CpaBHEHMIO C ycTaHOBEHHbIM TCA.

JNoruka Aux= 6 — Bbixog ana MUATAIOLLIEA JIAMMbI.
KOHTaKT 0CTaeTcs 3aMKHYT BO BPEMSA [BUXKEHVIA CTBOPOK.

Norvka Aux= 7 — Bixog ana NTEKTPO3AMKA C 3ALLESIKON.
KOHTaKT OCTaeTcA 3aMKHYT B TeYeHre 2 CeKyH/] NP KaxoM OTKPbITUN.
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KoH¢urypauums BbixogoB AUX

JNorvka Aux= 8 — Bbixog ana3JIEKTPOMATHUTHOTO 3AMKA.
KOHTaKT OCTaeTcA 3aMKHYT MPW 3aKPbITbIX BOPOTaX.

Jlormka Aux= 9 - Bbixog TEXOBCTYKBAHUE.
KOHTaKT OCTaeTcs 3aMKHYTbIM NPU AOCTUXKEHU 3HAYEHMA, 33AaHHOTO B NapameTpe “TexobCnyKvBaHUe", Ana CUrHann3aLmm 3anpoca TexobcyKrBaHus.

JNloruka Aux= 10 - Bbixog MUTAIOLLLAA TAMIA I TEXOBCITYKMBAHUE.
KoHTaKT ocTaeTca 3aMKHYTbIM BO BPeMA ABUXXeHNA CTBOPOK. NPy AOCTVKEHUN 3HaUYeHUsA, 3a[laHHOTO B NapameTpe , TexobcyKrBaHWe", o 3aBepLIeHNN MaHeBpa, NPy 3aKPbIToi
Ke, _KOHTaKT 4 MblKkaeTcA Ha 10 ¢ 1 pa3MblKaeTcA H A curHanmsaunn Tex XKUBaHUA

KoHdurypauus ynp WX

Jloruka IC= 0 - Bxog ckoHurypuposaH Kak Start E (Crapt E). Pa6ota cornacHo noruke SEEP-b4-5EEP MouEl"nk. HapyHbii cTapT Ans ynpasneHus cemadpopom.

Jlorvka IC= 1 - Bxog ckoHUryprpoBaH Kak Start | (Crapr I). Pabota cornacHo normke SEEP-bY-5EEP MauEMnk. BHyTpeHHWI CTapT Ans ynpasneHus ceMadopom.

Jloruka IC= 2 - Bxop ckoHdurypupoBaH kak Open (OTKpbITb).
KomaHpa ocyujecTBnaeT oTKpbITie. ECiM KOHTaKT BXOAa OCTaHEeTCA 3aMKHYT, CTBOPKM OCTaloTCA OTKPbITb 1O Pa3MblKaH/A KOHTaKTa. Mpy pa3oMKHYTOM KOHTaKTe aBToMaTnyeckas
YCTaHOBKa 3aKpblBaeTCA Noc/e ncteyeHna spemern TCA, ecii OHO 6bINI0 BKITIOYEHO.

Jloruka IC= 3 - Bxop ckoHdpurypupoBaH kak Close (3akpbiTb).

KomaH[ia ocylecTBaAeT 3aKpblTrie.

Jloruka IC= 4 - Bxop ckoHdurypupoBaH kak Ped (Mewwexopn. npoxop).

KomaHfa ocyLecTBasieT YacTUYHOE OTKPbITUE A/ NeLWeXoAHOro npoxoaa. Pabota cornacHo norvke SEEP-bY-5EEP MouElMnt.

Joruka IC= 5 - Bxop ckoHurypupoBaH kak Timer (Taiimep).

PaboTaeT Takxe, kak open, HO 3aKpblTie obecrneyrBaeTCA Aaxe Npu OTCYTCTBUN CETEBOIO MUTAHUA.

Jloruka IC= 6 - Bxop ckoHdurypupoBaH kak Timer Ped (Taiimep newuexog. Npoxoaa).

KomaHpa ocyLLecTBnAeT YaCTUYHOE OTKPbITUE ANA NELEXOAHOro Npoxoaa. ECv KOHTaKT BXOAa OCTaHETCA 3aMKHYT, CTBOPKa OCTaeTCsA OTKPbITa A0 Pa3MblKaHKA KOHTaKTa. Ecnn
KOHTaKT BxoAa OyAeT 3aMKHYT 1 byAeT BKMloueHa koMmaHAa Start E (Crapt E), Start | (CrapT 1) vnu Open (OTKpbITb), 6yAeT oCyLecTBIEH NOJHbI MaHEBP, UTOObI 3aTeM BEPHYTbCA K
OTKPbITUIO /1A NeLwexXoAHOro npoxoga. 3akpbiTue obecneyrBaeTca Aaxe Npv OTCYTCTBMN CETEBOTO NMUTAHUA.

KoHdurypauus BxofoB 6e3onacHocTn

Jlorvka SAFE= 0 - Bxoz ckoHuryprpoBaH kak Phot, doToanemeHT HenpoBepeHHbix (*) (Fig. F, nos. 1).
Mo3BonAEeT NOAKNIOUMTD YCTPOWCTBA, HEe OCHALLEHHbIE JOTMOHNTENbHBIM MPOBEPOUYHbBIM KOHTAKTOM. B cnyyae 3aTeMHeHVA GOTO3eMEeHTbI aKTUBHbI, Kak MPU OTKPbITWX, TaK U Npu
3aKpbITUW. 3aTeMHeHe GpOTO3NIeMeHTa NpW 3aKPbITUV UHBEPTUPYET ABVKEHVIE TONIbKO Noc/e 0cBOboxAeHNA poToanemeHTa. Eciv He Mcnonb3yeTcs, 0CTaBbTe NepemblyKy BCTaBIEHHOMN.

JNloruka SAFE= 1 - Bxop ckoHduUrypuposaH Kak Phot test, nposepeHHbin otoanemeHr. (Fig. F, nos. 2).
BkntouaeT npoBepKy GpOTO3EMEHTOB C HaualoM MaHeBpa. B ciyuyae 3atemHeHUs GpOTOSNIEMEHTbI aKTUBHBI, Kak MNPy OTKPbLITUM, Tak 1 MPU 3aKpbITUK. 3aTemMHeHre GpoTodNemMeHTa npu
3aKPbITUM HBEPTUPYET ABVKEHNE TONTbKO NoCsie 0CBOOOXAEHUA GOTOINEMEHTA.

JNoruka SAFE= 2 - Bxop ckoHdUrypuposaH kak Phot op, oToanemeHT feiicTByeT ToNbKO Npv OTKPbITUK HenpoBepeHHbIx (¥) (Fig. F, nos. 1)
Mo3BonAeT NOAKMIUUTL YCTPOICTBA, He OCHALLEHHbIE AOMOMHUTENbHBIM MPOBEPOUYHbBIM KOHTAKTOM. B ciyuae 3aTeMHeHVA UCKNoUaeTca paboTa poTosneMeHTa Npu 3aKkpbiTm. B pase
OTKPbITUA GNOKMPYET ABVKEHME Ha BPEMA 3aTEMHEHVA GpoTodnemMeHTa. ECin He Ncnonb3yeTcs, OCTaBbTe NePEMbIYKY BCTaBIEHHOM.

Jlornka SAFE= 3 - Bxog ckoHduryprpoBaH Kak Phot op test, npoBepeHHbIit poTo3nemMeHT feiicTByeT Tonbko nNpu oTkpbiTiu (Fig. F, no3. 2).
BknioyaeT npoBepKy GOToaNMeMeHTOB C Ha4anom MaHeBpa. B cnyyae 3aTeMHeHWA CKNoYaeTcA paboTa GpoToanemeHTa Npu 3akpbiTy. B dase OTKPbITIA GNIOKMPYeT fBUXEHIE Ha BpeMA 3aTeMHeH!A GOToaNemMeHTa.

Jloruka SAFE= 4 - Bxop ckoHdUrypuposaH kak Phot cl, poToanemeHT aeiicTByeT ToNIbKO NpW 3aKpbITUK HenpoBepeHHbIX (*) (Fig. F, nos. 1)

Mo3BonAeT NoAKMIUNTb YCTPOWCTBA, HE OCHALLEHHbIE JOMOMHUTENbHBIM NPOBEPOUYHbIM KOHTaKTOM. B ciyyae 3aTeMHeHuA ncknovaeTca pabota potoanemeHTa npu oTkpbiTun. Ha
JTane 3aKpbITva GYHKUMA HeMeaSIeHHO MHBepTUpYeTcA. ECin He ncnonb3yeTcs, OCTaBbTe NepemMblyKy BCTaBAEHHON.

Jloruka SAFE= 5 - Bxop ckoHdUryprpoBaH kak Phot cl test, npoBepeHHbI poTosnemeHT fericTByeT TonbKo npu 3akpbitin (Fig. F, nos. 2).

BkrntouaeT npoBepKy HOTOIIEMEHTOB C HauasloM MaHeBpa. B ciyyae 3aTeMHeHMA UCKoyaeTca paboTa poTosnemeHTa Npy OTKPbITU. Ha 3Tane 3aKkpbITvisl GYHKLMA HEMELIEHHO UHBEPTUPYETCS.

Jloruka SAFE= 6 - Bxop ckoHdUrypupoBaH Kak Bar, uyBcTBUTeNnbHas Kpomka HenposepeHHbix (¥) (Fig. F, nos. 3)
Mo3BonAeT NofKMIUNTL YCTPOWCTBA, HE OCHALLEHHbIE JOMONHUTENbHBIM NPOBEPOYHBIM KOHTAKTOM. KoMaHAa n3MeHAeT HanpasneHne ABMKEHUA Ha NPOTVBOMONOXKHOE B TeueHne 2
cek. Ecnv He ncnonb3yeTcs, OcTaBbTe NEPEMbIYKY BCTaBIEHHON.

JNoruka SAFE= 7 - Bxop ckoHdUrypmnpoBaH Kak Bar, npoBepeHHan yyBcTBuTenbHaA Kpomka (Fig. F, nos. 4).
BK/toyaeT NpoBepKy YyBCTBUTESIbHBIX KPOMOK C Ha4anom MaHeBpa. KomaHaa M3MeHseT HanpasfieHye ABVKEHS Ha MPOTUBOMONOKHOE B TeUeHNe 2 CeK.

Jloruka SAFE= 8 - Bxop ckoHdurypuposaH kak Bar 8k2 (Fig. F, nos. 5). Bxog ana pe3uctmsHoii Kpomku 8K2.
KomaHfa nsmeHseT HanpasfieHve ABVKEHUA Ha NPOTUBOMONOXHOE B TeUeHe 2 CeK.

Jlornka SAFE=9 Bxop ckoHpUrypmpoBaH Kak Bar op, UyBCTBUTENbHaA KPOMKa C MHBEPCWEN, akTVBHOIN TONbKO NP OTKPbITIW, NPV BKIOYEHWI BO BPEMA 3aKPbITKSA, BbIMOMHAETCA OCTAaHOBKA
asTomatuku (CTOM) (Puc. F, nos. 3).

Ob6ecneurBaeT NOAKIOUEHVIE YCTPOICTB, HE OCHALLEHHbIX OMONHUTENbHbBIM MPOBEPOUYHbIM KOHTaKTOM. CpabaTbiBaHVie Ha STarne OTKPbITUA BbI3bIBAET MIHBEPCUIO IBUXKEHMNA Ha 2 CeK, CpabaTbiBaHne
Ha 3Tarne 3aKpbITVA BbI3bIBAET OCTAHOBKY. ECIM He ncnonb3yeTca, ocTaBbTe NepemMblyKy BCTaBIEHHON.

Jlorvka SAFE=10 Bxop ckoHdMrypurpoBaH Kak Bar op test, n poBepeHHas 4yBCTBUTENbHAA KPOMKA C IHBEPCUEN, aKTVBHOW TONBKO NPY OTKPBITUY, MPY BKTIOYEH I BO BPEMSA 3aKPbITUS, BbIMOHAETCA
ocTaHoBKa aBTomatvku (CTOM) (Puc. F, nos. 4).
BK1lo4aeT npoBepKy YyBCTBUTENbHBIX KPOMOK C HauasioM MaHeBpa. CpabaTbiBaHyie Ha STane OTKPbITVSA Bbi3bIBAET IHBEPCUIO ABVXKEHMS Ha 2 CeK, CpabaTbiBaHye Ha 3Tane 3aKPbITUs Bbi3bIBAET OCTAHOBKY.

JNoruka SAFE=11 Bxop ckoHburyprpoBaH kak Bar 8k2 op, uyBcTBuTeIbHaA KpomKa 8k2 C HBepCHel, aKTUBHOW TONIbKO NMPU OTKPbITVK, NPW BKIIOYEHUV BO BPEMA 3aKPbITUA, BbINOHAETCA
ocTaHoBKa aBTomatumku (CTOMM) (Puc. F, nos. 5).
CpabaTbiBaH1e Ha STane OTKPbITVA BbI3bIBAET MHBEPCUIO IBUXKEHUA Ha 2 CeK, cpabaTbiBaHKe Ha STane 3aKpbiTyis Bbi3biBA€T OCTAHOBKY.

Jlornka SAFE=12 Bxop ckoHurypupoBaH Kak Bar cl, uyBcTBUTENbHAA KPOMKa C UHBEPCUEN, aKTVBHON TOMbKO MPU 3aKPbITUK, MPY BKIIOYEHUI BO BPEMA OTKPbITWSA, BbINOMHAETCA
ocTtaHoBKa aBTomatnku (CTOM) (Puc. F, nos. 3).

ObecneurBaeT NOAKNIOUEHNE YCTPONCTB, HE OCHALLEHHbIX AOMOHATENIbHBIM NMPOBEPOYHBIM KOHTaKTOM. CpabaTbiBaHMe Ha 3Tane 3aKpbITVA BbI3bIBAET MHBEPCUIO ABUXKEHNA Ha 2 CeK,
cpabaTbiBaHVe Ha Tane OTKPbITUA BbI3bIBAET OCTAHOBKY. EC/IN HE MCNONb3yeTCs, OCTaBbTE NePemMblYKy BCTAaBIEHHO.

JNoruka SAFE=13 Bxoa ckoHpurypupoBaH Kak Bar cl test, npoBepeHHas UyBCTBUTENbHAA KPOMKA C UHBEPCUEN, aKTUBHOW TONIbKO MPY 3aKpbiTUK, NPV BKOYEHUW BO BPEMA OTKPbITUSA,
BbIMONHAETCA OcTaHoBKa aBTomMaTnky (CTOM) (Puc. F, nos. 4).

BkntouyaeT NpoBepKy YyBCTBUTENbHbIX KPOMOK C HauanoM maHeBpa. CpabaTbiBaHMe Ha 3Tane 3aKpbITWA BbI3bIBAET MHBEPCUIO ABUXKEHUA Ha 2 CeK, cpabaTbiBaHMe Ha 3Tarne OTKPbITUA
Bbl3bIBA€T OCTAHOBKY.

JNoruka SAFE=14 Bxop ckoHdurypupoBaH Kak Bar 8k2 cl, uyBcTBuTENnbHan KpomKa 8k2 ¢ HBepCHen, aKTUBHOW TONBKO NMPU 3aKPbITHK, NP BKIOYEHUI BO BPEMSA OTKPbITUA, BbINOSTHAETCA

ocTaHoBKa aBTomatumku (CTOMM) (Puc. F, nos. 5).
CpabaTbiBaHue Ha 3Tare 3aKpbiTUA BbI3bIBAET MHBEPCUIO ABVKEHUA Ha 2 CeK, cpabaTbiBaHKe Ha 3Tane OTKPbITUA Bbi3bIBAET OCTAHOBKY.

(*) Ecnn yctanaBnmBatotca yctponicrea tTuna“D” (cornacHo onpegenennio ctaHpgapta EN12453), coeguHeHHble B HeNpOBepPeHHOM peXume, npeanncbiBatb
npoBeféHne 06A3aTeNIbHOro TeXo6cNyKUBaHNA C NepPNOANYHOCTbIO, N0 KpaliHel Mepe, pas B noiroja.

KMOYEBOWM KOO MPUEMHOIO YCTPOWMCTBA; gaHHbIN Kof Heobxogmm
Ons TOro, ytobbl 06ecneynTb BO3MOXHOCTb AaNibHENLLIEro KIOHUPOBaHUSA
[ MOTPAHCMUTTEPOB.

6) MNOAKMIOYEHUE ABUTATEJIEN Fig. E
7) NPEAOXPAHUTE/IbHbIE YCTPOACTBA

MpumeuaHne: NCnosiib3oBaTb TONIbKO NMpefoxXpaHuTesibHbie yCTpOI?ICTBa
NMPpYeMHbIX YCTPONCTB CO CBO6GOAHO N3MEHSAIOLVIM COCTOSAHME KOHTAKTOM.

7.1) MPOBEPEHHbIE YCTPOWCTBA Fig. F

7.2)NOAKMIOYEHUE 1 NAPbIHEMPOBEPEHHBIX ®OTO3JIEMEHTOBPUC.D1
7.3) NTOAKNOYEHUE 1 NAPbI MPOBEPEHHbBIX ®OTO3JIEMEHTOB PUC. D2
8) AOCTYN K MEHIO: FIG. 1

8.1) MEHIO MAPAMETPOB (PARrAlY) (TABJIULLA “A” MAPAMETPbI)

8.2) MEHIO JIOTMYECKUX OYHKLIUN (Lol ic) (TABJIULIA“B”JIOr MYECKUE
OYHKLUN)

8.3) MEHIO PAJIVIO (-Ad !a) (TABJIVLLA “C” PALWO)

- BAXHOEMPVMEYAHUE:MEPBbINCOXPAHEHHbIMBMAMATUNEPEAATYMNK
HEOBXO/JVUMO OTMETUTb B KAYECTBE MTABHOTO (MASTER).

B cnyyae nporpaMmmnpoBaHnAa Bpy4YHYto, NepBOMY TPAHCMUTTEPY Ha3HaYaeTcA

pome Toro, BCTpoeHHoe 6opToBoe NpremHoe ycTpoiicTo Clonix obecneunBaeT
BbINOJIHEHWNE HEKOTOPbIX BaXKHbIX NepefoBbIX GYHKLMIA:
+ KnoHupoBaHwe rnaBHoro TpaHcmmTTepa (rolling-code nnm GuKCMpoBaHHbI Kog).
+ KnoHupoBaHue Ans 3aMeHbl TPAaHCMUTTEPOB, YXKe MOLKIOUEHHBIX K

NPYEeMHOMY YCTPOWCTBY.

+ YnpaeneHvie 6a30i JaHHbIX TPAHCMUTTEPOB.
« YnpaBneHue cMcteMow MPUEMHbIX YCTPOWCTB.
[lna ncnonb3oBaHWA 3TUX NepefoBbIX GYHKLMI CMOTPUTE PYKOBOACTBO
No YHUBepcasibHOMY NOPTaTUBHOMY NPOrpaMmaTopy, a Takxke ,ObLiee
PYKOBOZACTBO MO NPOrpPamMmmMrMpPOBaHUI0 MPUEMHbIX YCTPOMCTB".

8.4) MEHIO 3ABOCKUX HACTPOEK (dEFRLLE)
Bo3Bpaluaet 650K ynpaBneHna K 3Ha4eHMAM, 3aiaHHbIM Mo ymonuaHumo (DEFAULT).
Nocnenepe3anyckaHeo6XOAMMOBBECTV HOBbleaBTOMaTUYeCKe HacTpokn (AUTOSET).

8.5) MEHIO A3bIK (5P AchE)
[o3Bonset 3afaTb A3bIK gMUCMNea nporpaMmmaropa.

8.6) MEHIO ABTOMATUYECKOW HACTPOWKMU (RLtoSEE)
+ HauaTb onepaLvio aBTOMaTU4ECKOV HaCTPOIIKY, BOMAA B CNeLMaibHoe MeHIo.
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+ [MocneHaxaTtna knaenwm OK otobpasntca coobujeHme”...........! !, 6NOK ynpaBneHus
ynpasnAaeT MaHeBPOM OTKPbITUA, 33 KOTOPbIM ClieflyeT MaHeBpP 3aKpbITVA, BO BpemMsa
KOTOPOro aBTOMaTUYeCKM HacTpanBaeTCA MUHUMalbHOe 3HauYeHne KpyTALLero
MOMEHTa, Heo6XOAMMOE [1A IBVKEHNA CTBOPKU.

KonmuectBo MaHeBPOB, HEOOXOAVMBIX AA aBTOMATUUYECKON HAaCTPOKI, MOXeT
BapbupoBatb ot 1 [0 3.

B >Ton ¢ase cnepyet msberaTb qla_a6aTb|Bava $oTO3NeMeHTOB, a TaKxe
ncnonb3oBaHua komaHg MYCK (START), CTOMM (STOP) u gucnnes.

Mo oKoHYaHMK 3Toit onepaumy 610K ynpaBieHns aBTOMaTUYeCKN YCTaHOBUT
onTUMalbHble 3HaYeHUA KpyTAllero MomeHTa. [lpoBepbTe UX 1, B ciyyae
HeobX0oAMMOCTH, U3MEHUTE KX, KaK OMUCaAHO B MPOrpaMMyIPOBaHMN.

BHUMAHMUE! NpoBepbTe, 4TOGbI3HaUEHNE CUMNbIIMNYNbCA, U3MEepPeHHoe
B TOUYKaX, NpeAycMOTPeHHbIX cTaHAapTom EN12445, 6bin0
MeHblue npegycmMmoTpeHHoro ctaHaaptom EN 12453,
Cuna MMNynbca MoXeT 6bITb YMeHblIeHa NyTemM MCNoNnb30BaHNA
AepopmupyemMbiX KPOMOK.

BHumaHue!! Ha aTane 3agaHnAa aBTomaTMyecknx HacTpoek GpyHKums
A 06GHapyKeHNANPenATCTBUI He BK/TIOYEHa, MTO3TOMY MOHTaXKHUK JOMKEH
KOHTPONMPOBaThb ABMKEHNE aBTOMaTU4YeCKOIl YCTaHOBKI 1 He AoNycKaTb
NPUONMKEHNA K Hell NN HaXOXKAEHUA B paguyce ee AeiCTBUA noaen n
npeameToB.

8.7) NOCNIEAOBATEJIbHOCTb MPOBEPKW YCTAHOBKU

. BoinonHutb onepauyunio ABTOMATUYECKOW HACTPOWIKK (¥)
MpoBepuTb yaapHble cunbl: ecnv cobntopatotca npegensl (¥¥), nepentn K
nNyHKTY 10, B IPOTUBHOM Cilyyae
Mpu Heob6X0AMMOCTU CKOPPEKTUPOBATL NapaMeTpbl CKOPOCTY 1
YyBCTBUTENIbHOCTY (CMNa): CM. TaONMLLy NapameTpoB.

HOBa NMPOBEPUTb yapHbIe CUIbI: eCv cobntofatloTca npeaens (**), nepentu
K NyHKTY 10, B TPOTUBHOM Cllyyae
[TpUMeHNTb NacCMBHYIO KPOMKY
CHoBa NpoBepUTb YAapHble Chsibl: ecnn cobntofatoTcs npeaens (**), nepentu
K MYHKTY 10, B NPOTUBHOM Cilyvae
MpUMeHNTb YyBCTBUTENbHBIE K AABMEHUIO VN NIEKTPOYYBCTBUTESIbHbIE
npefoxpaHnTenbHble yCTPOUCTBa (Hanpumep, akTUBHYI0 KPOMKY, (**)
CHoBa NpoBepuUTb yapHble Cubl: ecnm cobntofatotca npeaens (**), nepentu
K MyHKTY 10, B NPOTBHOM Ciyyae
PaspeLnTb fBMKeHVE NprBOAa TONLKO B pexime «[1pncyTcTBue YenoBeka»
0.Y6eauntbcs, uto BCe NpubOpbl 0OHAPYXeHWUA MPUCYTCTBUA Ha yyacTke
npoBefeHnA onepaLuii ucnpaBHo paboTatoT

N —

I[P ® N o AW

(*) MNepen ocylecTBNeHNeM aBTOMATMYECKON HACTPOWKM ybeanTbCs, YTO BCe
paboTbl MO MOHTaXKy U MPUHATUIO HeobXxoAMMbIX Mep 6e3onacHocTy Gbinu
BbINOJIHEHbI B COOTBETCTBUM C MPEANUCAHMAMN UHCTPYKLMIA MO YCTaHOBKE,
cofepKallyxca B PyKOBOACTBE MO MeXaHM3aumn.

(**) B 3aBMCMOCTM OT aHanu3a PUCKOB, B JIIOOOM CJlyyae, MOXeT BO3HUKHYTb
HeobX0AVMOCTb MPUMEHUTL YYBCTBUTENbHbIE NPefoXPaHNUTeNbHbIe yCTPONCTBA

8.8) MEHIO PETYJINPOBKU KOHLIEBOI'O BbIKNIIOYATENA (-ELFc)
ObecneunBaeT BO3MOXHOCTb PEryvpoBKM KOHLEBbIX BbiKfloUaTenen ana
[BUraTenei, OCHaLLleHHbIX SHKOAEPOM, KpOME TOTO, Af1Al iBUraTenell, OCHaLLEHHbIX
OTAENbHOW NPOBOAKOW KOHLEBbIX BbIK/loYaTesieil, No3BosseT NpaBuibHO
no3nuUMOHMPOBaTb CTBOPKY ANA AafibHENIeNn perynnupoBKM KOHLLEBOro
BblKtoYaTena. [1nA He yKasaHHbIX iBUraTeNel, MeHIo He akTUBHO, 1 Ha fucnee
oTobparkaeTca coobLLeHe “He AOCTYNHO”

MPUMEYAHWE: 3T onepaumm oCyLLeCTBAAIOTCA B PEXMME MPUCYTCTBUA YenoBeKa
Ha MOHMXEHHON CKOpOCTY, 6e3 CpabaTbiBaHUA 3aLLUT.

8.8.1) GIUNO ULTRA BT A20, GIUNO ULTRA BT A50

Haxumasn Ha KHOMKW “+/-"aucnnesn, NpUBECT CTBOPKY B >KeslaeMoe NOJIoXKeHNe.
[nA perynmpoBKn KOHLEBbIX BbIKMOYATENENn, CM. HACTPONKMN MO PErynnpoBKke

TABJINLIA “A” - MEHIO MAPAMETPOB - (PR-AT)

KOHLeBbIX BblK/loUaTenen, nprueefeHHble B pykosoactae asuratena GIUNO ULTRA.

8.8.2) E5BTA12,E5BTA18

Haxnmasn Ha KHOMKM “+/-“aucnnes, NprBecTy CTBOPKY B YKazaHHOe Ancrieem
nonoxexve (OTKpbITYe MU 3aKpbiTue). [locne JOCTUXEeHNA XKelaemoro
MOJSIOXEHNA, NOATBEPANTL NONOXKeHMe HaxkaTnem KHonky OK. Bcnyyae auratenein
E5, MOXHO MO3MLMOHMPOBaTb CTBOPKY PAAOM C KOHLIEBbIMM BbIKJTIOYATENAMY,
TOJIKaA BOPOTa BPYUHYIO, 3aTeM 06ecrneunTb ABKEHNE BOPOT KHOMKamMu “+/-" ,
HaaTb Ha MexaHnyYecKunin octaHoB. [oaTBepaAnTb NonoxeHne nocpeactsom OK,
VW NynbTa paguoynpaeneHuns (COXpaHeHHOro paHee).

8.9) MEHIO CTATUCTUKUN

Mo3Bonser oTobpasnTb Bepcuio MaTbl, 0OOLWee KONMYeCcTBO MaHEeBPOB (B
COTHSAX), KONMYECTBO 3aMNyCaHHbIX B NAaMATb PaAvioynpasieHnin v nocnegHme 30
owmnboK (nepsble 2 Lndpbl yKasbiBaloT Ha MONOXKEHME, NOCNEAHMNE 2 - HA KOf
own6Kku). OwnbKa 01 - 3TO caman HeaaBHAA ownbKa.

8.10) MEHIO NAPONA

[lo3BonAeT ycTaHOBUTb Maposib A4J1A NPOrpamMmmMmnpoBaHna nnatbl no cetu U-link».
Mpw noruke “YPOBEHb 3ALLWTDI", 3agaHHom Ha 1,2,3,4, 3anpalumBaeTca naponb
ANA AOCTyNa K MeHI0 NporpamMmmunpoBsaHus. Mocne 10 HeyaauHbIx NOMNbITOK Nof-
pAA nepen BbiNOSHEHNEM HOBOW MOMbITKU HEOOXOANMO MOAOXKAATb 3 MUHY-
Tbl. B 3TOT Nepuop npuv Kaxaow NonbiTke AOCTYMNa Ha Aucrnee oTobpaxkaeTcs
“BLOC". Maposnb no ymonyanuio - 1234,

9) AABJIEHUE HA KOHLIEBOI BbIKJTIOYATE/Ib 3AKPbITUA Fig. G Mos. A-B
HAMNPABJIEHUE OTKPbITWUA Fig.E

10) COEAVNHEHUE CPACLUMPUTEJIbHbIMU MJIATAMU N YHUBEPCAJIbHbIM
NOPTATMBHbIM MPOrPAMMATOPOM BEPCUM > V1.40 (Fig. H) CmoTpuTe
cneymnanbHoOe pyKOBOACTBO.

11) AONOJIHUTENbHbIE MOAYJIN U-LINK

CmoTpuTe pykoBoacTtaa ansa mogynen U-link

[pyMeHeHMe HeKOTOPbIX MOAYel BbI3OBET yMeHblUeHNe PafnofoCAraeMoCTu.
MpuBeCTV YCTAHOBKY B COOTBETCTBUE C MOAXOAALLE aHTEHHOW, HACTPOEHHO Ha
yacToTty 433 My

12) BOCCTAHOBJIEHVE 3ABOACKUX HACTPOEK (Puc.l)

BHVMAHWE! Mpu 5ToM 610K ynpaBieHns BO3BpaLLaeTcs Ha 3aBOACKME HACTPOKN
1 CTUPAIOTCA BCE 3anmncaHHble B NaMATb PafNOKOMaHAbI.

BHUMAHWE! HenpaBuinbHasa HacTpoiika MOXeT MPUUMHNTD YLiepO oAAM, KUBOTHBIM
UK NpegmeTam.

- OTKNIoYMTE HanpsXeHe oT nnatbl (Puc. 1 nos. 1)

- PazomkHuTe Bxog CTon 1 HaxmmTe ogHOBpPeMeHHO KHomKku — 1 OK (Puc.l nos. 2)

- Noparite HangﬂmeHme Ha nnaty (Puc. I nos. 3)

- Ancnneit otobpaxaet RST, B TeueHue 3 ¢ ﬂO,qTBe;),D,VITe knasuwwen OK (Puc. |1 nos. 4)

- loXanTeCb OKOHYaHWA nlg)ou,ep,ypbl (Pvc. nos. 5)

- Mpouepypa 3aBepLueHa (Puc.l nos. 6)

BHUMAHME! HenpaBunbHaa HacTpoliKa MOXKeT NPUYNHUTD ylLep6 niogam,
KUBOTHBIM WIN NpeaMeTaMm.
BHUMAHUE: MNpoBepbTe, 4TO6Gbl 3HaueHMe CUAbl UMMOYybca,
n3MepeHHOoe BTOYKaX, NpeAycMOTpeHHbIX cTaHgapTom EN12445, 6b1n0
MeHbLue npefycMoTpeHHoro ctaHpaptom EN 12453.
Cuna umnynbca MoXKeT 6bITb YyMeHblueHa NyTeM UCNonb3oBaHUNA
AedopmMupyemMbIX KPOMOK.
NA QOCTUMXKEHUA Hawfyylwero pesynbraTa peKoMeHyeTCA BbIMOMHATb
aBTOMATUYECKYI HaCTPOIIKY, KOrAa fBMraTenn HaxoAAaTCcA B COCTOAHMM NOKOA (TO
eCTb, He neperpeTbl BCNeACTBME 3HAUNTENbHOrO KoMnYecTsa nocsiefjosatenbHo

BbIMNOJIHAEMDbIX MaHeBpOB).

Mo
Mapametp MWH. | MaKC. Jinunble | OnpepeneHue OnucaHue
Bpems
oPEn dELRY
\ 0 10 1 OTK?;)aS‘?;ﬁblga?am‘?enﬂ Bpems 3ana3ablBaHNA Npu OTKPbITVN ABUIaTENA 2 MO OTHOLIEHMIO K ABUTATENO 1.
t Nk 2 ﬁ]
cL l_-', dELHH 3ana53pi:f;wm Bpems 3ana3spablBaHNA Npy 3aKpbITK ABUraTena 1 No OTHOLIEHWIO K ABUraTenio 2.
0 25 6 33K bITVIQ suratens MPUMEYAHME: npy ycTaHOBKE BPEMEHN Ha MakCUMyM, fiBUraTesib 1 oxumaaeT nosHoro
ENGTE P 1 [‘i] 3aKpbITUA ABUraTens 2 Ao Hauyana GyHKLMOHNPOBAHMA.
Bpema
tch 0 120 10 aBTOMaTNYeCKOro Bpemsa oxnpaHua nepes aBTOMaTUYECKM 3aKpbITVEM.
3aKpbiTuA [c]
Bpemsa Bpems 0cBOGOXAEHNA KOHKPETHOW 30HbI OT JOPOXKHOIO TpadyiKa, perynmpyemoro
ErFLORECLFE 1 180 40 0cBobOXaEHNA p A p Aop P " Perynmpy
) - 30Hbl cemadopa [c] | CeMagopom.
MpomexxyToK 3amefieHVA NPV OTKPbITVN BUraTeNsA/aBuUratTeneii, BbipaXKeHHbIN B
NpoLEeHTax K obLiemy xogy.
BHVMAHME: Mocne nameHeHnA 3Toro napametpa 6yAeT HEO6XOANMO COBEPLUNTL MOSHbIN
MaHeBp 6e3 npepbiBaHWiA.
MpomexyTok BHUMAHMUE: c Hapnucbio "SET" Ha gucnnee He 6yaeT BKNIOYEHO 06HapyKeHne NpenAaTcTBUi.
! ol 0 50 10 3amMeUieHnsa npu BHUMAHWUE: npu 0CTaHOBMEHHbIX BCTPOEHHbIX NCMOMHUTENbHbBIX MEXaHn3Max 06s3aTefibHO
oar. AL0 P! p p
oTKpbITUV [%] BCerfa nojAepXrBaTh 3aMefiNieHre CO 3HaYeHNeM, MPeBbILLAloLLEeM 5.
BHUMAHUE: B Bepcuu GIUNO npocTpaHCTBO 3amMepfieHMA 3afaeTcaA C MNOMOLYbIO
nepeABMKHbIX 4aTYNKOB.
BHUMAHUE: ana gBuratena ELI BT A35 3amepneHune Henb3A UCKAIOYUTD; 3HaYeHNA
meHee 10% 6yﬂy'r paccmaTpuBaTbca Kak 10%.
MpomexxyToK 3amefIeHVA NPV 3aKPbITUN ABUraTens/ABrraTenei, BbIpaXXeHHblii B
npoLeHTax K obLiemy xogy.
BHUMAHMWE: Mocne n3meHeHna sToro napametpa 6yaeT He06XOAMMO COBEPLUNTb MOMHbIN
MaHeBp 6e3 npepbiBaHWIA.
MpoMexyToK BHUMAHMUE: c Hagnucbio "SET" Ha gucnnee He GyaeT BKNloueHO oGHapyXeHue
) ' Y] npenATcTBUI.
cid ‘St-S'- ou 0 50 10 3aMeAﬂeHI/Iil;‘lle BHUMAHME: npyi 0CTaHOBNEHHbIX BCTPOEHHDBIX UCTONHUTENbHBIX MeXaHr3Max 06s3aTeNibHO
3aKpbITIN [%] BCErAa NoaaepKMBaTb 3aMefJIeHIE CO 3HAYEHVEM, MPEBLILLAIOLLEM 5.
BHUMAHUE: B Bepcum GIUNO npocTpaHCTBO 3amepneHUs 3afaercaA C NoMmMolyblo
nepeABKHbIX AaTYNKOB.
BHUMAHUE: ana gBuratena ELI BT A35 3ameaneHune Henb3A UCKAKOYUTD; 3HaYeHNA
meHee 10% 6yayT paccmaTpuBaTtbes Kak 10%.
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Mo
Mapametp MUWH. | MaKCc. — Jinunble | OnpepeneHue OnucaHue
MpOCTPaHCTBO CHIKEHMA CKOPOCTY (Nepexop oT paboyell CKOPOCTH K CKOPOCTH
lMpocTpaHcTBO 3ameaneHus), Kag NPV OTKPbITWN, TaK 1 NPW 3aKPbITUK ABUraTens/ABuraTeneil, BblpaxeHHoe
| ) B NMPOLIEHTaXx K 06Liemy xoay.
d SkdEcEL 0 50 15 cHimkerm copoct | BIBIMIRKIE ocne 3TOro napamerpa GyfeT He06XOANMO COBEPLINTD
[%] NONHbIN p 6e3 npep .
BHUMAHWUE: ¢ bi0 "SET" Ha Aucrinee He GyieT BKIOUEHO OGHapY KeHIe NPensTCTBI.
Pﬂrt I‘HL 10 99 99 HacTyHoe OTKPbITUE | [pOMeXyTOK YaCTUUYHOMO OTKPLITUA B MPOLEHTHOM OTHOLIEHUN K 06lueMy OTKpbITUIO nocne
DPEﬁ ,'nE M1 [%] BK/IIOYEHUA NPKBOJa NeLuexofHoro npoxoaa PED.
Cuna, OKa3blBaeMan CTBOPKOIA/CTBOPKamm Npu oTKpbITUK. MpeacTaBnaeT coboii NpoLeHT
BblpabaTbiBaeMoii Cusbl, MOMUMO TOW, KOTOpas Bbisia 3an1caHa B NaMATb BO Bpema
aBTOMaTUYECKOW HAaCTPONKM (M BNOCNEACTBUM OOHOBNEHa), Nepef TeM Kak CreHeprpoBaTh
aBapUIHBIN CUrHaN 0bHaPYXeHVA NPENATCTBUA. . .
Cuna cTBopkwn/ MapameTp ycTaHaBNVBaeTCA aBTOMATUYECKM NPW aBTOMATUYECKOW HacTPoNKe.
oPForck 1 99 50 CTBOPOK Nput A
OTKPbITIM [%] BHUMAHWE: BnusieT HanpsAmylo Ha yaapHyto cuny: MpoeepuTb, 4Tobbi
YCTaHOB/NEHHOI BeNnn4nHoi cobniopanncb AeincTeyiowmne ctaHaapTbl 6esonacHocTn
(*). Mpn 6 DCTU, YCT Tb 3alUTHbIE CPEACTBA, NpeAoXpaHsaiowWwme oT
pasgaBnuBaHus (**).
Cwina, oKa3biBaeMan CTBOPKOIA/CTBOPKaMI Mpu 3aKkpbiTuu. MpefcTaBnaeT coboi NpoLeHT
BblpabaTbiBaeMOIi CWsIbl, TOMMMO TOW, KOTopas Obina 3anvcaHa B NamMATb BO BPeMA
aBTOMATUYECKON HAaCTPOKM (M BMOCNEeACTBUM OOGHOBIEHA), Nepef TeM Kak CreHeprpoBaTh
aBaPUIAHDIN CUTHaN OOHaPYXXeHWUA NPEeNATCTBUA.
Cuna cTBopKu/ MapameTp ycTaHaBNMBAETCA aBTOMATNYECKY NPY aBTOMATUYECKOIN HaCTPOIIKe.
ciLSFarcE 1 99 50 CTBOPOK NMput 5
3aKpbITAK [%] BHUMAHUE: Bnnset HanpAMyIo Ha yaapHYIo Cly: NPOBepuTb, YTo6bI
ycT ol Benn il cobniofanuch AencTBYyOWME CTaHAAPTbI 6e30MacHOCTN
(¥). Mpn Heo6Xx0AMMOCTH, YCTAaHOBUTD 3aLUUTHbIE CPEACTBA, NPeAoXpaHsAoLue OT
pasﬂasnmsaum(**).
MpoueHT OT MaKcMManbHO AOCTUIaeMON CKOPOCTY NPW OTKPbITUN fiBUraTensa/aABuratenei.
oP SPEEd 15 29 99 CkopocTb npun BHUMAHME: Mocne n aTO0ro Tpa 6yaeT Heo6X0AMMO COBEpLINTD
OTKpbITUN [%] 7 p 6e3 npep .
BHUMAHMUE: c Hagnucbio "SET" Ha ancriiee He GyAieT BKJIIOUEHO O6Hapy»KeHue NPensATCTBUIA.
MpoueHT OT MaKcMManbHO AOCTUIraeMON CKOPOCTY NPU 3aKpbITUY ABUraTena/gBuratenein.
, CKOPOCTb NpU BHUMAHMUE: Nocne u A 3TOro Tpa 6yaeT Heo6x0AMMO COBEPLINTD
cL SPEES 15 99 99 3aKpbITAN [9%] no p 6es npep .
P BHUMAHME: c Hagnucbio "SET" Ha ancnnee He GyAeT BK/IloYeHO 06HapyKeHne
npenATcTBuii.
CKOpOCTb ABUraTens/ABvrateneil Npy oTKPbITAN 1 3aKPbITUW Ha STane 3amefeHns,
BblPaXXeHHas B MPOLEHTax OT MaKCUMasbHOM pabouei CKopocTu.
BHUMAHME: Mocne n 3TOro nag Tpa GyaeT Heo6Xxo0AMMO COBEPLUNTD
CKOpOCTb 7 6e3 npep 7
[ P pep .
SLob SPEEd 15 29 25 3ameanexua [%)] BHUMAHME: c Hapnucblo "SET" Ha Ancnnee He 6yaeT BKlOYEHO 06HapyKeHune
npenATCTBUNA.
BHUMAHMUE: gna pBuratena ELI BT A35 3amep; He UCK! 0; nap Tpbl,
npesbiwaowme 50%, 6yayT paccmaTpuBaTbcs Ha 50%.
MporpammmpoBaHve
MOPOroBoro Mo3BonAeT 3aaBaTb YNC/IO MAHEBPOB, NPY MPEBbILIEHNN KOTOPOrO CUTHANM3MPYETCA 3anpoc
DR EEARRACE 0 250 0 uncna MaHeBpoB | Texo6cnyKnBaHNA Ha Bbixoge AUX, CKOHOUIryprpoBaHHOM Kak “TexobcnyKusaHue” unn
TeXOGCHWKVIB?HVIﬂ [B | “Muratowas namna n TexobcnyxmsaHme”
COTHAX

(*) B EBponenckom CoobuiecTBe AOMKEH NpUMeHATbcA ctaHgapT EN12453 ana npegenos cunbl u ctaHaapt EN12445 gna cnoco60B nsmepeHus.
(**) Cuna uMnynbca MoXeT 6biTb YMeHbLUeHa NyTeM 1CNob30BaHNA AepopMMpyeMbiX KPOMOK.

TABJIULLA “B” - MEHIO JIOTUMECKUX OYHKLUUNA - (Lol ic)

3anoMmvHaHne
n ot
n%‘;’"::&‘;:" Onpepenexue ym,:;m BBeIeHHOI Oonuun
HaCTPOVIKU
0 [lsvratenu He BKIOYEHbI
1 ELI 250 BT
2 PHOBOS N BT
3 IGEA BT
4 HE OCYLLECTBNAETCA
5 HE OCYLLECTBJIAETCA
Tun gBuratensa 6 SUB BT
( 7 KUSTOS BT A - PHOBOS BT A
rn YcTaHoBUTD -
Teloer RYEE A, 0 8 GIUNO ULTRA BT A20 - GIUNO ULTRA BT A 50
MOAKAIOHEHHOTO K 9 VIRGO SMART BT A - 5 nposofioB
nnate.) 10 VIRGO SMART BT A - 3 nposofos
11 E5BT A18
12 E5 BT A12
13 ELI BT A40 + FCE
14 ELI BT A35 + FCE
15 ELI BT A40
16 ELI BT A35
Bpems 0 Jlornyeckan GpyHKUWA He BKNloYeHa
tcR aBTOMaTNYeCKOro 0
3aKpbITA 1 BkntouaeT GyHKLMIO aBTOMATUYECKOTO 3aKPbITUA
0 Jlornyeckan GpyHKLMA He BKNloYeHa
FRSE cLS Bbictpoe 3akpbiTne 0 1 3akpblBaeT yepes 3 cek. nocse 0cBo60xaeHns GOTOINEeMEHTOB, 10 OX1AaHUSA 3aJaHHOMO OKOHYaHWA
T
Bxopbl, KOHGUryprpoBaHHbIe Kak Start NolaroBoe ABWKeHNEe
0 E, Start |, Ped, pabortatoT ¢ 4-wwaroBoi
TIOTUKOWA. 2 LIATA 3 LUATA 4 LIATA
3AKPbITO OTKPbIBAET
Bxopibl, KOHGUryprpoBaHHbIe Kak Start neu OTKPbIBAET | OTKPbIBAET
SEE% H- Nowarosoe 0 1 E,oStar(t) I IT/erd, paﬁg'raag'rg 3;;1:r'ojsoﬂﬂ 3AKPBITUN cTon
norvikon. IMnynbc Ha 3Tane 3akpbiTu
Nouklink ABienne VHBEPTUPYET ABUXKEHNE. OTKPbITO 3AKPbIBAET | 3AKPbIBAET
nePn 3AKPbIBAET
Bxoabl, KOHOUIyprpoBaHHble Kak Start OTKPbITAN CTOM +TCA | CTOM +TCA
5 E, Start |, Ped, pabortatoT c 2-wwaroson MOCTE
norvikoi. Mpu Kaxgom nmnynbce OCTAHOBKM OTKPbIBAET | OTKPbIBAET | OTKPbIBAET
VHBEPTUPYET ABUXEHME.
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PYKOBOACTBO NO YCTAHOBKE

3anomMuHaHVe
n%rmqecxaa Onpepenexne Mo BBE/IEHHON onuun
YHKLMA yMonuaHiio h
HacTpoiKn
PrE-RLAFN MNpegynpeauTenbHbiil 0 0 Muratowjan namnoyka BKII0UYaeTCA OAHOBPEMEHHO C 3aMyCKOM fiBuratensa/asuratenei.
curxan 1 MuraioLas namnouKa BKIIOYaeTcs, NPMMEPHO, 3a 3 CEKyH[bl 0 3amycKa ABuraTens/gsuratenei.
0 MmnynbcHan paboTa.
PaboTa B pexume «npucyTCTBUE YeNOBEKa».
Bxop 61 KoHdurypupyetca kak OPEN UP.
Bxop 62 koHdurypupyetcs kak CLOSE UP.
1 MaHeBp npofoskaeTca Ao Tex Nop, MoKa coxpaHaeTca HaxaTue Ha knasuwmn OPEN UP nnn CLOSE UP.
/'\ BHUMAHMUE: npepoxpaHuTenbHble YCTPOICTBA He BKIIOUYEHbI.
hold-ta-riin | Macyrcrene 0
uenoseka ABapuiiHasa paboTa B pexume «MprcyTCTBME YenoBeka». O6bIYHO MPONCXOANT UMMYNbCHaA paboTa.
Ecnu nnate He yfaeTca NpoBecTu TeCTUPOBaHVie NPeoXPaHUTENIbHbIX YCTPONCTB (GoTosneMeHT
1nm KpoMKa, Er0x) 3 pasa noapag, BKouaeTca paboTa B pexume «npucyTCTBUA YerloBeKar, KoTopas
> NPOJOMKAETCA [0 TeX Nop, NokKa He byaeT oTnyuleHa knaswuwa OPEN UP unun CLOSE UP.
Bxop 61 koHdurypupyetcsa kak OPEN UP.
Bxop 62 koHdurypupyetca kak CLOSE UP.
BHMMAHME: npu aBapmiiHOi pa6oTe B pexuMe «nNpucyTCTBUA YenoBeKa»
npefoXpaHuTeNbHble YCTPONCTBA He BKIOYEHbDI.
BROKNpPOBKa 0 (Iglmn;g:vflc:l BXO[10B, CKOHGUMIyprpoBaHHbIX Kak Start E, Start |, Ped, oka3biBaloT Bo3aelicTBre BO Bpems
bl oPEn NMMyNbCoOB Npyn 0 D . -
OTKPbITAN 1 Mmnynbcbl BXOAOB, CKOHGUIYpUpPOBaHHbIX Kak Start E, Start |, Ped, He oka3blBaloT BO3AeNCTBME BO BpeMs
OTKPbITUA.
Bnokmposka 0 m\m;{?_?él;\l BXO[I0B, CKOHOMIyprpoBaHHbIX Kak Start E, Start |, Ped, oka3biBaloT Bo3aeiicTre BO Bpems
thi kchR MMNYNbCOB BO Bpems 0 Y . =
TCA 1 Mmnynbcbl BXOAOB, CKOHOUIYprpOoBaHHbIX Kak Start E, Start |, Ped, He oka3biBaloT BO3aeiCTBrE BO BPeMs
nay3bi TCA.
Bnokuposka 0 BMBA:'(HD{JI-IT‘:::I BXO[10B, CKOHGMIyprpoBaHHbIX Kak Start E, Start |, Ped, oka3biBaloT Bo3aelicTre BO Bpems
‘bl cloSE UMnyNBLCOB Npit 0 Mmn anI;I BXO, Start E, Start |, Ped 7
3aKpbITAN 1 y. [10B, CKOHPUrypMpOBaHHbIX Kak Start E, Start |, Ped, He oka3biBaloT Bo3aeiicTBMe BO BpemA
3aKpbITUA.
0 Jlornueckas GyHKUMA He BKNIOYEHa
AN blob rvapaBnuueckuii 0 Mepep BbINONHEHMEM OTKPbITWA, BOPOTa, MPUMEPHO, Ha 2 CeKYH[ibl AOBOAATCA B MONOXKEHME 3aKPbITUA.
c.o yAap npy oTKpbITAN 1 370 obecneunBaeT bonee HafeXXHoOe pacLienyieHne aeKTpo3amKa. .
BAKHO: B oTcyTcTBME C X MeX: KNX CTOMOPOB He NCMONb3yiTe faHHYI0
OdyHkuuio.
0 Jlornyeckas dyHKLMA He BKIOYEHa
AN BLol Tuapasanueckmii 0 Mepep BbINONHEHMEM 3aKPbITUA, BOPOTa, MPUMEPHO, Ha 2 CeKYHAbI JOBOAATCA B MONOKEHNE OTKPbITUA.
ok yAAp NP1 3aKpbITAN 1 370 obecneunBaeT bonee HafeXXHoe pacLienneHne anekTpo3amka. .
- BA>KHO: B oTcyTcTBMe Cnieyy X MeX: KNX CTOMOPOB He NCMONb3YyiNTe faHHYI0
dyHkuuio.
0 Jlornyeckan GpyHKUMA He BKNloYeHa
Ecnu gBriratenu octatotca 6e3 IBUXKEHUA B MOIOXKEHVMN MOJTHOTO OTKPbITWA WU 3aKpbITUA 6onee
OJJHOrO Yaca, OHW HauYMHaIOT [IBUraTbCA B TeUeHWe, NPUMEPHO, 3 CeKyH[, B HanpaBaeHUy npuTeopa. 3Ta
) YaepxaHue 0 OnepaLyA BbINONHAETCA KaXAbI Yac.
PEt,'-LI_:,afSt 6NOKMPOBKM Mpumeyarme: Lienbio aaHHON GyHKLMN ABNAETCA KOMMNEHCaLUUA B TMAPOANHAMUYECKUX ABUraTeNax
BO3MOHOTO YMeHbLUeHUA 06beMa Macna, 06yC/OBIEHHOTO CHUXEHeM TeMnepaTypbl BO BpeMsA
NPOAOMKUTENbHBIX NePepPbIBOB, HAaNPVMeP, HOUbIO, UMW BCNEACTBME BHYTPEHHIX MPOTAXeEK.
BAKHO: B oTcyTcTBUMe Cniey X MeX: KNX CTOMOPOB He NCMONb3yiTe faHHYI0
dyHkuuio.
[BV>KeHVe oCcTaHaBNMBAETCA TONbKO BCIeACTBIe cpabaTbiBaHVA KOHLIEBOTO BbIKNlOYaTeNA 3aKPbITUA, B
0 3TOM Clyyae HeobxoAMMO NpeslyCMOTPeTb TOUHYI0 HaCTPOIKY cpabaTbiBaHWA KOHLIEBOTO BbiKJloyaTena
3akpbiTva (Fig. G, nos. B).
Haxatue Ha Mcnonb3yiTte Npy HanM4MmM MeXaHM4YeCKoro CTornopa 3akpbiTuaA.
PrESS St KoHueBon 0 [laHHaA GyHKLMA akTUBMPYET AaBNeHne CTBOPKM Ha MeXaHNYECKMI CTOMOop, B pe3ysibTaTe Yero ToT He
uc BbIKNIOYaTeNb
pacrnosHaeTcA AaTYMKOM amperostop B KauecTBe NPenATCTBMA.
3aKpbITuA 1 LUTok NnpoponkaeT CBO XOA elle HECKONbKO CEKYHJ NMOC/e nepexaaTa KOHLEBOTO BblKNoyaTens
3aKPbITUA UN JO MEXaHUYeCKOW OCTaHOBKM. B AaHHOM pexunme, HEeMHOrO orepexasn cpabaTbiBaHne
KOHLIEBOTO BbIK/I0UYATENA 3aKPbITUA, OCYLECTBAAETCA HaAGXKHOE CMbIKaHUe CTBOPOK Ha ctonope (Fig. G,
nos. A).
0 MoporoBoe 3HayeHe AnA cpabaTbiBaHKA 3aLWMThl JaTUrKa amperostop ocTaeTcA 3adprKCMPOBaHHbIM Ha
paHee 3alaHHOM 3HaYeHNU.
Brok ynpaBneHna aBTomaTMyeckm, npu Kaxxaom nycke, ocyLecTBAseT KoppekLuio nopora
cpabaTbiBaHUA aBaPUNHOIO CrHasa HaXOXAeHUA NPenATCTBUA.
(cE OyHKuwa Ice 0 MpoBepeTe, 4ToGbI 3HaUEHME CUITbI UMMYSIbCa, NU3MEPEHHOE B TOUKAX, NPEAYCMOTPEHHbIX CTaHAAPTOM
] EN12445, 66110 MeHbLUe NpeAycMOTPeHHOro cTaHaapTom EN 12453. B ciyyae COMHEHWI ncnonb3yiTe
BCMOMOraTe/ibHble NpeoXpaHuUTeNbHbIe NPUCNOCobneHnA.
ITa QyHKLMA NONe3Ha, eI YCTaHOBKM AOSIKHbI 6y T OCYLLEeCTBAATLCA NPU HU3KUX TemnepaTypax.
BHUMAHME: nocne aktmBauum 31oil GyHKLMMN He06X0AMMO NPOBECTM onepaumio
2ABTOMATNYEeCKO HACTPOKM.
! Nokon 1 pBuratenn 0 0 BK/itoyeHbl 06a gBuratens (2 cTBOpKu).
JUET= BKJIIOYEH 1 BkntoueH Tosbko gsuratesb 1 (1 cTBOpKa).
PasmbikaHve: M1 akTuBUpyeTcsa paHee no cpaBHeHnio ¢ M2 (Bpema $pa3oBOro cMeLeHrs Ha
pasmbikaHum). (Cm.Puc.E)
0 3amblkaHue: M2 akTuBMpyeTca paHee no cpaBHeHuto ¢ M1 (Bpema $a3oBoro cMeLLeHnA Ha 3aMblKaHuK).
u (Cm.Puc.E)
hAAGE Mok "Bef,ﬁzag):::”ro 0 MewwexofHbIVt MaHeBp BbinoniHAeTca M1
(Elninfitis itz BuUraTenei Pa3mbikaHve: M2 akTnBuUpyeTcs paHee no cpaBHeHuio ¢ M1 (Bpema $pa3oBoro cmeLeHvs Ha
A pasmbikaHum). (Cm.Puc.E)
1 3amblkaHue: M1 aKTUBMpYyeTCA paHee Mo cpaBHeHMIo ¢ M2 (Bpems $pa3oBOro CMeLLEHVA Ha 3aMblKaHUN).
(Cm.Puc.E)
[NewexoaHbiii MaHeBp BbinonHAaeTca M2
aPEn in N3ameHeHne 0 CTanpapTHas pa6ota (Cm. Fig. E).
o r HanpasJsieHusa 0 - - -
dirFck OTKpbITUA 1 MHBepTUpYyeTCA HanpaBieHne OTKPbITUA MO CPAaBHEHWIO CO CTaHAAPTHOM paboToi (Cwm. Fig. E).
KoHdurypauus 0 Bxop ckoHurypupoBaH kak Phot, potoanemeHT.
CAFE | BXOfa 6e3onacHoCTN 0
! 5A7F§ 1. 1 Bxop ckoHGUryprposaH Kak Phot test, nposepeHHbIl poTosNEMEHT.
Kondurypauus 2 Bxop ckoHdurypuposaH kak Phot op, potosnemeHt AeﬁfTByeT TONbKO MPU OTKPBITUN.
CAFE 2 BXofja 6esonacHoCcTM 6 3 Bxop ckoHdurypumpoBaH kak Phot op test, npoBepeHHbIi GOTOINEMEHT AeiCTBYeT TONbKO Npu
SAFE 2. OTKPbITUN.
74 4 Bxop, ckoHdurypuposaH kak Phot cl, poToanemeHT fieiicTByeT TONbKO NpW 3aKPbITUN.
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PYKOBOACTBO MO YCTAHOBKE

Jlornueckasn Mo 3anomuHanvie
PyHKUMA OnpepeneHune — BBefIeHHON onuun
HACTPOVKA
KoHdurypaums 5 Bxop ckoHUrypupoBaH Kak Phot cl test, npoBepeHHbI $OTOINEMEHT AENCTBYET TONIbKO NPU 3aKPbITUN.
Bxopaa 6esonacHocTu 2
5AFE 3 SA;;E 3. 6 Bxop ckoHdUrypupoBaH Kak Bar, uyBcTBUTENbHAA KPOMKa.
KoHdurypauus 7 Bxop ckoHdUrypupoBaH Kak Bar, npoBepeHHas YyBCTBUTENIbHAA KPOMKa.
SAFE Y BXxofa 6e3onacHocTy 4 8 Bxop ckoHduryprposaH kak Bar 8k2(He akTueH Ha SAFE 3,4,5,6)..
SAFE 4. 9 Bxop ckoHburypripoBaH kak Bar OP, uyBCTBUTENbHAA KPOMKA C IHBEPCMEIA, aKTUBHOW TONTbKO NP OTKPBITUN.
79 Mpu 3aKpbITUY 06€CNeYnBaeTCs OCTaHOBKA ABUXEHNS.
K 10 Bxop ckoHdUrypuposaH Kak Bar OP TEST, npoBepeHHas 4yBCTBUTENbHAA KPOMKa C UHBEPCUEN, akTUBHOM
oHUrypauva TONBKO MPY OTKPBITYN. 1 33KPbITUM BbINONHAETCA OCTAHOBKA BXKEHNS.
BXofa 6esonacHoCcTh - =
SAFE § SAFE 5 0 Bxopn ckoHdurypupoBaH kak Bar OP 8k2 uyBcTBUTENbHAA KPOMKA C MHBEPCUEN, aKTUBHO TONIbKO Npu
82 1 OTKPbITUW. [1pK 3aKPbITUN BbINONHAETCA OCTAHOBKA [ABUXKEHNA.
(He akTnBeH Ha SAFE 3,4,5,6)..
12 Bxop ckoHurypmposaH Kak Bar CL, 4yBCTBUTENbHAA KPOMKa C WHBEPCMEN, aKTUBHOW TOMbKO Npw
K 3aKpPbITUW. [N OTKPbITUM BbINONHAETCA OCTAHOBKA [ABVXKEHUA.
BXO. o:g):;gr?:c"m:'cm 13 Bxop ckoHdurypuposaH Kak Bar CL TEST, uyBCTBUTENIbHAA KPOMKA C MHBEPCMEN, aKkTUBHOW TOJIbKO Npu
SAFE B A SAFE6 6 3aKPbITVN. [PV OTKPLITUY BLINONHAETCA OCTAHOBKA [IBVXKEHNA.
84 : Bxop ckoHdurypupoaH kak Bar CL 8k2, yyBcTBUTENbHAA KPOMKa C MHBEPCUEN, aKTUBHO TONIbKO Npu
14 3aKpbITUW. TTPU OTKPBITUN BbINONHAETCA OCTAaHOBKA [ABUMKEHNA.
(He akTuBeH Ha SAFE 3,4,5,6).
Iy(::g:sm%g::‘etg 0 Bxop ckoHdurypupoBaH Kak Start E (Ctapt E).
ic i BxopalC 1. 0 B
61 1 X0[ CKOHUryprpoBaH Kak Start | (Crapr I).
Konurypauus 2 Bxop ckoHdurypupoBaH kak Open (OTKpbITb).
e @ ynpasnsiouero 4
! Bxopa IC 2. 3 B |
62 X0 CKOHPUryprpoBaH Kak Close (3akpbiTb).
5::3:"3311‘:"0 4 Bxop cKOHUrypupoBaH Kak Ped (Mewex. npoxop).
ic 3 Bxopa IC 3. 2 s B ] .
64 X0 CKOHOUryprpoBaH Kak Timer (Taiimep).
KoHdurypauus
ic Y yns::;:nlocuiero 3 6 Bxop ckoHdurypupoBaH kak Timer Pedonale (Taiimep neluexofHoro npoxopa).
65
AUH O Kondurypauus 6 0 Bbixoa ckoHUrypupoBaH Kak 2-i1 pagvioKaHan.
Bbixoga AUX 0. 20-21 1 BbIX0f CKOHOUryprpoBaH Kak SCA, CUrHabHas JaMMoYKa OTKPbITbIX BOPOT.
Kondurypauus 2 Bbixop ckoHGUrypupoBaH Kak ynpasneHune namrbl OCBELLEHUA.
AUH | Bbixoga AUX 1. 3 3 Bbixop ckoHGUrypupoBaH Kak ynpasneHue namribl 30Hbl.
22-23 4 Bbixop cKoOHGUrypupoBaH Kak CBET Ha NNecCTHULE.
Kondurypauus 5 Bbixoa ckoHUrypupoBaH Kak aBapuiiHbINA CUrHas.
AUH 2 Bbixoga AUX 2. 1 6 Bbixoa ckoHGUrypupoBaH Kak MuraroLas namna.
24-25 7 Bbixop cKOHGUrypupoBaH Kak 3aMOK C 3aLLe/IKon.
Kondurypauus 8 BbIxoA CKOHGUIypUPOBaH Kak MarHUTHbI 3aMOK.
AUH 3 Bbixoaa AUX 3. 0 9 Bbixof, CKOHOUIYpPUPOBaHHbIN Kak “TexobcnyxnsaHmne”
26-27 10 Bbixojy, cKOHdUIyprpoBaHHbIi kak “Muratouian namna v Texo6cyxmBaHme',
0 Bbixoa cKOHGUIypupOoBaH Ans 3neKTpo3amMKa ¢ 3aujenkomn 12 B===.
) H Tun 3amkKa. 0 1 BbIxof CKOHOUIypUpOBaH Af1A MarHWTHOTO 3NeKTpo3amKa 12 B ===.
LEE 28-29 2 Bbixof CKOHOUIYpUPOBaH ANs SNeKTPO3aMKa C 3allenKkon 24 B ===,
3 Bbixos ckoHGUIYpMpOBaH ANA MarHMTHOrO NeKTpo3amka 24 B === _
0 MpremHoe ycTpoincTBo byaeT CKoHGUrypupoBaHo AniA GyHKLMOHMpPOBaHWsA B pexume rolling-code.
He npuHUMaloTcs KNoHbl ¢ GUKCMPOBAHHBIM KOLOM.
F IHEd codE | ®ukcuposahHbiii kop 0 MpuemMHoe yCTPOIICTBO ByAeT CKOHGUIYPUPOBaHO ANA GyHKLMOHMPOBAHNA B pexmme GUKCUPOBAHHOTO
1 Koga.
[pUHMMaITCA KNOHbI C GUKCUDOBAHHBIM KOZIOM.
A - [InA poCTyna K MeHio NporpamMmM1poBaHnsA naposib He TpebyeTca
B - MNMopakntoyaeT coxpaHeHne B MaMATN MO Paano YCTPONCTB paanoynpaBieHus.
[laHHas npouesypa NPOU3BOANTCA PAAOM C LYMTOM YNpaBieHns 1 He TpebyeT oCyLecTBNeH)s AoCTyna:
- HaXvmaTb nocnepoBaTenbHO Ha CKPbITYIO KnaBully 1 o6bluHyto Knasuwy (T1-T2-T3-T4) ycTpoincTea
pafvioynpaBneHuns, yKe COXPaHEeHHOro B MaMATV B CTaHAAPTHOM pPeXuMe C NMOMOLYbI0 MEHI0
paguoynpasneHua.
- B TeueHne 10 ¢ HaxaTb Ha CKPbITYI0 KnaBuwwy 1 06blyHylo Knasuwy (T1-T2-T3-T4) yctpoicTea
0 paguoynpasneHuns, KOTopoe JOMKHO ObITb 3anNM1caHo B NaMATb.
MpremHoe yCTpoCTBO BBIXOAMT U3 pexmma NporpammMmnpoBaHns Yepes 10 ¢, O NCTeYeHUA STOro BpeMeH
MOXHO 06aBNATb HOBbIE JOMNONHUTENbHbIE YCTPOWCTBA PaANOYNPABIEHMA, MOBTOPAA MPEAbIAY LA MYHKT.
C - MopaknioyaeT aBTOMaTUYECKUIA BBOA, MO PaAMO KIIOHOB.
Mo3BONAET KNOHaM, reHeprMpPOBaHHbIM YHBEPCANbHBIM MPOrPaMMaToOPOM, 1 3anpPorpaMmMypPOBaHHbIM
BOCMNPOV3BeAeHNAM A06aBNATLCA B NaMATb MPUEMHOTO YCTPOMCTBA.
D - MopkntoyaeT aBTOMaTUYECKMI BBOJ, MO PaMo BOCNPON3BEAEHNI.
Mo3BonseT 3anporpaMmmMpoBaHHbIM BOCMPOU3BeeHVAM J06aBAATLCA B MaMATb MPUEMHOTO YCTPOCTBA.
E — Oka3blBaeTCA BO3MOXKHbIM M3MEHWTb MapameTpbl miatbl no cetv U-link
A - [1nA BOCTyna K MeHio NporpamMmM1poBaHnA 3anpaLlnBaeTca naposnb.
1 Maponb no ymonyaxuio - 1234,
OcratotcA 6€3 N3MEHEHI NO CpaBHEHUIO € pexrmom 0 GpyHKumn B-C-D -E
ProtEck lon 3apaHme ypoBHA 0 A p p dyHky
\ , 3aWuTH! - [infA pocTyna K MEHo NPOrpaMMrpOBaHIisA 3anpaLlyBaeTCcA Napoib.
LEUEL Maponb no ymonyaxuio - 1234,
2 B — OTKnloyaeTcA coxpaHeHWe B NamaATh MO Paavo YCTPONCTB PaanoynpaBneHuns.
C - OTKntoyaeTcA aBTOMATUYECKMI BBOA MO PaAMo KITOHOB.
OcTatotca 6e3 M3MEHEHMI MO CPaBHEHMIO C pexkmMom 0 dyHKumn D - E
A - [InA pocTyna K MeHIo NporpamMmmMrpoBaHyis 3anpallvBaeTca naposb.
Maponb no ymonuaxuio - 1234,
3 B — OTknioyaeTca coxpaHeHune B NamMATV NO PafiMo YCTPOWCTB pagnoynpaBneHuns.
D - OTknioyaeTca aBToMaTMYeCKnii BBOA NO Paano BOCNPOV3BeAeHUI.
OcTaloTcs 6e3 M3MeHeHWI Mo cpaBHeHIo € pexnmom 0 dyHkuumn C - E
A - [1nA BoCTyna K MeHio NporpamMmM1poBaHnA 3anpalunBaeTca naposb.
Maponb no ymonuaxuio - 1234.
B — OTkniouaeTca coxpaHeHne B NaMATY MO Pajno yCTPOWCTB pagnuoynpasneHns.
C - OTKNtoYaeTcs aBTOMATUYECKMI BBOA MO PaMO KITOHOB.
4 D - OTkniovaeTca aBToMaTUYeCKnin BBOA MO Paavio BOCMPON3BEAEHNIA.

E — OTkniouaeTca BO3MOXHOCTb M3MEHUTL NapamMeTpbl nnatbl no cetn U-link

YcTpoiicTBa pajinoynpaBneHrsa COXPaHAIOTCA B NaMATU TOMTbKO NP NCNOb30BaHUM CeLanbHOro MeHIo
Paguno”.

BAXHO: Takoi1 BbICOKMIN ypOBEHb 6e30MacHOCTY MPenATCTBYeT JOCTYNY CO CTOPOHbI HeXenaTesbHbIX

KNOHOB 1 BO3MOXXHbIM DaAONOMeXaM.
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PYKOBOACTBO NO YCTAHOBKE

JNornueckas lo 3anomuHaHvie
dyHKUMA Onpepgenenne — BBEJieHHON Onuyun
HACTPOVKA
noc"e%:':’;;m’"b'“ 0 CraHpapTHas SLAVE (MOAUYMHEHHARA): nnata nonyuaeT 1 coo6LIaeT KOMaHbl/AMarHoCTUKy/vi np.
SE- AL NodE (Onpepenser, Kak 0
s 00 KOHUrypupyeTtca ] CranpaptHaa MASTER (ITTABHAS): nnata HanpasnaeT KomaHabl BktoueHusa (START/CTAPT, OPEN/
nnata B ceTeBom OTKPbITb, CLOSE/3AKPbITb, PED/MELLEXOAHbIVI MPOXOL, STOP/CTONM) gpyrum nnatam.
coeavHeHun BFT.)
NpeHtndunumpyet agpec ot 0 4o 119 nnatbl B 10OKaNbHOM CETEBOM cOeavHeHun BFT.
RddrE55 Anpec 0 (1 (cm. naparpac «A0NONMHATEAbHBIE MOZY/N U-LINK>)
Push&Go 0 Jlorvka He aKkTViBHa
PUSh Do (Tonbko Ans 0 "
E5 BT A12) 1 Py4HOI HaXX1M CTBOPKY B HanpaBneHuy OTKPbIBaHWA Bbi3blIBae€T aBTOMATUUYECKOE OTKPbIBaHMe.
0 Bxof ckoHdUryprpoBaH Kak komaHaa Start E (Crapt E).
1 Bxof ckoHpUrypurpoBaH Kak komaHaa Start | (Crapt |).
2 Bxog ckoHbUryprpoBaH Kak komaHga Open (OTKpbITb).
3 Bxof ckoHoUryprposaH Kak komaHaa Close (3akpbiTb).
4 Bxof ckoHpUryprpoBaH Kak komaHaa Ped (Mewex. npoxog).
5 Bxof ckoHoUrypripoBaH Kak komaHga Timer (Tarimep).
6 Bxof ckoHpUryprpoBaH Kak komaHaa Timer Pedonale (Taimep newexogHoro npoxoaa).
7 Bxof ckoHOUryprpoBaH Kak npegoxpaHutenbHoe ycTponcteo Phot, dotoanemeHt.
8 Bxop ckoHUrypupoBaH Kak npeaoxpaHuTenbHoe ycTponcTBo Phot op, poToanemeHT AeCTBYET TONbKO
NP OTKPbITUN.
9 Bxop ckoHUrypupoBaH Kak npeaoxpaHuTenbHoe ycTporcTo Phot cl, poToanemeHT gencTyeT ToNbKO
Npu 3aKpbITUK.
10 Bxop CKOHGUIypupoBaH Kak NpeAoxpaHnTeNibHOe YCTPOMCTBO Bar, uyBCTBUTENbHAA KPOMKa.
1 Bxop cKOHOMryprpoBaH Kak Kak MpefoxpaHuTeNbHoe ycTpoicTBo Bar OP, uyBCTBUTENbHaA KPOMKa C
VHBEPCMEN, aKTVBHOW TONIbKO MNPV OTKPBITHM, MPW 3aKPbITUV BbINOIHAETCA OCTAHOBKA ABVKEHNA.
KoHdurypauusa 12 Bxop ckoHOUMryprpoBaH Kak Kak npefoxpaHuTenbHoe ycTpoiictBo Bar CL, uyBcTBUTeNbHas KpOMKa C
Bxoga EXPI1 B VNHBEPCMEN, aKTUBHOW TOJIbKO NPV 3aKPbITUW, NPWU OTKPbITUW BbIMOIHAETCA OCTAHOBKA ABUXEHUA.
EHP 11 pacwmpuTenbHon 1 Bxop ckoHbMrypripoBaH Kak npefoxpaHuTenbHoe ycTpoiicTeo Phot test, npoBepeHHbIi poTosnemeHT. Bxog
nnare Bxop0s / 13 3 (EXPI2) paclumpuTenbHOI nnaTbl BXOLOB/BbIXOAOB aBTOMATNYECK/ KOMMYTVPYETCA Ha BXOA MPOBEPKU
3"'{'(0;03 npefoxpaHUTeNbHbIX Npucnocobnenmii, EXPFAULT1.
Bxop ckoHdUrypumpoBaH Kak npefoxpaHuTenbHoe ycTpoincTBo Phot op test, npoBepeHHbI BKNIOUEHHbI
14 ¢doTo3neMeHT Ha OTKpbITUKN. Bxoa 3 (EXPI2) paclumpunTtenbHo nnaTbl BXOAOB / BbIXOAOB aBTOMATUYECKU
NOAK/IOYAETCA K BXOAY NMPOBEPKM 3alUTHbIX ycTpoincTs, EXPFAULT1.
Bxop cKoHGUryprpoBaH Kak npefoxpaHuTenbHoe ycTponcTBo Phot cl test, npoBepeHHbIN BKOUEHHbI
15 doTo3nemMeHT Ha 3akpbiTn. Bxog 3 (EXPI2) paclumputenbHoi nnatbl BXOAOB / BbIXOLOB aBTOMAaTUYECKN
NOAKIIIOYAETCA K BXOAY NPOBEPKM 3almTHbIX ycTponcts, EXPFAULT1.
Bxop CKOHGUIypUpoBaH Kak NpefoxpaHUTENbHOE YCTPOICTBO Bar, npoBepeHHasn UyBCTBUTEIbHAA KPOMKa.
16 Bxopa 3 (EXPI2) paclumpuTenbHO NnaTbl BXOAOB/BbIXOA0B aBTOMATUYECK/ KOMMY TUPYETCA Ha BXOJ MPOBEPKMN
npefoXpaHUTENbHbIX Npucnocobnexuin, EXPFAULT 1.
Bxop ckoHdUrypmpoBaH Kak kak npeAoxpaHuTenbHoe ycTpoiicTeo Bar OP test, npoBepeHHanA YyBCTBUTENbHAA
17 KPOMKa C HBepCUelt, akTUBHOW TONbKO MPU OTKPBITUW, P 3aKPbITU BbINOTHAETCA OCTaHOBKA ABVXEHNA.
Bxopa 3 (EXPI2) paclumpuTenbHO NnaTbl BXOAOB/BbIXOA0B aBTOMATUUECK/ KOMMY TUPYETCA Ha BXOZ MPOBEPKM
npeaoxpaHnTesibHbIX npucnocobneHun, EXPFAULT1.
Bxopn ckoHUryprpoBaH Kak Kak npefjoxpaHnTenbHoe ycTporcTao Bar CL test, npoBepeHHas uyBCTBUTENbHAA
18 KPOMKa C HBEPCUEN, aKTUBHO TONBKO NPU 3aKPbITUW, NPV OTKPBITVV BbIMONHAETCA OCTAaHOBKA fABVXKEHNA.
Bxopa 3 (EXPI2) paclumpuTenbHO NnaTbl BXOAOB/BbIXOA0B aBTOMATUUECKN KOMMY TUPYETCA Ha BXOZ MPOBEPKMN
npeAoxpaHnTeNbHbIX npucnocobneHnin, EXPFAULT1.
0 Bxop ckoHurypupoBaH kak komanga Start E (Crapt E).
1 Bxop ckoHurypupoBaH kak komaHga Start | (Crapr |).
2 Bxop ckoHdurypupoBaH kak komanga Open (OTKpbITb).
3 Bxop ckoHdurypupoBaH kak komaHga Close (3akpbiTb).
4 Bxop ckoHurypupoBaH kak komanga Ped (Mewwex. npoxon).
5 Bxop ckoHurypupoBaH kak komanga Timer (Taimep).
KoHdurypauns " -
Bxona EXPI2 B 6 Bxop ckoHdurypupoBaH kak komanga Timer Pedonale (Taiimep newexogHoro npoxoga).
EHP 12 pacwmpuTenbHoi 0 7 Bxop CKOHGUIypupoBaH Kak NpeaoxpaHuTenibHoe ycTpoiicTBo Phot, poTtoanemeHT.
! nnare Bxop0s / 8 Bxop cKOHGMIryprpoBaH Kak npegoxpaHuTenibHoe ycTpoincTso Phot op, poToanemeHT feicTByeT TONbKo
BbI?I(O;lOB npu OTKPbITUN.
9 Bxop ckoHUryprpoBaH Kak npeaoxpaHuTenbHoe ycTpoiicTo Phot cl, poToanemeHT gencTByeT ToNbKo
npu 3aKpbITUN.
10 Bxop CKOHGUrypupoBaH Kak NpeaoxpaHnTeNbHoOe YCTPOMCTBO Bar, UyBCTBUTENbHAA KPOMKa.
1 Bxop cKOHOUryprpoBaH Kak Kak npefoxpaHuTenbHoe ycTpoicTBo Bar OP, uyBCcTBUTENbHasA KpomKa C
VNHBEPCUeN, aKTVBHOM TONIbKO NP OTKPbITIW, MPU 3aKPbITUV BbINOTHAETCA OCTAHOBKA ABUXEHNS.
12 Bxop cKoHOUryprpoBaH Kak Kak npefoxpaHutenbHoe ycTpoicTso Bar CL, uyBCTBUTENbHas KpoMKa C
VNHBEPCUMEN, aKTUBHOM TONIbKO NPW 3aKPbITWN, MPY OTKPbITUY BbINOIHAETCA OCTAHOBKA ABUXEHVS.
0 Bbixoa ckoHUrypupoBaH Kak 2-i1 pagrioKaHan.
I;g:::g(;;aolﬂu: 1 BbiIXOf] CKOHGUIYpUpPOBaH Kak SCA, CUrHanbHasA NamMnouKa OTKPbITbIX BOPOT.
EHPo | pacwmpuTenbHoi " 2 Bbixoa cKoHGUrypupoBaH Kak ynpasneHune namrbl OCBELLEHUA.
(= nnare Bxonos / 3 Bbixoa cKoHGUrypupoBaH Kak ynpasneHue namribl 30Hbl.
BbIXOJ0B " W
4-5 4 BbIxop CKOHGUIyprpoBaH Kak "cBeT Ha necTHuue".
5 Bbixoa ckoHGUrypupoBaH Kak aBapuiiHbIA CUTHan.
6 Bbixop ckoHGUrypupoBaH Kak MuratoLas namna.
KoHdurypauus "
sxona EXPO2 B 7 BbIxos CKOHGUrypupoBaH Kak 3aMOK C 3a1.|.|enKom.
EHPo? pacwmpuTenbHoii 11 8 BbIXOA CKOHPUIyprpOBaH Kak MarHUTHbIN 3aMOK.
o nnare Bxop08 / 9 Bbixof, CKOHGUIypupoBaHHbIN Kak “TexobcnyKrBaHme”
BbIXOA0B - 7 "
6-7 10 Bbixoa, ckoHdUrypupoBaHHbIi Kak “Muratowas namna n TexobcnyxvBaHume”.
11 Bbixof, CKOHGUrypupoBaHHbIN Kak “YnpasneHve cemapopom nnatoit TLB"
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PYKOBOACTBO MO YCTAHOBKE

JNornueckas o 3anomuHatvie

dyHKUMA Onpepenenve | .., | BBenewol Onuun

HaCTPOIIKM

ErAFF Ic 0 MpeaynpeanTenbHOE MUraHie UCKIOUYEHO.
T _ MNpepynpeantenbHoe
L iGhEPrE muraHne cemadopa 0
FLASH Ink 1 KpacHble MUraloLiie TaMMOYKM, B TeueHMe 3 C B Hauane MaHeBpa.

L ink

LrAFF Ic 0 KpacHblit CBET BbIKIOUEH NPY 3aKPbITbIX BOPOTAX.
L IORE FEd KpacHbin

Hemuramowmin 0
LANP cemadop 1 KpacHblil CBET BKJIIOYEH NPY 3aKPbITbIX BOPOTaX.

ALLAYS on

TABJINLIA “C” - MEHIO PAJUO - (-Ad i)

nc

OnucaHune

Add SERrE

[lo6aBnTb KHOMKY NMyCcK
accouumpyet BblbpaHHYIo KHOMKY ¢ koMaHgow MYCK

Add Zdch

Mo6aBuTb KHOMKY 2 KaH
accoynmpyet BbiGpaHHYto KHOMKY C ynpaBieHUeM Mo BTOPOMY pafvoKaHasly. Hy)KHYI0 KnaBuLy ¢ KOMaHAoM 2-ro pagnokaHana. Eciv HU oauH BbIXoA He
CKOHOUIypUpPOBaH KaK BbIXOA 2-TO pafvoKaHana, 2-1 pafrokaHan ynpasnseT OTKPbITUEM MELIEXOAHOTO MPOXOAA.

E-RASE BY

YAANEHUE CMUCKA
ﬁ BHUMAHME! MNMonHocTbio yaanaeT n3 namAT NpuemMHUKa BCe PafNoKOMaH/bl, 3aHeCEHHbIe B MaMATb 6510Ka.

cod rH

MpocmoTp Koaa npueMHUKa
BblBOAWT KOA NPUEMHIKA 415 KONMPOBaHWA pagvioKOMaHA.

1 74

LN

ON = BkoyaeT BO3MOXHOCTb AVCTaHLMOHHOTO MPOrpaMMUpoBaHna cxem Yepes paguokomangy W LINK, npeaBaputenbHO 3aHeCeHHyH0 B MaMATb.
QyHKLMA OCTaeTcA akTVBHOW B TeUeHne 3 MUHYT OT MocneAHero Haxatua pagrnokomaHabl W LINK.
OFF =OtkntoueHne GyHKuymn nporpammumposanmsa W LINK.
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VSTUP DO MENU FIG. 1

oK Bk

‘ VloZeni hesla. Pozadavek s logikou Urovné ochrany nastavenouna 1, 2, 3,4
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VSTUP DO MENU FIG. 1

D814124 0AA01_05

Verze softwaru fidici jednotky

Pocet radiovych dalkovych ovladani v paméti
(oK [@EEE)
+/- )
il
Seznam poslednich 30 chyb

\

[PASSTara)— ok - [@=25] — [} ] | [ok)—»@@==1 —[}] 1] - [ok ) im0 — [} 1| - [ok|»@&2m — [F1 17| [ok] —» -)
| 3

8888
1 |_> C = Zapnuti vstupu konc. spinace
zavieni u motoru 2 SWC2

L Q= Zapnuti vstupu konc. spinace
otevfeni u motoru 2 SWO2
L » C£= Zapnuti vstupu konc. spinate
zavfeni u motoru 1 SWC1
L » 0= Zapnuti vstupu konc. spinace

Momentalni sila motoru 2

otevfeni u motoru 1 SWOT1 L Momentalni sila motoru 1
SErE Zapnuti vstupu externiho startu START E

Skr | Zapnuti vstupu interniho startu START |

oPEn Zapnuti vstupu OPEN

cl Zapnuti vstupu CLOSE

PEd Zapnuti vstupu pro chodce PED

ENE Zapnuti vstupu TIMER

StoP Zapnuti vstupu STOP

Phok Aktivace vstupu fotoburiky PHOT nebo, pokud je fotoburika konfigurovana s funkci
testu, aktivace ptidruzeného vstupu FAULT

PhoP Aktivace vstupu fotoburiky pfi otvirani PHOT OP nebo, pokud je fotoburika konfigu-|
rovana s funkcitestu, aktivni pouze pfiotvirani, aktivace pfidruzeného vstupu FAULT|

Phel Aktivace vstupu fotoburky pfizavirdni PHOT CL nebo, pokud je fotoburika konfigu-
rovana s funkcitestu, aktivnipouze pfizavirani, aktivace pridruzeného vstupu FAULT]

bAF Aktivace vstupu listy BAR nebo, pokud je bezpec¢nostni lista konfigurovana s funkci
testu, aktivace ptidruzeného vstupu FAULT

Aktivace vstupu listy BAR s obracenim chodu AKTIVNIM POUZE PRI OTVIRANI]

bArao nebo, pokud je bezpeénostnilista s funkci testu aktivni pouze pfi otvirani, aktivace

pridruzeného vstupu FAULT

Aktivace vstupu listy BAR s obracenim chodu AKTIVNIM POUZE PRI ZAVIRANI

bArc nebo, pokud je bezpecnostni lista s funkci testu aktivni pouze pfi zavirani, aktivace

pridruzeného vstupu FAULT

Karta ¢eka na provedeni kompletniho cyklu otevieni-zavieni, nepferuseného

SEE meziopera¢nim zastavenim, aby ziskala moment nutny pro pohyb.

POZOR! Neni aktivni zjistovani prekazky.
Erd Test fotobunék se nezdafil Zkontrolujte pfipojeni fotobunék a/nebo nastaveni logiky
Erde Test bezpecnostni listy se nezdafil Zkontrolujte pfipojeni bezpecnostnich list a/nebo nastaveni logiky
Er03 Test fotobunék otevieni se nezdafil zkontrolujte pfipojeni fotobunék a/nebo nastaveni parametrd/logiky
ErO4 Test fotobunék zavieni se nezdafil zkontrolujte pripojeni fotobunék a/nebo nastaveni parametrd/logiky
ErdE Test bezpeénostni listy 8k2 se nezdatil Zkontrolujte pfipojeni list a/nebo nastaveni parametrd/logiky
Er0T Test bezpecnostni listy pfi otvirdni se nezdafil Zkontrolujte pfipojeni list a/nebo nastaveni parametr(/programt
Er08 Test bezpeénostni listy pfi zavirani se nezdafil Zkontrolujte pfipojeni list a/nebo nastaveni parametrd/programd

- Zkontrolujte pfipojeni k motoru

- Problémy hardwaru na karté (spojte se s technickym servisem)

- Napajeci kabely motoru nebo signal enkodéru zaménéné/odpojené nebo
. chybné naprogramovani (viz obr. E)

EraH Chyba enkodéru - Pohyb ak¢niho ¢lenu je pfilis pomaly nebo stoji ve srovnéni s

naprogramovanou funkci.

Er iH* Chyba testu hardwaru karty

Er 3H* Obréceni sméru pro prekdzku - Ampérstop Zkontrolujte ptipadné prekazky podél drahy

ErYH* Tepelny jisti¢ Pockejte na ochlazeni automatického systému

ErSH* Chyba komunikace se vzdalenymi zafizenimi ’Z)hc’;r;tl;c:;%el spojeni s piislusenstvim a/nebo rozsifovacimi kartami sériové
EF0 EFTI Zkuste kartu vypnout a zase zapnout. Pokud problém i nadale pretrvéava,

Er M Er 5 Vnitfni chyba kontroly dozoru systému. kontaktujte technicky servis.

Stiskem OK se potvrzuji pfislusna nastaveni. Karta bude i nadale pracovat se
zjisténymi nastavenimi.
Je nezbytné zkontrolovat nastaveni karty
(Parametry a logika).
Stiskem Ok karta obnovi ¢innost ae standardnim D-track.
\_Je nezbytné provést Autoset

Er2 Chyba konzistence parametr( fidici jednotky (logika a parametry)

Er13 Chyba v parametrech D-track

£r-5t Chyba béhem sefizovani koncovych spinact Napajeci kabely motoru nebo signal enkodéru zaménéné/odpojené nebo
rau Pouze pro E5BT A18/E5 BT A12 chybné naprogramovani. (viz obr. E)
ErF3 Chyba pfi nastavovani logiky (vstupy SAFE, typ motoru) Zkontrolujte spravné nastaveni logiky SAFE nebo typu motoru
e o . . - Zkontrolujte pfipojeni zamku
ErFS Pretizeni vystupu elektrického zamku - Nevhodny zimek

*H=0,1,.,9,A,B,C,D,EF
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NAVOD KINSTALACI
2) VSEOBECNE UDAJE — - —. o
Ovladacipanel THALIAP se doda’véZ\g'/r(ébyse stﬁndardnl’m nastaVﬁnim.JakékoIi Maximalni vykon motord 240W + 240W (24V === max 50°C)
zména se musi provést pomoci zabudovaného programovaciho pfistroje s f ey . 24 \/~ (max. spotieba 1A
displejem nebo pomoci univerzalniho programéatoru palmtop. Napajeni pfislusenstvi 24 V~s(afeX P :
PIné podporuje protokol EELINK. Y PR
K hlavnim charakteristikdm patfi: AUX 0 Kontakt napéjeny 24V, spinaci
- El’zenj 1 l?e%) 2 motor{i 24V 82T N (max. 1A)
oznamka: Musi se pouzivat 2 motory stejného typu. " <pinaci _
- Elektronicka regulace momentu pfi z}li§tén|' pfekayz%k AUX 1 }’%g&"?ﬁ{‘y spinaci kontakt 220-230v
- Vstupy kontroly koncovych spinacd podle zvoleného motoru —
- Sargo;tatné vstélpy pro Jisténi | ho kédu s ki | AUX 2 Spinaci kontakt (max. 220-230V~/5A)
- Zabudovany radiovy pfijimac plovouciho kédu s klonovanim vysilaca. P
Karta je vybavena svorkovnici v lelznatelného typu, aby zachazeni nebo vyména AUX3 Spinaci kontakt (max. 24 V~/1 A)
byly pohodIngjsi.Dodéva se sfadou propojenych mstk( prousnadnéniinstalace Vystup proelektricky zamek 12/24V=—==:
namiste. LOCK Zapadkovy (max. 30 W
Mustky se tykajisvorek:70-71,70-72,70-74,76-77,76-79,81-82,81-84. Pokud Magneticky (max. 15 W)
se vyse uvedené svorky pouzivaji, musi se pfislusné mustky odstranit. " ——
Rozméry viz Fig.B
KONTROLA i iz Fi
Pfed provedenim kazdého cyklu otevreni a zavfeni provede panel THALIA P Pojistky - vz ﬁg.C
kontrolu relé a bezpecnostnich zafizeni (fotoburiky). Pocet kombinaci: 4 miliardy
V pripadé zavad v cinnosti zkontrolujte spravnou cinnost pfipojenych zafizeni a Py > P o
zZkontrolujte kabel3Z. Max. pocetdalkovychovlddanivpaméti: | 63
— (*jind napéti k dispozici na zadost)
3) TECHNICKE UDAJE Verze pouiit,elml(ach vysilaca: _
Napéjenl' 220-230V 50/60Hz(*) Vsechny vyS|Iace ROLLING CODE kompatlbllnl S <(€R-ReadY))
Izolace sité - nizké napéti > 2MOhm 500V === 4) PRIPRAVA TRUBEK Fig. A
Provozni teplota -10/+55°C a{)?éggﬁé[ﬂisv'?RKovmcg Fig_t(): | i dod | g
2 . - Pfi ptipojovani kabell a instalaci dodrzujte platné predpisy a
Tepelnd ochrana Softwarova zasady spravné technické praxe.
Dielektricka pevnost sit/nn 3750 V~ po 1 minutu Vodice napajené rliznym napétim se musi fyzicky oddélit nebo musi byt vhodné
> - izolované s dodatecnou izolaci o sile alespon 1 mm.
Vystupni proud motoru max.75A+75A quliée se musi pfipevnit pomoci dalsiho pfipevnéni v blizkosti svorek, napfiklad
— - askami.
Spinaci proud relé motoru 10A 6§echny propojovaci kabely musi byt dostate¢né daleko od disipatoru.
Definice Popis
FAZE Jednofézové napajeni 220-230V 50/60Hz(*)
NEUTRALNT ednorazove napajent
PRIM TRASF Pripojeni primédrniho obvodu transformatoru, 220-230 V.

Napajeni karty:
SEK TRASF 24/~ Sekundarni obvod transformétoru
24V = Napajeni z vyrovnavaci baterie

MOT1 + Pripojeni motoru 1. Fazovy posun prodlevy pfi zavirani.
MOT1 - Zkontrolujte pfipojeni podle Fig. E
MOT2 + PFipojeni motoru 2. Fazovy posun prodlevy pfi otvirani.
MOT2 - Zkontrolujte pfipojeni podle Fig. E

Konfigurovatelny vystup AUX 0 - Default MAJACEK. j
AUX 0 - KONTAKT NAPAJENY | 2- RADIOVY KANAL/ KONTROLKA OTEVRENE BRANY SCA/ Ovldani PRODLEVA ZHASNUTI / Ovlédani

o OSVETLENI OBLASTI/ OSVETLEN| SCHODU/ POPLACH OTEVRENE BRANY/ MAJACEK/ ELEKTRICKY ZAMEK SE
24V (spinac) (MAX.1A) | 7ApADKOU/ ELEKTRICKY ZAMEK S MAGNETEM/ UDRZBA/ MAJACEK A UDRZBA. Viz tabulka “Konfigurace
vystupg AUX"

AUX 1 - KONTAKT NAPAJENY | Konfigurovatelny vystup AUX 1 - Default vystup OSVETLENI OBLASTI.

220-230V~ 2. RADIOVY KANAL/ KONTROLKA OTEVRENE BRANY SCA/ PRODLEVA ZHASNUTI / OSVETLENI OBLASTI/
(max. 5A) OSVETLENI SCHODU/ POPLACH OTEVRENE BRANY/ MAJACEK/ ELEKTRICKY ZAMEK SE ZAPADKOU/ ELEKTRICKY
ZAMEK S MAGNETEM.

Viz tabulka "Konfigurace vystupt AUX".

| Konfigurovatelny vystup AUX 2 - Default vystup KONTROLKA OTEVRENE BRANY SCA.
AUX 2 -VOLNY KONTAKT | 2 RADIOVY KANAL/ KONTROLKA OTEVRENE BRANY SCA/ Ovladani PRODLEVA ZHASNUTI / Ovladani
(spinaci) OSVETLENI OBLASTI/ OSVETLENI SCHODU/ POPLACH OTEVRENE BRANY/ MAJACEK/ ELEKTRICKY ZAMEK SE
(max. 220-230V 5A) ZAPADKOU/ ELEKTRICKY ZAMEK S MAGNETEM.
Viz tabulka "Konfigurace vystupt AUX".
. Konfigurovatelny vystup AUX 3 - Default vystup 2. RADIOVY KANAL.
AUX 3 - VOLNY KONTAKT 2. RADIOVY KANAL/ KONTROLKA OTEVRENE BRANY SCA/ Ovladani PRODLEVA ZHASNUT( / Ovladani OSVETLENI OBLASTI/

(spinaci) OSVETLEN( SCHODU/ POPLACH OTEVRENE BRANY/ MAJACEK/ ELEKTRICKY ZAMEK SE ZAPADKOU/ ELEKTRICKY ZAMEK S
(max. 24V 1A) MAGNETEM.
Viztabulka "Konfigurace vstupd AUX

Logika Typ zdmku = 0 - Vystup elektrického zdmku se zapadkou 12V===(max. 30W). Vystup se zapne impulsem
pii kazdém otvirani.
Logika Typ zémku = 1 - Vystup elektrického zdmku s magnetem 12V===(max. 15W). Vystup se zapne u zaviené brany.

LOCK12/24 V=== Logika Typ zamku = 2 - Vystup elektrického zamku se zapadkou 24V ===(max. 30W). Vystup se zapne impulsem pfi
kazdém otvirani.
Logika Typ zdmku = 3 - Vystup elektrického zdmku s magnetem 24V===(max. 15W). Vystup se zapne u zaviené brany.
g < w + REF SWE Spole¢ny koncovy spinac
[
ﬁ = f_’ ¥ %-: SWC1 Koncovy spinac sepnuti motoru 1 SWC1 (rozpinaci).
@
(= 29
§§ E £ g 'g SWO 1 Koncovy spinac rozepnuti motoru 1 SWO1 (rozpinaci).
Y- >
2@ 8 Bhn SwcC?2 Koncovy spina¢ sepnuti motoru 2 SWC2 (rozpinaci).
S ==
e egdd
e > i SWO 2 Koncovy spinac rozepnuti motoru 2 SWO2 (rozpinaci).
SW1 Kontrola koncového spinace motoru 1.
Pro akéni ¢leny ovladajici jednovodicové koncové spinace.
SW2 Kontrola koncového spinace motoru 2.
Pro akéni ¢leny ovladajici jednovodicové koncové spinace.
w gE _— ; E 41 + REF SWE Spole¢ny koncovy spinac
>
2.% 8 E g § 3 42 SW1 Kontrola koncového spina¢e motoru 1.
scay [
sO02vwown . -
= e 2 43 SW 2 Kontrola koncového spinace motoru 2.
o ax
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NAVOD KINSTALACI
Svorka Definice Popis Popis
40 - REF SWE Spole¢ny koncovy spina¢
42 SW1 Kontrola koncového spinac¢e motoru 1.
43 SW2 Kontrola koncového spina¢e motoru 2.
40 - REF SWE Napajeni kodéru, bily kabel
1l + REF SWE Napajeni kodéru, hnédy kabel

Signal kodéru motoru 1, zeleny kabel

42 ENC M1 Uzaviete mustek JP30

Signal kodéru motoru 2, zeleny kabel
43 ENCM2 Uzaviete mustek JP31
50 24V— N L . o vs I ¥ .

apajeci vystup pfislusenstvi.

51 24V+ Pe) ystupp

Vystup napajeni bezpecnostnich zafizeni s funkci testu (vysila¢ fotobunék a vysila¢ bezpecnostni listy).
52 24 Vsafe+ ¢ S . .

Vystup aktivni pouze béhem pracovniho cyklu.
60 Spole¢ny Spole¢né vstupy IC1alC2

Konfigurovatelny ovladaci vstup 1 (spinaci) - standardné START E.
61 IC1 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
Viz tabulka "Konfigurace ovladacich vstup(".

Konfigurovatelny ovladaci vstup 2 (spinaci) - standardné PED.

62 IC2 START E/ START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
Viz tabulka "Konfigurace ovladdacich vstupu".
63 Spole¢ny Spole¢né vstupy IC3alC4
Konfigurovatelny ovladaci vstup 3 (spinaci) - standardné OPEN.
64 IC3 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED

Viz tabulka "Konfigurace ovladacich vstup(".
Konfigurovatelny ovlddaci vstup 4 (spinaci) - standardné CLOSE.

65 IC4 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
Viz tabulka "Konfigurace ovladacich vstup(".

70 Spole¢ny Spolecné vstupy STOP, SAFE 1 a SAFE 2

7 sTOP Povel prerusi cyklus. (rozpinaci)

Pokud se nepouzivd, nechte zastr¢enou klemu.

Konfigurovatelny bezpecnostni vstup 1 (rozpinaci) - standardné PHOT.

7 SAFE 1 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2/ BAR OP / BAR OP TEST / BAR
8K2 OP/ BAR CL /BAR CLTEST/BAR8K2 CL

Viz tabulka "Konfigurace bezpeénostnich vstupa"

73 FAULT 1 Kontrolni vstup bezpec¢nostnich zafizeni pfipojenych k SAFE 1.
Konfigurovatelny bezpe¢nostni vstup 2 (rozpinaci) - standardné BAR.

74 SAFE 2 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2/ BAR OP / BAR OP TEST / BAR
8K2 OP/ BAR CL/BAR CLTEST/BAR8K2 CL
Viz tabulka "Konfigurace bezpecnostnich vstupa"

75 FAULT 2 Kontrolni vstup bezpec¢nostnich zafizeni pfipojenych k SAFE 2.

76 Spole¢ny Spole¢né vstupy SAFE 3 a SAFE 4

Konfigurovatelny bezpe¢nostni vstup 3 (rozpinaci) - standardné PHOT OP.
77 SAFE 3 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BAR /TEST / BAR OP / BAR OP TEST / BAR CL / BAR CLTEST /
Viz tabulka "Konfigurace bezpecnostnich vstupd"

78 FAULT 3 Kontrolni vstup bezpecnostnich zafizeni pfipojenych k SAFE 3.
Konfigurovatelny bezpecnostni vstup 4 (rozpinaci) - standardné PHOT CL.

79 SAFE 4 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BAR /TEST / BAR OP / BAR OP TEST / BAR CL / BAR CLTEST/
Viz tabulka "Konfigurace bezpe¢nostnich vstupd'.

80 FAULT 4 Kontrolni vstup bezpecnostnich zafizeni pfipojenych k SAFE 4.

81 Spole¢ny Spole¢né vstupy SAFE 5 a SAFE 6
Konfigurovatelny bezpe¢nostni vstup 5 (rozpinaci) - standardné PHOT.

82 SAFE 5 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BAR /TEST / BAR OP / BAR OP TEST / BAR CL / BAR CLTEST/

Viz tabulka "Konfigurace bezpecnostnich vstupa"

83 FAULT 5 Kontrolni vstup bezpecnostnich zafizeni pfipojenych k SAFE 5.

Konfigurovatelny bezpe¢nostni vstup 6 (rozpinaci) - standardné BAR.
84 SAFE 6 PHOT/PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR/ BAR /TEST / BAR OP / BAR OP TEST / BAR CL / BAR CLTEST /
Viz tabulka "Konfigurace bezpecnostnich vstupa"

85 FAULT 6 Kontrolni vstup bezpecnostnich zafizeni pfipojenych k SAFE 6.
% ANTENA Vstup antény.
Pouzivejte anténu vyladénou na 433 MHz. Pro spojeni anténa - pfijimac pouzivejte koaxialni kabel RG58. Pfitomnost kovové
SHIELD hmoty za anténou muze rusit radiovy pfijem.V piipadé $patného vykonu vysilace posurite anténu do vhodnéjsiho bodu.

Konfigurace vystupi AUX

Logika Aux= 0 - Vystup 2. RADIOVY KANAL.
Kontakt zlstane sepnuty na 1 s pii zapnuti 2. radiového kanalu.

Logika Aux= 1 - Vystup KONTROLKY OTEVRENYCH VRAT SCA.
Kontakt zstane sepnuty béhem otvirdni a u oteviené brany, blikd béhem zavirani, rozepnuty u zaviené brany.

Logika Aux= 2 - Vystup ovladani PRODLEVY OSVETLENI.
Kontakt zlstane sepnuty po 90 sekund od posledniho cyklu.

Logika Aux= 3 - Vystup ovladani OSVETLENI OBLASTI.
Kontakt zlstane sepnuty po celou dobu cyklu.

Logika Aux= 4 - Vystup OSVETLENI SCHODISTE.
Kontakt zlstane sepnuty po 1 sekundu od zac¢atku cyklu.

Logika Aux= 5 - Vystup POPLACH OTEVRENA BRANA.
Kontakt zstane sepnuty, pokud brana zdstane oteviena po dvojnasobek nastaveného ¢asu TCA.

Logika Aux= 6 - Vystup pro BLIKAC.
Kontakt zGstane sepnuty béhem pohybu brany.

Logika Aux= 7 - Vystup pro ELEKTRICKY ZAMEK SE ZAPADKOU.
Kontakt zlstane sepnuty po 2 sekundy od kazdého otevieni.
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NAVOD K INSTALACI

Logika Aux= 8 - Vystup pro ELEKTRICKY ZAMEK S MAGNETEM.

Kontakt z(istane sepnuty pfi zaviené brané.

Logika Aux = 9 - Vystup MAJACEK. .

Pfi dosaZeni hodnoty nastavené v parametru Udrzba zUstdva kontakt sepnuty, aby se signalizovala potieba udrzby.

Logika Aux = 10 - Vystup MAJACEK A UDRZBA. ]

Kontakt z(istane sepnuty béhem pohybu brany. Pokud se dosahne hodnoty nastavené v parametru Udrzba na konci cyklu se zavienymi vraty, kontakt se 4 krat sepne na 10s a rozepne
na 5s, aby signalizoval poZzadavek udrzby.

Konfigurace ovladacich vstupt

Logika IC= 0 - Vstup konfigurovany jako Start E. Cinnost podle logiky SEEP-b4-5EEP MauElnk. Externi start pro fizeni semaforu.

Logika IC= 1 - Vstup konfigurovany jako Start |. Cinnost podle logiky SEEP-b4-5EEP MouElnk. Interni start pro Fizeni semaforu.

Logika IC= 2 - Vstup konfigurovany jako Open.

Povel provede otevieni. Pokud vstup zlstane sepnuty, brana zlistane oteviena az do rozepnuti kontaktu. Pfi rozepnutém kontaktu automaticky systém zavie po dobé tca, pokud je zapnuty.
Logika IC= 3 - Vstup konfigurovany jako Close.

Povel provede pohyb zavieni.

Logika IC= 4 - Vstup konfigurovany jako Ped.

Povel provede otevreni pro chodce, ¢asteéné. Cinnost podle logiky SEEP-bY-5EEP MouElnk

Logika IC=5 - Vstup konfigurovany jako Timer.

Cinnost obdobné ¢innosti open, ale zavieni je zaru¢eno i po vypadku sité.

Logika IC= 6 - Vstup konfigurovany jako Timer Ped.

Povel provede otevieni pro chodce, ¢aste¢né. Dokud je vstup sepnuty, brana zlstane oteviend az do rozepnuti kontaktu. Pokud je vstup sepnuty a zapne se povel Start E, Start | nebo
Open, provede se kompletni cyklus a pak se provede otevieni pro chodce. Zavieni je zaru¢eno i po vypadku sité.

Konfigurace bezpeénostnich vstupii

Logika SAFE= 0 - Vstup konfigurovany jako Phot, fotoburka bez funkce testu (*) (Fig. F, pol.1)

Umozni pfipojeni zafizeni nevybavenych piidavnym kontaktem pro funkci testu. V ptipadé zaclonéni jsou fotoburiky aktivni jak pfi otvirani, tak pfi zavirani. Zaclonéni fotoburiky pfi
zavirani obrati smér az po uvolnéni fotoburky. Pokud se nepouziva, nechte zastr¢enou klemu.

Logika SAFE= 1 - Vstup konfigurovany jako Phot test, fotobunka s funkci testu. (Fig. F, pol.2).

Zapne test fotobunék na zacatku cyklu. V piipadé zaclonéni jsou fotobunky aktivni jak pfi otvirani, tak pfi zavirdni. Zaclonéni fotobunky pii zavirani obrati smér az po uvolnéni fotoburiky.

Logika SAFE= 2 - Vstup konfigurovany jako Phot op, fotoburka aktivni pouze pfi otvirani bez funkce testu (*) (Fig. F, pol.1)
Umozni pfipojeni zatizeni nevybavenych piidavnym kontaktem pro funkci testu. V ptipadé zaclonéni se vypne cinnost fotobunky pfi zavirani. Ve fazi otvirani blokuje motor po dobu
zastinéni fotoburiky. Pokud se nepouzivd, nechte zastr¢enou klemu.

Logika SAFE= 3 - Vstup konfigurovany jako Phot op test, fotoburika s funkci testu aktivni pouze pii otvirani (Fig. F, pol.2).

Zapne test fotobunék na za¢atku cyklu. V piipadé zaclonéni se vypne ¢innost fotoburiky pfi zavirani. Ve fazi otvirani blokuje motor po dobu zastinéni fotoburiky.

Logika SAFE= 4 - Vstup konfigurovany jako Phot cl, fotoburika aktivni pouze pfi zavirani bez funkce testu (*) (Fig. F, pol.1)

Umozni pfipojeni zafizeni nevybavenych piidavnym kontaktem pro funkci testu. V pfipadé zaclonéni se vypne cinnost fotoburiky pfi otvirani. Ve fazi zavirani ihned otoci smér pohybu.
Pokud se nepouziva, nechte zastré¢enou klemu.

Logika SAFE= 5 - Vstup konfigurovany jako Phot cl test, fotoburika s funkci testu aktivni pouze pfi zavirani (Fig. F, pol.2).

Zapne test fotobunék na zacatku cyklu. V ptipadé zaclonéni se vypne ¢innost fotoburiky pii otvirani. Ve fazi zavirani ihned otoci smér pohybu.

Logika SAFE= 6 - Vstup konfigurovany jako Bar, bezpecnostni lista bez funkce testu (*) (Fig. F, pol.3)
Umozni pfipojeni zafizeni nevybavenych pfidavnym kontaktem pro funkci testu. Povel obréti smér pohybu na 2 s. Pokud se nepouziva, nechte zastr¢enou klemu.

Logika SAFE= 7 - Vstup konfigurovany jako Bar, bezpe¢nostni lista s funkci testu (Fig. F, pol.4).
Zapne test bezpecnostnich list na zacatku cyklu. Povel obrdti smér pohybu na 2 sekundy.
Logika SAFE= 8 - Vstup konfigurovany jako Bar 8k2 (Fig. F, pol.5). Vstup pro odporovou listu 8K2.
Povel obrati smér pohybu na 2 sekundy.
Logika SAFE=9 Vstup konfigurovany jako Bar op, bezpe¢nostni lista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi otvirani; kdyz se aktivuje béhem zavirani, zpisobi zastaveni automa-
tického systému (STOP) (Obr. F, pol. 3).
Umozni pfipojeni zafizeni nevybavenych pfidavnym kontaktem pro funkci testu. Zasah ve fazi otvirani obrati smér pohybu na 2 sekundy, zasah ve fazi zavirani zpusobi zastaveni. Pokud
se nepouziva, nechte zastréenou klemu.
Logika SAFE=10 Vstup konfigurovany jako Bar op test, bezpe¢nostni lista s funkci testu a obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi otvirani; kdyz se aktivuje béhem zavirani, zpsobi
zastaveni automatického systému (STOP) (Obr. F, pol. 4).

| Zapne test bezpecnostnich list na zacatku cyklu. Zasah ve fazi otvirani obrati smér pohybu na 2 sekundy, zésah ve fazi zavirdni zp(isobi zastaveni.
Logika SAFE=11 Vstup konfigurovany jako Bar 8k2 op, lista 8k2 s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pii otvirani; kdyz se aktivuje béhem zavirani, zplsobi zastaveni automatického
systému (STOP) (Obr. F, pol. 5).
Zasah ve fazi otvirdni obrati smér pohybu na 2 sekundy, zésah ve fazi zavirdni zplsobi zastaveni.
Logika SAFE=12 Vstup konfigurovany jako Bar cl, bezpe¢nostni lista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi zavirani; kdyz se aktivuje béhem otvirani, zpusobi zastaveni automa-
tického systému (STOP) (Obr. F, pol. 3).
Umozni pfipojeni zafizeni nevybavenych piidavnym kontaktem pro funkci testu. Zasah ve fazi zavirani obrati smér pohybu na 2 sekundy, zasah ve fazi otevirani zptsobi zastaveni. Pokud
se nepouziva, nechte zastréenou klemu.
Logika SAFE=13 Vstup konfigurovany jako Bar cl test, bezpecnostni lista s funkci testu a obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi zavirani; kdyz se aktivuje béhem otvirani, zplsobi
zastaveni automatického systému (STOP) (Obr. F, pol. 4).

| Zapne test bezpecnostnich list na zacatku cyklu. Zasah ve fazi zavirani obrati smér pohybu na 2 sekundy, zsah ve fazi otevirdni zpGsobi zastaveni.

Logika SAFE=14 Vstup konfigurovany jako Bar 8k2 cl, lista 8k2 s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi zavirani; kdyz se aktivuje béhem otvirani, zpUsobi zastaveni automatického
systému (STOP) (Obr. F, pol. 5).
Zasah ve fazi zavirani obrati smér pohybu na 2 sekundy, zasah ve fazi otevirani zpusobi zastaveni.

(*) Pokud se instaluji zafizeni typu, D" (jak jsou definovana v EN 12453), pfipojena v rezimu bez testu, predepiste povinnou udrzbu s intervalem alespon
jednou za pul roku.
6) ZAPOJENi MOTORU Fig. E

7) BEZPECNOSTNI ZARIZENI
Poznamka: pouzivejte pouze bezpecnostnizarizenis prepinacimkontaktem.

7.1) ZARIZENI S FUNKCI TESTU Fig. F

7.2) PRIPOJENI 1 PARU NEOVERENYCH FOTOBUNEK, OBR. D1
7.3) PRIPOJENI 1 PARU OVERENYCH FOTOBUNEK, OBR. D2
8) VSTUP DO MENU: FIG. 1

8.1) MENU PARAMETRY (PArAf) (TABULKA “A” PARAMETRY)
8.2) MENU LOGIKA (Lol /c) (TABULKA “B” LOGIKA)

8.3) MENU RADIO (-Ad i) (TABULKA “C” RADIO)

Pro pouzivani téchto pokrokovych funkci odkazujeme na névod pro univerzalni
programovaci palmtop a na Vseobecny postup pfi programovani pfijimacd.

8.4) MENU DEFAULT (dEFRLLE)
Uvede fidici jednotku na pfedem nastavené standardni (DEFAULT) hodnoty. Po
obnoveni se musi provést nové automatické nastaveni (AUTOSET).

8.5) MENU JAZYK (L inLUR)
Umozni nastavit jazyk programovaci jednotky s displejem.

8.6) MENU AUTOSET (AUtoSEE)
« Spusti operaci automatického nastaveni a prejde do pfislusného menu.
«Jakmile se stiskne tlacitko OK, zobrazi se hldseni”... .......; fidici jednotka ovlada
cyklusotviraniapak cyklus zavirani, béhem néhoz se automaticky nastaviminimalni
Botfebné hodnota momentu pro pohyb kfidla vrat.
ocet cykll potfebnych pro autoset se m(ze pohybovat od 1 do 3.
Béhem této faze je dUlezité zamezit zacloneni fotobunék, a pouzivani povell
START, STOP a displeje.

- DULEZITE UPOZORNENI: OZNACTE SI PRVNI VYSILAC ULOZENY DO
PAMETI NALEPKOU KLICE (MASTER) . o

Prvni vysila¢ v ptipadé ru¢niho programovani prifazuje KOD KLICE PRIJIMACE;

tento kdéd je nutny pro provedeni néasledného klonovani radiovych vysilaca

délkového ovladani.

fZabkudovan)'/ palubni prijima¢ Clonix kromé toho ma nékteré dllezité pokrokové

unkce:

Klonovani vysilace master (Flovouci kéd nebo pevny kod)

Klonovani pro vyménu vysilac jiz vlozenych do pfijimace

Sprava databaze vysilacd.

Sprava komunity prijimacu.
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Poukoncenitétooperacefidicijednotkabude mitautomaticky nastavené optimalni
hodnoty momentu. Zkontrolujte je a pfipadné je upravte, jak bylo popsano v

rogramova’m’.
A OZOR!! Zkontrolujte, zda hodnota sily zafizeni, méfena v bodech
podle normy EN 12445, je mensi, nez je uvedeno v normé EN 12453.
ﬁ Pozor!! Béhem automatického nastaveni neni funkce zjistovani pre-
kazek aktivni, instalatér tedy musi kontrolovat pohyb automatického

Silu systému Ize snizit pouzitim deformacnich list.
systémuazabranitosobam nebo vécem pfibliZit se nebo prodlévatvakénim
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radiu automatického systému.

8.7) POSTUP PRO KONTROLU INSTALACE
1. Provedte postup AUTOSET (¥).
2. Zkolr(ﬂrolujte silu zatizeni: pokud jsou dodrzeny limity (**) prejdéte k bodu 10,
ina
3. Pripadnéupravte parametry rychlostiacitlivosti (sily): viztabulka s parametry.
4. Znovu zkontrolujte silu zafizeni: pokud jsou dodrzeny limity (**) prejdéte k
bodu 10, jinak
5. Pripevnéte pasivni bezpecnostni listu
6. Znovu zkontrolujte silu zatizeni: pokud jsou dodrzeny limity (**) prejdéte k
bodu 10, jinak
7. Pripevnéte ochranné prvky citlivé na tlak nebo elektricka snimaci zafizeni
(naptiklad aktivni bezpec¢nostni listu) (**)
8. Znovu zkontrolujte silu zatizeni: pokud jsou dodrzeny limity (**) prejdéte k
bodu 10, jinak
9. Dovolte pohyb pohonu pouze v rezimu “Pfitomnost ¢lovéka”
10. Ujistéte se, ze vSechna zafizeni zjistujici pfitomnost v oblasti pohybu spravné

racuji
*) leed provedenim funkce autoset se ujistéte, Ze jste spravné provedli viechny
kroky montaze a zabezpeceni, jak je pfedepsano v upozornéni pro instalaci v
navodu k motorovému pohonu.
(**) Podle analyzy rizik vSéak muize byt nutné pouzit citlivé ochranné prvky

8.8) MENU REGULACE KONCOVEHO SPINACE (-£L. Fc)
Umoziiujeregulacikoncovych spina¢iimotordvybavenychkodéry, navicumotord
vybavenych nezavislou kabelazi koncov{/]ch spinact umoziuje spravné umisténi
kridla pro naslednou regulaci koncovych spinact. U neuvedenych motord neni
nabidka aktivni a na displeji se zobrazi hlaseni,neni k dispozici”

POZNAMKA: tyto manévry se provadéji v rezimu piitomné osoby pfi snizené
rychlosti a bez zasahu bezpecnostnich zafizeni.

8.8.1) GIUNO ULTRA BT A20, GIUNO ULTRA BT A50
Pomoci tlacitek,+/-" na displeji presunite kfidlo do pozadované polohy. Chcete-li
nastavit koncové spinace, viz nastaveni pro regulaci koncovych spinacd, které je

8.9) MENU STATISTIKY

Umoznuje zobrazeni verze karty, celkového poctu cykll (ve stovkdach), poctu
radiovych ovladani ulozenych do paméti a Boslednl’ch 30 chyb (prvni 2 cislice
oznacuji polohu, posledni 2 kéd chyby). Chyba 01 je nejnovéjsi.

8.10) MENU PASSWORD

Umoznuje zadat heslo pro programovani karty pomoci sité U-link.”

S ,UROVNI OCHRANY" nastavenou na 1,2,3,4 se vyzaduje pro vstup do
programovaciho menu. Po 10§)o sobé jdoucich netspésnych pokusech se musi
pred dalsim pokusem pockat 3 minuty. Béhem této doby se pfi kazdém pokusu
o vstup na displeji zobrazi,LOCK". Standardni heslo je 1234.

9) TLAK KONC.SPINACE ZAVIRANI Fig. G pol. A-B
SMER OTVIRANI Fig. E

10) SPOJENI S ROZSIROVACIMI KARTAMI A UNIVERZALNi PROGRAMOVACI
JEDNOTKOU PALMTOP VERZE > V1.40 (Fig. H) Viz pfislusny ndvod k obsluze.

11) VOLITELNE MODULY U-LINK

Viz pokyny pro moduly U-link

PouZziti nékterych z modull ma za nésledek snizeni radiovém dosahu. Upravte
zafizeni prislusnou anténou naladénou na 433 MHz

12) OBNOVENI TOVARNIHO NASTAVENI (Obr.1)

POZOR nastavi v fidici jednotce hodnoty prednastavené ve vyrobé a dojde
ke smazani vsech radiovych dalkovych ovladani uloZzenych v paméti.
POZOR! Chxbné nastaveni miize zpGsobit Skody na osobach, zvifatech
nebo vécech.

- Vypnéte napéjeni karty (Obr.l bod 1).

- Oteviete vstup Stop a soucasné stisknéte tlacitka - a OK (Obr.l bod 2)

- Zapnéte napajeni karty (Obr.| bod 3).

- Na displeji se zobrazi RST, do 3 s potvrdte stiskem tlacitka OK (Obr.I bod 4)

- Pockejte na dokonceni postugu Obr.l bod 5)

- Postup dokoncen (Obrlbode) =~ i . .
POZOR! Chybné nastaveni mize zplsobit Skody na osobach, zvifatech nebo vécech.

uvedeno v navodu k pouziti motoru GIUNO ULTRA.

8.8.2) E5 BT A12,E5BT A18

A POZOR:Zkontrolujte, zda hodnotasily zafizeni, mérenavbodech podle
normy EN 12445, je mensi, nez je uvedeno v normé EN 12453.

Silu systému Ize snizit pouzitim deformacnich list.

Pomoci tlacitek ,+/-* na displeji pfesurite kfidlo do polohy uvedené na displeji

(Otevieni nebo uzavieni). Jakmile je dosazena pozadovana poloha, potvrdte
golohu stisknutim tlacitka OK. U motorQ E5 je mozné kiidlo ru¢né umistit do

Pro ziskani nejlepsiho vysledku se do oruéug']e provést autoset s motory v klidu (tj.
nepiehfatymi znacnym poctem souslednych cykld).

lizkosti koncovych spinacl zatlacenim brénlg, poté poh?/bovat branou pomoci
tlacitek,+/-",azna dorazmechanické zarazky. Potvrdte polohu tla¢itkem OK nebo
pomoci dalkového ovladani (dfive ulozeného do paméti).

TABULKA “A” - MENU PARAMETRY - (PArA)

Parametr Min. | Max. | Default | Osobni Definice Popis
] ~ v
ofEn dELAY 0 10 3 Cas prodlevy otvirani Cas prodlevy motoru 2 vzhledem k motoru 1 pfi otvirani.
EINE motoru 2 [s]
LS dELRY Cas prodlevy Cas prodlevy motoru 1 vzhledem k motoru 2 pfi zavirani.
0 25 6 motoru 1 pfi POZNAMKA: pokud je ¢as nastaven na maximum, motor 1 pfed spusténim vyeka na dplné
EE zavirani[sl uzavieni motoru 2.
EcR 0 120 10 Cas p;;)\;:;(?r[z]atlcke Cas prodlevy pred automatickym zavfenim.
I vaxo s .
trF,"""ht' 1 180 40 Cas opusténi oblasti Cas opusténi oblasti zahrnuté do dopravy fizené semaforem.
clrk semaforu [s]
Prostor pro zpomaleni motoru/d pfi otvirani, vyjadieny v procentech celkové dréhy.
POZOR: Po zméné parametru je zapotiebi kompletni cyklus bez pteruseni.
Prostor pro POZOR: V pripadé "SET" na displeji neni aktivni zjistovani prekazky.
oPd ISk, 0 50 10 Zpomaleni bii UPOZORNENI: v pfipadé akcnich ¢lent s integrovanymi dorazy musi byt zpomaleni vzdy aktivni
Sl ol P Lo op s hodnotou vys3sinez 5.
otvirani [%] POZOR: v pFipadé GIUNO se prostor pro zpomaleni nastavuje posuvnymi &idly
POZOR: u typu motoru ELI BT A35 nelze zpomaleni vyloucit; hodnoty nizsi nez 10% budou
povazovany za 10%.
Prostor pro zpomaleni motoru/d pfi zavirani, vyjadieny v procentech celkové dréhy.
POZOR: Po zméné parametru je zapotiebi kompletni cyklus bez preruseni.
) Prostor pro POZOR: V pripadé "SET" na displeji neni aktivni zjistovani prekazky.
cid ISk 0 50 10 zpomaleni pii UPOZORNENI: v pfipadé akénich ¢lend s integrovanymi dorazy musi byt zpomaleni vzdy aktivni
IPNT] Lo s hodnotou vy3sinez 5.
Stolf zavirani [%] POZOR: v pfipadé GIUNO se prostor pro zpomaleni nastavuje posuvnymi ¢idly
POZOR: u typu motoru ELI BT A35 nelze zpomaleni vyloucit; hodnoty nizsi nez 10% budou
povazovany za 10%.
Prostor pro zpomaleni motoru/d (pfechod z rezimové rychlosti na zpomalenou rychlost) jak pfi
d ISEdECEL 0 50 15 Prostor pro otvirani, tak pfi zavirani, vyjadreny jako procento celkové dréhy.
EISEEE zpomaleni [%] POZOR: Po zméné parametru je zapotiebi kompletni cyklus bez preruseni.
POZOR: V piipadé "SET" na displeji neni aktivni zjistovani prekazky.
PRFE (AL Céste¢né otevieni e _— . _— PR
10 929 929 Prostor ¢aste¢ného otevieniv procentech celkového otevieni, po sepnuti ovladani pro chodce PED.
oPEn ink M1 [%]
Sila vyvijena kfidlem/kfidly pfi otvirani. Pfedstavuje procento sily vétsi, nez je sila ulozena béhem
autosetu (a nasledné aktualizovanou), pfed spustenim poplachu pro prekazku.
1 Lur . o arametr se zadava automaticky z autosetu.
Sila ktidel brany pfi P dava ick
oPFarck 1 99 50 otvirani [%]y
POZOR: Ma vliv pfimo na silu narazu: zkontrolujte, zda se s nastavenou hodnotou
odrzuji platné bezpecnostni normy (*). Pokud je to nutné, nainstalujte bezpecnostni
zarizeni proti zmacknuti (**).
Sila vyvijena kiidlem/kiidly pfi zavirani. Predstavuje procento sily vétsi, nez je sila ulozena béhem
autosetu (a nasledné aktualizovanou), pfed spusténim poplachu pro prekazku.
T . +. | Parametr se vklada automaticky z autosetu
Sila kfidel brany pfi
ciSForck 1 99 50 zavire’mi["/o]y P
\ POZOR: Ma vliv pfimo na silu narazu: zkontrolujte, zda se s nastavenou hodnotou
odrzuji platné bezpecnostni normy (¥). Pokud je to nutné, nainstalujte bezpecnostni
zatizeni proti zmacknuti (**).
5 otvirani | Procentové hodnota maximalni rychlosti, kterou Ize dosahnout motorem/motory pii otvirani.
oP SPEEd 15 99 99 Rychlost 5” owirant | b670R: Po zméné parametru je zapotiebi kompletni cyklus bez pferuseni.
[%] POZOR: V piipadé "SET" na displeji neni aktivni zjiStovani prekazky.
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Parametr Min. | Max. | Default | Osobni Definice Popis
s avres oo | Procentovd hodnota maximalni rychlosti, kterou Ize dosahnout motorem/motory pfi zavirani.
cl SPEEd 15 99 99 Rychlost 5" zavirant | poZOR: Po zméné parametru je zapotiebi kompletni cyklus bez pferuseni.
[%] POZOR:V piipadé "SET" na displeji neni aktivni zjiStovani prekazky.
Rychlost motoru/{ pfi otvirani a zavirani ve fazi zpomaleni, vyjadiend v procentech maximalni
b | rezimové rychlosti.
Rychlost zpomaleni | POZOR: Po zméné parametru je zapotiebi kompletni cyklus bez pFeruseni.
] )
Slob SPEED | 15 29 25 (%] POZOR: V pripadé "SET" na displeji neni aktivni zjistovani prekazky.
UPOZORNENI: u typu motoru ELI BT A35 nelze zpomaleni vyloucit; hodnoty vyssi nez 50%
budou povaZovany na 50%.
5 —
=] inkE- 0 250 0 pra'r?g\ﬂghmoo}ﬁ?,ré'tu Umoznuje nastavit pocet cykld, po kterém se signalizuje potieba tdrzby na vystupu AUX, konfi-
nAncE CY""?J;{)&?\ﬂbeU gurovaném jako Udrzba nebo Majacek a Udrzba

(*) V Evropské unii pouzijte EN12453 pro omezeni sily, a EN12445 pro zpiisob méfeni.
(**) Silu systému Ize snizit pouzitim deformacnich list.

TABULKA “B” - MENU LOGIKA - (Lol ic)

Logika Definice Default Zaskrtnou't Moznosti
provedené
0 Neaktivni motory
1 ELI 250 BT
2 PHOBOS N BT
3 IGEA BT
4 NENI SPRAVOVAN
5 NENI SPRAVOVAN
Typ motoru 6 SUB BT
) 7 KUSTOS BT A - PHOBOS BT A
Mokor EYPE ty%?gs&em 0 8 GIUNO ULTRA BT A20 - GIUNO ULTRA BT A 50
pfipojeného na 9 VIRGO SMART BT A - 5 vodicu
kartu.) 10 VIRGO SMART BT A - 3 vodi¢li
11 E5 BT A18
12 E5 BT A12
13 ELI BT A40 + FCE
14 ELI BT A35 + FCE
15 ELI BT A40
16 ELI BT A35
Cas 0 Logika neni aktivni
Ech automatického 0 e
zavieni 1 Zapne automatické zavirani
0 Logika nenf aktivni
) P
FRSE clS Rychlé zavieni 0 1 Zavie po 3 sekundach od uvolnéni fotobunék pred ¢ekanim na ukonceni nastaveného TCA.
Vstupy konfigurované jako Start E, Start |, Ped .
0 funguji s logikou 4 krokd. krokovy pohyb
Vstupy konfigurované jako Start E, Start |, Ped
1 funguji s logikou 3 kroku. Impuls béhem faze 2 KROKY 3 KROKY 4 KROKY
zavirani, obrati se smér pohybu. ZAVRENA OTEVRE
INTN — OTEVRE OTEVRE
SEE .-’: bEH": E:;tE P Krokovy pohyb 0 ZAVIRA SE STOP
NN = =
Vstupy konfigurované jako Start E, Start |, Ped OTEVRENA ZAVRE ZAVRE
2 funguiji s logikou 2 krokd. P¥i kazdém impulsu ZAVRE
se zméni smér pohybu. OTVIRA SE STOP +TCA | sTOP +TCA
PO STOP OTEVRE OTEVRE OTEVRE
0 Majacek se zapne soucasné s rozjezdem motoru/a.
PrE-RLAFN | Navéstpoplachu | 0 Lt e = a
1 Majacek se rozsviti asi 3 sekundy pred rozjezdem motoru/u.
0 Impulsni ¢innost.
Cinnost pfi Pfitomnosti ¢lovéka.
Vstup 61 se konfiguruje jako OPEN UP.
Vstup 62 se konfiguruje jako CLOSE UP.
1 Cyklus pokracuje, dokud jsou stisknuta tlacitka OPEN UP a CLOSE UP.
) " P¥itomnost 0 A POZOR: bezpecnostni obvody nejsou aktivni.
hold-to-rin élovéka — : —— ——— - —
Cinnost nouzového ovladani v pfitomnosti ¢lovéka Obvykle impulsni ¢innost.
Pokud karta 3x za sebou provede neuspésny test bezpecnostnich obvodu (fotoburika nebo lista, Ex0x),
zapne se ¢innost s Pfitomnym ¢lovékem, ktera je aktivni az do uvolnéni tlacitek OPEN UP nebo CLOSE UP.
5 Vstup 61 se konfiguruje jako OPEN UP.
Vsjup 62 se konfiguruje jako CLOSE UP.
/L ﬁ \ POZOR: v piipadé nouzového ovladani s Pfitomnosti élovéka nejsou aktivni bezpeénostni
obvody.
wo PE Blokuje impulsy 0 0 Impuls vstupl konfigurovanych jako Start E, Start |, Ped maji vliv béhem otvirani.
deit (Eirtst pii otvirani 1 Impuls vstupt konfigurovanych jako Start E, Start I, Ped nemaji vliv béhem otvirani.
bl Ech Blokuje impulsy 0 0 Impuls vstupl konfigurovanych jako Start E, Start I, Ped maji vliv béhem pauzy TCA.
oL tc pri TCA 1 Impuls vstupd konfigurovanych jako Start E, Start |, Ped nemaji vliv béhem pauzy TCA.
bt ! oSE Blokuje impulsy 0 0 Impulsy vstupt konfigurovanych jako Start E, Start |, Ped maji vliv béhem zavirani.
et EtE pii zavirani 1 Impulsy vstup@ konfigurovanych jako Start E, Start |, Ped nemaji vliv béhem zavirani.
0 Logika neni aktivni
NN Naraz pfi Pred provedenim otevieni vrata asi 2 sekundy tla¢i smérem k zavieni. To umozni Gc¢innéjsi odjisténi elektric-
AN hiob coP otvirani 0 1 kého zémku.
DULEZITE - Pokud neexistuji vhodné mechanické dorazy, tuto funkci nepouzivejte.
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Logika Definice Default Zaskrtnou't Moznosti
provedené
0 Logika neni aktivni
] ) Naraz pfi Pred provedenim zavieni vrata asi 2 sekundy tlaci smérem k otevieni. To umozni Ucinnéjsi odjisténi elektric-
rFlﬂ bLob ccl zavirani 0 1 kého %ém!(u_
DULEZITE - Pokud neexistuji vhodné mechanické dorazy, tuto funkci nepouzivejte.
0 Logika neni aktivni
Pokud motory zlstanou stat v poloze tplného otevieni nebo Uplného zavieni déle nez jednu hodinu,
L. zapnou se asi na 3 sekundy ve sméru dorazu. Tato ¢innost se provede kazdou hodinu.
bloc PErS ISk | Udrzovanistavu 0 Pozn.: Tato funkce ma za tkol v hydraulickych okruzich kompenzovat pFipadné snizeni objemu
hydraulického oleje zplGsobené snizenim teploty béhem delsich prestavek v ¢innosti, napfiklad béhem noci
nebo z divodu vnitiniho uniku oleje.
DULEZITE - Pokud neexistuji vhodné mechanické dorazy, tuto funkci nepouzivejte.
0 Pohyb se zastavi pouze pomoci koncového spinace zavirani, v tomto pfipadé je nutno provést pfesné nasta-
veni zdsahu koncového spinace pii zavieni (Fig. G, pol. B).
5 PouZiva se v pfitomnosti mechanického dorazu pfi zavirani.
PrESS Suc 'sl"l)?:akéznzc;:’\:,lez 0 Tato funkce aktivuje tlak vrat na mechanicky doraz, aniz by jej snima¢ amperstop povazoval za prekéazku.
1 Pist tedy pokracuje ve své draze nékolik sekund po zjisténi koncového snimace pro zavieni nebo az po
mechanicky doraz. Timto zplsobem se pii mirném predstihu koncovych spinact pro zavirani doséhne
dokonalého zavfeni vrat na pevném dorazu (Fig. G, pol. A).
0 Préh Ucinku ochrany Amperstop zlistane pevny na nastavené hodnoté,
Centréla provadi automaticky pfi kazdém startu kompenzaci prahu Ucinku poplachu piekazky.
(cE Funkee Ice 0 Zkontrolujte, zda hodnota UGcinné sily, méfend v bodech podle normy EN 12445, je mensi nez je uvedeno v
1 normé EN 12453.V pfipadé pochybnosti pouzijte pomocnd bezpecnostni zafizeni.
Tato funkce je uZite¢na v pfipadé instalaci pracujicich pfi nizkych teplotach.
POZOR: po zapnuti této funkce se musi provést autoset.
A 0 Aktivni oba motory (2 kidla).
(n
i llakon 1 motor aktivni 0 1 Aktivni pouze motor 1 (1 kfidlo).
Otevieni: M1 za¢ne pracovat s predstihem vi¢i M2 (doba fazového posuvu pfi otevieni). (viz obr. E)
A 0 Sepnuti: M2 zacne pracovat s predstihem vici M1 (doba fazového posuvu pfi zavieni). (viz obr. E)
hARGE Mok fézoeglzzce:;uvu 0 Nozni ovladani je provedeno M1
(Elrinintii= = motoprﬁ Otevieni: M2 za¢ne pracovat s predstihem vi¢i M1 (doba fazového posuvu pfi otevieni). (viz obr. E)
1 Sepnuti: M1 zaéne pracovat s predstihem vii¢i M2 (doba fazového posuvu pfi zavieni). (viz obr. E)
Nozni ovlédé_nl'je provedeno M2
0 Standardni ¢innost (viz Fig. E).
oPEn in obkhEr | Obracenisméru 0
dirEck pri otvirani 1 Obréti se smér otvirani vzhledem ke standardni ¢innosti (viz Fig. E)
Konfigurace - .
CRFE | bezpeénostniho o 0 Vstup konfigurovany jako Phot, fotoburika.
! vstupu SAFE 1. . . .
72 1 Vstup konfigurovany jako Phot test, fotoburika s funkci testu.
Konfigurace L . - R
CAFE 2 bezpeénostniho . 2 Vstup konfigurovany jako Phot op, fotoburika aktivni pouze pii otvirani.
vstupl;iAFE 2 3 Vstup konfigurovany jako Phot op test, fotoburika s funkci testu aktivni pouze pfi otvirani.
SRFE 3 belit;):ggg;::ieho 5 4 Vstup konfigurovany jako Phot cl, fotoburika aktivni pouze pii zavirani.
vstupu SAFE 3.
P 77 5 Vstup konfigurovany jako Phot cl test, fotoburika s funkci testu aktivni pouze pfi zavirani.
Konfigurace L . -
SAFE 4 bezpeénostniho 4 6 Vstup konfigurovany jako Bar, bezpe¢nostni lista.
vstupu SAFE 4. . . e .
79 7 Vstup konfigurovany jako Bar, bezpe¢nostni lista s funkci testu.
Konfigurace 8 Vstup konfigurovany jako Bar 8k2 (Neni aktivni na SAFE 3,4,5,6,).
ngurace Vstup konfigurovany jako Bar OP, bezpecnostni lista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi otvirani. Pi
SAFE § l:;:ﬁ::"so:gé'go 0 ° zavirani dojde k zastaveni pohybu.
82 ’ 10 Vstup konfigurovany jako Bar OP TEST, bezpecnostni lista s funkci testu a obracenim sméru pohybu, aktivni
pouze pii otvirani. Pri zavirani dojde k zastaveni pohybu.
Vstup konfigurovany jako Bar OP 8k2, bezpecnostnilista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi otvirani.
11 Pri zavirdni dojde k zastaveni pohybu.
(Neni aktivni na SAFE 3,4,5,6,).
Konfigurace 12 Vstup konfigurovany jako Bar CL, bezpe¢nostni lista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pii zavirani. Pfi
SAFE & bezpecnostniho 6 otvirdni dojde k zastaveni pohybu.
vstupu SAFE 6. 13 Vstup konfigurovany jako Bar CL TEST, bezpeé&nostni lista s funkci testu a obracenim sméru pohybu, aktivni
84 pouze pfi zavirani. PFi otvirani dojde k zastaveni pohybu.
Vstup konfigurovany jako Bar CL 8k2, bezpecnostni lista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi zavirani.
14 P¥i otvirani dojde k zastaveni pohybu.
(Neni aktivni na SAFE 3,4,56,).
Konfigurace 0 Vstup konfigurovany jako Start E.
f f ovladaciho 0
c vstupu IC 1. 1 Vstup konfigurovany jako Start I.
61
Konfigurace 2 Vstup konfigurovany jako Open.
e 2 ovladaciho 4
ic vstu%g IC2. 3 Vstup konfigurovany jako Close.
Konfigurace 4 Vstup konfigurovany jako Ped.
e § ovladaciho >
c vstupu IC 3. 5 Vstup konfigurovany jako Timer.
64
Konfigurace
ovladaciho L X
ic Y vstupu IC 4. 3 6 Vstup konfigurovany jako Timer Ped (chodec).
65
Konfigurace 0 Vystup konfigurovany jako 2. radiovy kanal.
AUH D P‘:moczﬂ;&, 6 1 Vystup konfigurovany jako SCA, kontrolka oteviené brany.
vystupu .
4 2%_21 2 Vystup konfigurovany jako povel prodlevy osvétleni.
Konfigurace 3 Vystup konfigurovany jako povel osvétleni oblasti.
AUH P‘:m“Rﬂ;?_l 3 4 Vystup konfigurovany jako osvétleni schodisté.
vystupu .
4 2';_23 5 Vystup konfigurovany jako poplach.
Konfigurace 6 Vystup konfigurovany jako blikac.
AUH 2 P‘:mocgﬂ;& 1 7 Vystup konfigurovany jako zédmek se zépadkou.
vystupu .
4 2’2%5 8 Vystup konfigurovany jako zdmek s magnetem.
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NAVOD K INSTALACI

Definice

Default

Zaskrtnout
provedené

Moznosti

Konfigurace
pomocného
vystupu AUX 3.
26-27

9

Vystup nakonfigurovén jako Udrzba

10

Vystup nakonfigurovan jako Majacek a Udrzba.

Typ zamku.
28-29

Vystup konfigurovany pro elektricky zdmek se zdpadkou 12V=—==.

Vystup konfigurovany pro elektricky zdmek s magnetem 12V=—=.

Vystup konfigurovany pro elektricky zdmek se zapadkou 24V=—=.

\ystup konﬁqurova_m'/ pro elektricky zamek s magnetem 24V===.

F IHEd codE

Pevny kod

O Jw|N|(=|O

Pfijimac je konfigurovany pro ¢innost v rezimu s plovoucim kédem.
Nepfijimaji se klony s pevnym kddem.

Prijimac je konfigurovany pro ¢innost v rezimu s pevnym kédem.
Prijimaiji se klony s pevnym kédem.

ProtEct lon
LELEL

Nastaveni
Urovné
zabezpeceni

A - Pro vstup do programovaciho menu se nevyzaduje heslo

B - Zapne radiové ulozeni radiového délkového ovladace do paméti.

Tento rezim se provadi v blizkosti ovladaciho panelu a nevyzaduje pfistup:

- Stisknéte v poradi skryté tlacitko a normalni tlacitko (T1-T2-T3-T4) radiového dalkového ovladace jiz
ulozeného do paméti standardnim zptsobem pfes menu radio.

- Do 10 s stisknéte skryté tlacitko a normalni tlacitko (T1-T2-T3-T4) radiového ovladace, ktery se ma ulozit do
paméti.

Prijimac vystoupi z rezimu programovani po 10 s, do této doby Ize vlozit dalsi nova radiova ovladani opa-
kovéanim predchoziho bodu.

C - Zapina automatické bezdratové vkladani klond.

Umoznuje klondm vytvofenym pomoci univerzalniho programatoru a naprogramovanym Replay, aby se
pridaly do paméti pfijimace.

D - Zapina automatické bezdratové vkladani replay.

Umoznuje naprogramovanym Replay pfidani do paméti pfijimace.

E - Je mozné ménit parametry karty pres sit U-link

A - Pro vstup do programovaciho menu se vyzaduje heslo.
Standardni heslo je 1234.
ZUstavaji nezménény ve srovnani s ¢innosti 0 funkce B-C-D-E

A - Pro vstup do programovaciho menu se vyzaduje heslo.
Standardni heslo je 1234.

B - Vypne se radiové ulozeni radiovych dalkovych ovladani do paméti.
C - Vypne se automatické bezdratové vkladani klond.

ZUstavaji nezménény ve srovnani s ¢innosti 0 funkce D - E

A - Pro vstup do programovaciho menu se vyZaduje heslo.
Standardni heslo je 1234.
B - Vypne se radiové ulozeni radiovych dalkovych ovlddani do paméti.
D - Vypne se automatické bezdratové vkladani Replay.
ZUstavaji nezménény ve srovnani s ¢innosti 0 funkce C - E

A - Pro vstup do programovaciho menu se vyzaduje heslo.
Standardni heslo je 1234.
B - Vypne se radiové ulozeni radiovych dalkovych ovlddani do paméti.
C - Vypne se automatické bezdratové vkladani klond.
D - Vypne se automatické bezdratové vkladani Replay.
E - Vypne se moznost ménit parametry karty pres sit U-link
Radiova délkova ovladani se ukladaji do paméti pouze vyuzitim pfislusného menu Radio.
DULEZITE UPOZORNENI: Tato vysoka Groven zabezpeéeni zabrafuje pfistupu jak nezédoucim klondm, tak
pfipadnému existujicimu radiovému ruseni.

SEr AL TodE

Sériovy rezim
(Identifikuje, jak
se konfiguruje
karta v zapojeni
sité BFT.)

SLAVE standardni: karta pfijima a sdéluje povely/diagnostiku/atd.

MASTER standardni: karta vysila povely k aktivaci (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) do ostatnich karet.

AddrESS

Adresa

1]

Identifikuje adresu karty od 0 do 119 v zapojeni v mistni siti BFT.
(viz odstavec VOLITELNE MODULY U-LINK)

PUSh Do

Push&Go
(pouze pro
E5 BT A12)

Logika neni aktivni

Manualnim tlacenim stojiciho kfidla ve sméru otevirani se vyvola jeho automatické otevieni.

EHP I

Konfigurace
vstupu EXPI2 na
rozsifovaci karté
vstupl/vystupt

Vstup konfigurovany jako ovladani Start E.

Vstup konfigurovany jako ovladani Start I.

Vstup konfigurovany jako ovladani Open.

Vstup konfigurovany jako ovladani Close.

Vstup konfigurovany jako ovladani Ped.

Vstup konfigurovany jako ovlddani Timer.

Vstup konfigurovany jako ovlddani Timer pro chodce.

Vstup konfigurovany jako bezpeénostni Phot, fotoburika.

Vstup konfigurovany jako bezpeénostni Phot op, fotoburika aktivni pouze pfi otvirani.

W |N|OVn|h[wIN|=|Of = (O

Vstup konfigurovany jako bezpeénostni Phot cl, fotoburika aktivni pouze pfi zavirani.

o

Vstup konfigurovany jako bezpeénostni Bar, bezpec¢nostni lista.

Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Bar OP, bezpec¢nostni lista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze
pfi otevirani, pfi zavirdni dojde k zastaveni pohybu.

Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Bar CL, bezpe¢nostni lista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze
pfi zavirani, pfi otevirani dojde k zastaveni pohybu.

Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Phot test, fotoburika s funkci testu. Vstup 3 (EXPI2) rozsifovaci karty
vstupd/vystupd se automaticky prepne na vstup kontroly bezpecnostnich zatizeni, EXPFAULT1.

Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Phot op test, fotobunka s funkci testu aktivni pouze pfi otvirani.
Vstup 3 (EXPI2) rozsifovaci karty vstupG/vystupl se automaticky pfepne na vstup kontroly bezpecnostnich
zafizeni, EXPFAULT1.

Vstup konfigurovany jako bezpeénostni Phot cl test, fotoburika s funkci testu aktivni pouze pfi zavirani.Vstup
3 (EXPI2) rozsifovaci karty vstupu/vystuptl se automaticky pfepne na vstup kontroly bezpe¢nostnich zafizeni,
EXPFAULT1.

Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Bar, bezpec¢nostni lista s funkci testu. Vstup 3 (EXPI2) rozsifovaci karty
vstupl/vystupi se automaticky prepne na vstup kontroly bezpec¢nostnich zatizeni, EXPFAULT1.

Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Bar OP test, bezpecnostnilista s funkci testu a obracenim sméru pohy-
bu, aktivni pouze pfi otevirani, pfi zavirani dojde k zastaveni pohybu. Vstup 3 (EXPI2) rozsifovaci karty vstupu/
vystupU se automaticky pfepne na vstup kontroly bezpe¢nostnich zafizeni, EXPFAULT1.

Vstup konfigurovany jako bezpec¢nostni Bar CL test, bezpecnostnilista s funkci testu a obracenim sméru pohy-
bu, aktivni pouze pfi zavirani, pfi otevirani dojde k zastaveni pohybu. Vstup 3 (EXPI2) rozsifovaci karty vstupt/

vystupd se automaticky prepne na vstup kontroly bezpecnostnich zafizeni, EXPFAULT1.
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NAVOD K INSTALACI

Logika Definice Default Zaskrtnou't Moznosti
provedené
0 Vstup konfigurovany jako ovladani Start E.
1 Vstup konfigurovany jako ovladani Start I.
2 Vstup konfigurovany jako ovlddani Open.
3 Vstup konfigurovany jako ovladdani Close.
4 Vstup konfigurovany jako ovladani Ped.
Konfigurace 5 Vstup konfigurovany jako ovladani Timer.
vstupu EXPI2 na 6 Vstup konfigurovany jako ovladani Timer pro chodce.
EHP I2 roziifovaci karté 0 7 Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Phot, fotoburika.
vstupu{‘_lgstupu 8 Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Phot op, fotoburika aktivni pouze pfi otvirani.
9 Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Phot cl, fotoburika aktivni pouze pfi zavirani.
10 Vstup konfigurovany jako bezpeénostni Bar, bezpec¢nostni lista.
1 Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Bar OP, bezpecnostni lista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze
pfi otevirani, pfi zavirani dojde k zastaveni pohybu.
12 Vstup ngnﬁgt{(ovany 1al§0 bezpecnostni Bar CL, bezpecnostni lista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze
pfi zavirani, p¥i otevirani dojde k zastaveni pohybu.
0 Vystup konfigurovany jako 2. radiovy kanal.
Konfigurace 1 Vystup konfigurovany jako SCA, kontrolka oteviené brany.
EHPo ! ;’::‘gﬁ:fifa;:;g 1 2 V):/stup konﬁgurovan):/J:ako povel protvjlevyl osvétle.znl’.
vstupti/vystupti 3 Vystup konfigurovany jako povel osvétleni oblasti.
4-5 4 Vystup konfigurovany jako osvétleni schodisté.
5 Vystup konfigurovany jako poplach.
6 Vystup konfigurovany jako blika¢.
Konfigurace 7 Vystup konfigurovany jako zdmek se zdpadkou.
vstupu E’“,’ﬁz na 8 Vystup konfigurovany jako zdmek s magnetem.
i r\?sztﬂ:::l‘;:;lstsgue " 9 Vystup nakonfigurovan jako Udrzba.
6-7 10 Vystup nakonfigurovan jako Maja¢ek a Udrzba.
11 Vystup konﬁqurovanx’ jako Rizeni semaforu s kirtou TLB.
ErAFF ic L IGhE | pocsteeni blikani o 0 Pocatecni blikani vypnuté.
PrEFLRASH 7D semaforu 1 Blikajici ¢ervena svétla, 3 s, na zacatku cyklu.
EFAFF e L IDhE 0 Cervené svétlo nesviti pfi zaviené brané.
rEd Cerveny semafor 0
LAMP  RLLRYS sviti 1 Cervené svétlo sviti p¥i zaviené brané.
an

TABULKA “C”- MENU RADIO (rRd /o)

Logic Popis
Pridat tlacitko Start
Add SEArE spoji pozadované tlacitko s povelem Start
Piidat tlacitko 2ch
Add 2ch spoji pozadované tlacitko s ovladanim 2. radiového kanalu. Spoji pozadované tlacitko s ovladanim 2. radiového kanalu. Pokud zadny vystup neni
konfigurovany jako Vystup 2. radiového kanalu, 2. radiovy kanél ovlada otevieni pro chodce.
Odstranit seznam
EFRSE EY POZOR! Uplné odstrani z paméti prijimace vsechna radiova dalkova ovladani ulozena do paméti.
d rH Snimat kod pfijimace
(SCLARGE Zobrazi kéd pfijimace, nutny pro klonovani radiovych délkovych ovlddani.
ON = Zapne délkové programovani elektronickych karet pomoci vysilace W LINK ulozeného dfive do paméti. Toto zapnuti zlistane aktivni 3
u minuty od posledniho stisknuti rddiového ovladani W LINK.
OFF= Programovani W LINK vypnuto.
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MENULERE GIRIS FIG. 1

(PAGSGara)— oK - [@=25] — [} ] 7| (oK) @@==) — [} 1] — [ok|»[8E= - [} 17| - ok —»[is2m —» [} 1 ¥ [oK] —» [F2G
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Santral yazilim versiyonu

{oK - [GE85T)
+/- )

]

Son 30 hata listesi

\

Bellege kaydedilmis radyo kumanda sayisi

)

T |—> £=SWC2 motor 2 kapanma limit
svici girisi etkinlestirilmesi
L___p O=SWO2motor2agcilma limitsvici

girisi etkinlestirilmesi
» C£=SWCI motor 1 kapanma limit

3540

svigi girisi etkinlestirilmesi
0=SWO1 motor 1 agilma limit svici
girisi etkinlestirilmesi

‘_> Motor 2 anlik glict

L—— Motor 1 anlik giici

SErE START E dis start girisi etkinlestirilmesi
Skr d START | i¢ start girisi etkinlestirilmesi
oPEn OPEN girisi etkinlestirilmesi
cLS CLOSE girisi etkinlestirilmesi
PEd PED yaya girisi etkinlestiriimesi
EE TIMER girisi etkinlestirilmesi
StoP STOP girisi etkinlestirilmesi
Phok PHOT fotosel girisi etkinlestiriimesi veya test edilmis fotosel olarak konfigure edilmis
a ise, Eslestirilmis FAULT girisinin etkinlestirilmesi
Acllmada PHOT OP fotosel girisi etkinlestiriimesi veya sadece agilmada etkin
PhoP test edilmis fotosel olarak konfigiire edilmis ise, Eslestirilmis FAULT girisinin
etkinlestirilmesi
Kapanmada PHOT CL fotosel girisi etkinlestirilmesi veya sadece kapanmada
Phcl etkin test edilmis fotosel olarak konfigtire edilmis ise, Eslestirilmis FAULT girisinin
etkinlestirilmesi
bA BAR giivenlik kenari girisi etkinlestirilmesi veya test edilmis hassas glivenlik kenari
" olarak konfiglre edilmis ise, Eslestirilmis FAULT girisinin etkinlestirilmesi
SADECE ACILMADA ETKIN tersinme ile BAR glivenlik kenari girisinin etkinlestirilmesi
bAro veya sadece acilmada etkin test edilmis hassas gtivenlik kenari olarak konfigiire
edilmis ise, Eslestirilmis FAULT girisinin etkinlestiriimesi
SADECEKAPANMADA ETKINtersinmeile BARg(ivenlikkenarigirisinin etkinlestirilmesi
bArc veya sadece kapanmada etkin test edilmis hassas glivenlik kenari olarak konfigiire
edilmis ise, Eslestirilmis FAULT girisinin etkinlestiriimesi
Kart, hareket icin gerekli torku elde etmek icin ara stoplar ile kesilmey-
SEE en komple bir agilma-kapanma manevrasi gerceklestirmeyi bekliyor.
DIKKAT! Engel algilama etkin dedgil
Er0 Fotoseller testi basarisiz Fotosellerin baglantisini ve/veya lojik ayarlarini kontrol edin
Ere Guvenlik kenarlari testi basarisiz Givenlik kenarlarinin baglantisini ve/veya lojik ayarlarini kontrol edin
Er3 Acilma fotoselleri testi basarisiz Fotosellerin baglantisini ve/veya parametre/lojik ayarini kontrol edin
ErOM Kapanma fotoselleri testi basarisiz Fotosellerin baglantisini ve/veya parametre/lojik ayarini kontrol edin
Erb 8k2 giivenlik kenarlari testi basarisiz Guvenlik kenarlarinin baglantisini ve/veya parametre/lojik ayarlarini kontrol edin
Er07 Guvenlik kenari acilma testi basarisiz Giivenlik kenarlarinin baglantisini ve/veya parametre/lojik ayarlarini kontrol edin
Er08 Guvenlik kenari kapanma testi basarisiz Glivenlik kenarlarinin baglantisini ve/veya parametre/lojik ayarlarini kontrol edin
- Motora baglantilari kontrol edin
& GF Kart donanim test hatas| - Kartta donanim problemleri (teknik servise basvurun)
- Motor gli¢ beslemesi kablosu veya enkoder sinyali ters cevirme/baglanti kesme
ErcH* Enkoder hatasi kablosu veya hatali programlama (bkz. Sek. E)
- Akttiatorin hareketi, programlanmis islemeye gore cok yavas veya hareketsiz.
Er3H* Engel sebebi tersinme - Amperostop Guizergah boyunca olasi engelleri kontrol edin
ErHH* Termik Otomasyonun sogumasini bekleyin
ErGH* Uzaktan kumandali cihazlar ile iletisim hatasi /l;\g;(:f;aerdciir:lazlar ve/veya seri olarak baglanmis genisletme kartlari ile baglantiyi
Er0 Eri | . . . Karti kapatip, yeniden agmayi deneyiniz. Problemin devam etmesi halinde teknik
ErT4 ErT5 Sistem stipervizyon kontroli i¢ hatasi. servise basvurun.
Oktusunabasildigindaalgilananayarlar onaylanir.Kart,algilanan ayarlarileislemeye
. . devam edecektir.
Er2 Santral parametreleri tutarlilik hatasi (Lojikler ve Parametreler) A Kart ayarlarinin dogrulanmasi gerekiyor
(Parametreler ve Lojikler).
£-13 D-track parametrelerinde hata Ok tusuna basildiginda kart varsayilan D-track ile islemeye gegecektir.
A\_Bir autoset yapilmasi gerekiyor
ErSy, Limit sviclerinin ayarlanmasi esnasinda hata Motor gii¢ beslemesi kablosu veya enkoder sinyali ters cevirme/baglanti kesme
r Sadece E5 BT A18/E5 BT A12icin kablosu veya hatali programlama (bkz. Sek. E)
ErF3 Lojik ayarlarinda hata (SAFE girisleri, motor tipi) SAFE lojikleri ve motor tipi ayarlarinin dogrulugunu kontrol edin
ErF9 Elektrikli kilit cikisi asin yiik Kilit bagfantifari kontrol edin

*H=0,1,.,9,A,B,C,D,EF
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KURMA KILAVUZU
2) URUNUN GENEL CERCEVESI : o —. .
LHALIIA I:jkum?(rfﬂa 2?1nleﬁi,k(]retlici taraflnc{an standalrt a}{arlama ile tedarlik edilir. Motorlar maksimum glict 240W + 240W (24V === max 50°C)
er turll degisiklik, dahili ekranli programlayici araciligi ile veya Giniversal avucici : 24V~ (1A max emme)
programlayicraraciligiile ayarlanmahglr. EELINK protoKoliniitamamen destekler. | Aksesuar beslemesi 24V~safe
Baslica dzellikler sunlardir: AUXO0 N.O. 24V — besili kontak (1A max)
- BT 24V 1 veya 2 motor kontroll AUX 1 Hizalanmis kontak 220-230VN.O.(5Amax)
Not: Ayni tip 2 motorun kullanilmasi zorunludur.
- Englel algilamaile torlkun eIektrI?nik ayari | AUX 2 N.O. kontak (220-230V~/5A max)
- Secilen motora gdére limit svici kontrol girisleri
- Guvenlik duzenleri icin ayri g|ri§ler AUX3 N.O. kontak (2‘_“/?‘/?/.* max)
- Verici klonlamali rolling-code entegre radyo alici. 12/24V elektrikli kilit cikisi ==
Kart, bakim islemlerini veya degistirmeyi daha kolay kilmak icin cikarilabilir LOCK Klipsli (max 30 W
tip klemens kutusu ile donatilmistir. Kurucunun isini kolaylastirmak icin bir MIEnatlSh (max 15 W)
dizi 6nceden kabla{(lanm@jum erile tedarik edilir. B | Bakin Fio. B
Jumper’ler yandaki klemenslere iliskindir: 70-71, 70-72, 70-74, 76-77, oyutlar aKin rig.
76-79, 81-82, 81-84. Yukarida belirtilen klemensler kullanildiginda, iliskin Sigortalar Bakin Fig. C
jumper’leri ¢cikarin. -
Kombinasyon sayisi: 4 milyar
TEST v —
THALIA P paneli, her acma ve kapama devrini gerceklestirmeden &nce, mars Egﬂ\%%galé?;,%fd'leb”en max radyo | 3
rolelerinin ve glivenlik diizenlerinin (fotoseller) kontroliindi (testini) gerceklestirir. :

Kétiislemeler halinde bagli diizenlerindiizenliislediginive kablajlarikontroledin.  (* Istek tizerine mevcut diger gerilimler)

3) TEKNIK VERILER ¥y|Ialr‘lgla-lzliul'(;vgchiE\lersiy%nIarl: dakileril ud <(€R Read )>
. T -Rea
Gilc kaynad: 220230V 50/60Hz(") tim vericiler asagidakiler ile uyumludur y
Sebeke/alcak gerilim yalitimi > 2MOhm 500V === 4) BORULARIN HAZIRLANMASI Fig. A
isleme sicakhg -10/+55°C 5) KLEMENS KUTUSU BAGLANTILARI Fig. C
- UYARILAR-Kablo ﬁekme ve montajislemlerinde yururliikteki standartlara ve her
Termik koruma Yaziim haltikarda iyi teknik prensiplerine uyun.
Dielektrik sertlik Sebeke/bt 3750V~ 1 dakika boyunca Farkh gerilimler ile beslenen kondiktorler, fiziksel olarak ayrilmali veya en az 1
mm'lik ek yalitim ile uygun sekilde yalitiimalidir.
Motor ¢ikis akimi 7.5A+7.5A max Eond[liktérler,| kIeT\egs ?rin yalktljnlnda ilave bir sabitleme 6ngoriilerek, 6rnegdin
PTI - enetler araciligi ile baglanmalidir.
Motor rdlesi komiitasyon akimi 10A Biitiin baglantikablolari, dagiticidan uygun sekilde uzak tutulmaldir.
Klemens Tanim Tarif
L FAZ .
N NOTR Monofaz besleme 220-230V 50/60Hz(*)
JP5 ! i}
I PRIM TRAFO Primer trafo baglantisi, 220-230V.

Kart besleme:
JP21 SEKTRAFO 24V~ Sekonder trafo
24V=Tampon akuden besleme

10 MOT1 + Motor 1 baglantisi. Kapanmada gecikmeli faz degisikligi.
1 MOT1 - Fig. E baglantilarini kontrol ediniz
14 MOT2 + Motor 2 baglantisi. Acilmada gecikmeli faz degisikligi.
15 MOT2 - Fig. E baglantilarini kontrol ediniz
20 o AUX 0 konfigire edilebilir ¢ikis - Varsayilan FLASOR. B . .
AUX 0 - BESILI KONTAK 24V (N.O.) | IKINCI RADYO KANALI/ SCA ACIK GIRIS KAPISI IKAZ LAMBASI/ KAPI ISIGI Kumandasi/ BOLGE ISIGI/

(1A MAX) MERDIVEN IS1GI Kumandasi/ ACIK GIRIS KAPISI ALARMI/ FLASOR/ KLIPSLI ELEKTRIKLI KILIT/ MIKNATISLI

21 ELEKTRIKLI KILIT/ BAKIM/ FLASOR VE BAKIM. “AUX cikislarinin konfiglirasyonu” tablosunu referans alin.

AUX 1 - BESILI KONTAK

22 220-230V~ AUX 1 konfigiire edilebilir ¢ikis —‘B(:')LGE ISIGI Cikis Default. o . ) .
(Max 5A) 2.RADYO'K.‘ANALI/ SCA BAHCE GIRIS KAPISI ACI_K IKAZ LAMBAS!/ KAPI 1SIGI/ BOLGE ISIGI/ MERDAIV'EN ISIGI/
BAHCE GIRIS KAPISI ACIK ALARMI/ FLASOR/ KLIPSLI ELEKTRIKLI KILIT/ MIKNATISLI ELEKTRIKLI KILIT.
23 "AUX cikislarinin konfigtirasyonu" tablosunu referans alin.

AUX 2 konfigiire edilebilir cikis - SCA BAHCE GIRIS KAPISI ACIK IKAZ LAMBASI Cikis Default. B
24 2.RADYO KANALI/ SCA BAHCE GIRIS KAPISI ACIK IKAZ LAMBASI/ KAPI ISIGI kumandasi/ BOLGE ISIGl kumandasi/

AUX2 - SERBEST KONTAK (N.O) MERDIVEN ISIGI/ BAHCE GIRIS KAPISI ACIK ALARMI/ FLASOR/ KLIPSLI ELEKTRIKLI KILIT/ MIKNATISLI ELEKTRIKLI
(Max 220-230V 5A) KILIT

25 "AUX cikislarinin konfigiirasyonu" tablosunu referans alin.
AUX 3 konfigiire edilebilir ¢ikis - 2.RADYO KANALI Cikis Default. ) B )
2% i 2.RADYO KANALI/ SCA BAHCE GIRIS KAPISI ACIK IKAZ LAMBASI/ KAPI ISIGI kumandas/ BOLGE ISIGI kumandasi/
AUX3 S(EQE)E(SZT‘“K,?%TAK (NO) | MERDIVEN ISIGI/ BAHCE GIRIS KAPISI ACIK ALARMI/ FLASOR/ KLIPSLI ELEKTRIKLI KILIT/ MIKNATISLI ELEKTRIKLI
KILIT.
27 “AUX cikislarinin konfiglirasyonu" tablosunu referans alin.
Lojik Kilit tipi= 0 - Klipsli elektrikli kilit cikisi 12V===(max 30W). Her agilmada bir impals ile etkinlestirilen
cikis.
28
Lojik Kilit tipi= 1 - Miknatisl elektrikli kilit cikisi 12V===(max 15W). Kapal bahge giris kapisi ile
LOCK 12/24V=== etknlestirilen ghis.____ —
Lojik Kilit tipi= 2 - Klipsli elektrikli kilit ¢ikisi 24V===(max 30W). Her agilmada bir impals ile etkinlestirilen
cikis.
29
Lojik Kilit tipi= 3 - Miknatish elektrikli kilit gikisi 24V===(max 15W). Kapali bahge giris kapis ile etkinlestirilen
cikis.
< 41 + REF SWE Ortak limit svici
W
:gl- E R 42 SWC 1 SWC1 motor 1 kapanma limit svici (N.C.).
RS~ 43 SWO 1 SWO1 motor 1 agilma limit svigi (N.C.).
E E ﬁ 23 A 44 SWC 2 SWC2 motor 2 kapanma limit svigi (N.C.).
£mghm
2 3 E E 45 SWO 2 SWO2 motor 2 agilma limit svigi (N.C.).
>
Motor 1 limit svigi kontrolii.
42 W1 Bir telli limit svicleri isletmeli aktliatorler igin.
3 SW2 Motor 2 limit svigi kontrolii.

Bir telli limit svicleri isletmeli aktlatorler igin.

72 - THALIAP

D814124 0AA01_05



D814124 0AA01_05

KURMA KILAVUZU
Klemens Tanim Tarif
40 - REF SWE Ortak limit svigi
42 SW1 Motor 1 limit svici kontrol.
43 SW2 Motor 2 limit svici kontrolu.
40 - REF SWE Kodlayici Gli¢ Kaynad), Beyaz kablo
41 + REF SWE Kodlayici Gli¢ Kaynag, Kahverengi kablo
Motor 1 Kodlayici Sinyali, Yesil kablo
42 ENC M1 AJPSO kopruyu kapatin
Motor 2 Kodlayici Sinyali, Yesil kablo
43 ENC M2 AJPN kopruyi kapatin
50 24V-
Aksesuar besleme cikisi.
51 24V+
52 24 Vsafet Test edilmis guivenlik cihazlari icin besleme cikisi (fotosel vericisi ve hassas glivenlik kenari vericisi).
Sadece manevra devri esnasinda etkin cikis.
60 Ortak Ortak girisler IC 1 ve IC 2
Konfigtire edilebilir kumanda girisi 1 (N.O.) - Default START E.
61 IC1 START E / START |/ OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
"Kumanda girislerinin konfigiirasyonu" tablosunu referans alin.
Konfigtire edilebilir kumanda girisi 2 (N.O.) - Default PED.
62 IC2 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
"Kumanda girislerinin konfigiirasyonu" tablosunu referans alin.
63 Ortak Ortak girigler IC3 ve IC 4
Konfigiire edilebilir kumanda girisi 3 (N.O.) - Default OPEN.
64 IC3 START E/ START |/ OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
"Kumanda girislerinin konfigiirasyonu" tablosunu referans alin.
Konfigtre edilebilir kumanda girisi 4 (N.O.) - Default CLOSE.
65 IC4 START E/ START I/ OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
"Kumanda girislerinin konfigiirasyonu" tablosunu referans alin.
70 Ortak Ortak girisler STOP, SAFE 1 ve SAFE 2
Kumanda, manevrayi keser. (N.C.)
71 STOP Kullanilmadiginda jumper'i takil birakin.
Konfigtire edilebilir gtivenlik girisi 1 (N.C.) - Default PHOT.
72 SAFE 1 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2/ BAR OP / BAR OP TEST /

BAR 8K2 OP/BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL
"Guvenlik giriglerinin konfiglrasyonu" tablosunu referans alin.

73 FAULT 1 SAFE 1'e bagh glivenlik cihazlarinin test girisi.

Konfigure edilebilir gtivenlik girisi 2 (N.C.) - Default BAR.
PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2/ BAR OP / BAR OP TEST /

74 SAFE2 BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CL TEST / BAR 8K2 CL
"Guvenlik girislerinin konfiglirasyonu" tablosunu referans alin.

75 FAULT 2 SAFE 2'ye bagli glivenlik cihazlarinin test girisi.

76 Ortak Ortak girisler SAFE 3 ve SAFE 4
Konfiguire edilebilir gtivenlik girisi 3 (N.C.) - Default PHOT OP.

77 SAFE 3 PHOT/PHOTTEST/ PHOT OP / PHOT OPTEST/ PHOT CL/ PHOT CLTEST/BAR/BAR/TEST/BAR OP /BAROPTEST /BARCL /BARCLTEST/
"Guvenlik giriglerinin konfiglrasyonu" tablosunu referans alin.

78 FAULT 3 SAFE 3'e bagh glivenlik cihazlarinin test girisi.
Konfigiire edilebilir gtivenlik girisi 4 (N.C.) - Default PHOT CL.

79 SAFE 4 PHOT/PHOTTEST / PHOT OP / PHOT OPTEST / PHOT CL./ PHOT CLTEST/BAR/BAR/TEST/BAR OP /BAR OPTEST/BARCL/ BARCLTEST /
"Guvenlik giriglerinin konfiglrasyonu" tablosunu referans alin.

80 FAULT 4 SAFE 4'ye bagli glivenlik cihazlarinin test girisi.

81 Ortak Ortak girigler SAFE 5 ve SAFE 6
Konfigure edilebilir gtivenlik girisi 5 (N.C.) - Default PHOT.

82 SAFE 5 PHOT/PHOTTEST/ PHOT OP / PHOT OPTEST/ PHOT CL/ PHOT CLTEST/BAR/BAR/TEST/BAR OP /BAROPTEST/BARCL /BARCLTEST/
"Guvenlik giriglerinin konfiglrasyonu" tablosunu referans alin.

83 FAULT 5 SAFE 5'e bagh glivenlik cihazlarinin test girisi.
Konfigure edilebilir gtivenlik girisi 6 (N.C.) - Default BAR.

84 SAFE 6 PHOT/PHOTTEST/ PHOT OP / PHOT OPTEST/ PHOT CL/ PHOT CLTEST/BAR/BAR/TEST/BAR OP /BAROPTEST/BARCL /BARCLTEST/
"Guvenlik girislerinin konfiglirasyonu" tablosunu referans alin.

85 FAULT 6 SAFE 6'ye bagli glivenlik cihazlarinin test girisi.

v ANTEN Anten girisi.
433MHZz'e ayarlanmis bir anten kullanin. Anten-Alici baglantisi icin RG58 koaksiyel kablo kullanin. Antenin yakininda metal
kitlelerin bulunmasi, radyo sinyallerinin alisini olumsuz etkileyebilir. Verici kapasitesinin yetersiz olmasi halinde, anteni daha

# SHIELD uygun bir pozisyona tasiyin.

AUX cikiglarinin konfigiirasyonu

Lojik Aux= 0 - 2. RADYO KANALI gikisi.
Kontak, 2. radyo kanalinin etkinlestirilmesinde 1 saniye boyunca kapali kalir.

Lojik Aux= 1 - SCA ACIK GIRIS KAPISI IKAZ LAMBASI Cikist.
Kontak, agilma esnasinda ve agik kanat ile kapali, kapanma esnasinda aralikli, kapali kanat ile agik kalir.

Lojik Aux= 2 - KAPI ISIGI kumanda cikist.
Kontak, son manevradan sonra 90 saniye boyunca kapali kalir.

Lojik Aux= 3 - BOLGE ISIGI kumanda ¢ikisi.
Kontak, manevranin tiim siiresi boyunca kapali kalir.

Lojik Aux= 4 - MERDIVEN ISIGI ¢ikist.
Kontak, manevra baslangicinda 1 saniye boyunca kapali kalir.

Lojik Aux= 5 - BAHCE GIRIS KAPISI ACIK ALARMI ¢ikis.
Kanadin, ayarlanmis TCA'ya gore iki kat stire boyunca acik kalmasi halinde kontak kapali kalir.

Lojik Aux= 6 - FLASOR icin ¢ikis.

Kontak, kanatlarin hareket ettirilmesi esnasinda kapali kalir.
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Lojik Aux= 7 - KLIPSLI ELEKTRIKLI KILIT igin cikis.
Kontak, her acilmada 2 saniye boyunca kapali kalir.
Lojik Aux= 8 - MIKNATISLI ELEKTRIKLI KILIT icin cikis.

Kontak, bahce giris kapisi kapali oldugunda kapali kalir.

Aux= 9 Lojigi - BAKIM CikisI.

Kontak, bakim talebini bildirmek i¢in Bakim parametresinde diizenlenmis degere ulasilana kadar kapali kalir.

Aux= 10 Lojigi - FLASOR VE BAKIM Cikisl.

Kontak, kanatlarin hareket ettirilmesi esnasinda kapali kalir. Bakim parametresinde diizenlenmis degere ulasiimasi halinde, manevra sonunda, kapali kanat ile kontak, bakim talebini

Kumanda girislerinin konfigiirasyonu

Lojik IC= 0 - Start E olarak konfigire edilmis giris. Lojik MOV uyarinca isleme. SEEP-bY-5EEP MauElMak. Trafik lambasi isletmesi icin dis start.

Lojik IC= 1 - Start | olarak konfigiire edilmis giris. Lojik MOV uyarinca isleme. SEEP-bY-5EEP MauElnk. Trafik lambasi isletmesi icin ig start.

Lojik IC= 2 - Open olarak konfigiire edilmis giris.

Kumanda, bir agma gerceklestirir. Girisin kapali kalmasi halinde kanatlar, kontagin acilmasina kadar acik kalirlar. Kontak agikken otomasyon, tca siiresi (etkin ise) sonrasinda kapatir.
Lojik IC= 3 - Close olarak konfigtire edilmis giris.

Kumanda, bir kapatma gerceklestirir.

Lojik IC= 4 - Ped olarak konfigtire edilmis giris.

Kumanda, kismi bir yaya girisi agma gerceklestirir. Lojik MOV uyarinca isleme. SEEP-bY-5EEP MauElMnk

Lojik IC= 5 - Timer olarak konfigtire edilmis giris.

Open'a benzer isleme, fakat kapanma, sebekeden besleme kesilmesi sonrasinda da garanti edilir.
Lojik IC= 6 - Timer Ped olarak konfigure edilmis giris.

Kumanda, kismi bir yaya girisi agma gerceklestirir. Girisin kapali kalmasi halinde kanat, kontagin agilmasina kadar acik kalir. Girisin kapal kalmasi ve Start E, Start | veya Open
kumandalarindan birinin etkinlestirilmesi halinde, komple bir manevra gerceklestirilir ve sonra yaya girisi agma yeniden diizenlenir. Kapanma, sebekeden besleme kesilmesi sonrasinda da garanti edilir.

Giivenlik girislerinin konfigiirasyonu

Lojik SAFE= 0 - Phot, fotosel olarak konfigiire edilmis giris test edilmemis (*). (Fig. F, Ref. 1).
Ek test kontagi ile donatilmamis olan cihazlarin baglantisini saglar. Kararma halinde, fotoseller gerek acilmada gerekse kapanmada etkindirler. Kapanma esnasinda fotoselin kararmasi,
sadece fotoselin serbest kalmasindan sonra hareketi ters cevirir. Kullanilmadiginda jumper'i takil birakin.

Lojik SAFE= 1 - Phot test, test edilmis fotosel olarak konfigure edilmis giris. (Fig. F, Ref. 2).
Manevra baslangicinda fotosellerin testini etkinlestirir. Kararma halinde, fotoseller gerek agiimada gerekse kapanmada etkindirler. Kapanma esnasinda fotoselin kararmasi, sadece
fotoselin serbest kalmasindan sonra hareketi ters cevirir.

Lojik SAFE= 2 - Phot op, sadece acilmada etkin fotosel olarak konfigtire edilmis giris test edilmemis (*) (Fig. F, Ref. 1).
Ek test kontagi ile donatilmamis olan cihazlarin baglantisini saglar. Kararma halinde, kapanmadaki fotoselin islemesi devre disi birakilir. Agilma asamasinda, fotoselin kararma stiresi
boyunca hareketi bloke eder. Kullaniimadiginda jumper'i takili birakin.

Lojik SAFE= 3 - Phot op test, sadece acilmada etkin test edilmis fotosel olarak konfiglre edilmis giris (Fig. F, Ref. 2).

Manevra baslangicinda fotosellerin testini etkinlestirir. Kararma halinde, kapanmadaki fotoselin islemesi devre disi birakilir. Agilma asamasinda, fotoselin kararma suiresi boyunca
hareketi bloke eder.

Lojik SAFE= 4 - Phot cl, sadece kapanmada etkin fotosel olarak konfiglire edilmis giris test edilmemis (*) (Fig. F, Ref. 1).

Ek test kontagi ile donatilmamis olan cihazlarin baglantisini saglar. Kararma halinde, agiimadaki fotoselin islemesi devre disi birakilir. Kapanma asamasinda derhal ters gevirir.
Kullanilmadiginda jumper'i takili birakin.

Lojik SAFE= 5 - Phot cl test, sadece kapanmada etkin test edilmis fotosel olarak konfigtire edilmis giris (Fig. F, Ref. 2).
Manevra baslangicinda fotosellerin testini etkinlestirir. Kararma halinde, agilmadaki fotoselin islemesi devre disi birakilir. Kapanma asamasinda derhal ters cevirir.

Lojik SAFE= 6 - Bar, hassas guvenlik kenari olarak konfigure edilmis giris test edilmemis (*) (Fig. F, Ref. 3).
Ek test kontagi ile donatilmamis olan cihazlarin baglantisini saglar. Kumanda, hareketi 2 saniye boyunca ters cevirir. Kullaniimadiginda jumper'i takili birakin

Lojik SAFE= 7 - Bar, test edilmis hassas glivenlik kenari olarak konfigtire edilmis giris (Fig. F, Ref. 4).
Manevra baslangicinda hassas gtivenlik kenarlarinin testini etkinlestirir. Kumanda, hareketi 2 saniye boyunca ters cevirir.

Lojik SAFE= 8 - Bar 8k2 olarak konfiglire edilmis giris (Fig. F, Ref. 5). 8K2 rezistif kenar icin giris.
Kumanda, hareketi 2 saniye boyunca ters cevirir.

Lojik SAFE=9 Bar op olarak konfiglre edilmis giris, sadece agilmada etkin tersinme ile hassas guvenlik kenari, kapanma sirasinda etkin kilinir ise, otomasyonun durdurulmasini (STOP)
Eergekle§tlr|r§F| .F, rif. 3). . B B . . . . .

k test kontagi ile donatiimamis olan cihazlarin baglantisini saﬁ;lar. Acllma asamasinda yapilan midahale 2 saniye boyunca hareketin tersinmesine neden olur, kapanma asamasinda
mudahale durmaya neden olur. Kullaniimadiginda jumper'i takili birakin.

Lojik SAFE=10 Bar 08 test olarak konfigtire edilmis giris, sadece acilmada etkin tersinme ile test edilmis hassas glivenlik kenari, kapanma sirasinda etkin kilinir ise, otomasyonun
durdurulmasini (STOP) gerceklestirir ﬁFlgi(.F, rif. 4). L . . . . X .

Manevra baslangicindahassas guivenlikkenarlarinin testini etkinlestirir. Agilma asamasinda yapilan miidahale 2 saniye boyunca hareketin tersinmesine neden olur, kapanma asamasinda
mudahale durmaya neden olur.

Lojik Skll\FI%_:] 1(ParF8k_% %T olarak konfiglre edilmis giris, sadece agilmada etkin tersinme ile glivenlik kenari 8k2 , kapanma sirasinda etkin kilinir ise, otomasyonun durdurulmasini (STOP)
erceklestirir (Fig.F, rif. 5).
ﬂqua agamasmgda yapilan midahale 2 saniye boyunca hareketin tersinmesine neden olur, kapanma asamasinda miidahale durmaya neden olur.

Lojik ?(/l\FI%_:J ZgFBachI_?Ig)rak konfigure edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile hassas gtvenlik kenari, agilma sirasinda etkin kilinir ise, otomasyonun durdurulmasini (STOP)
erceklestirir (Fig.F, rif. 3).

Ek"tgest k?)ntagl ile donatilmamis olan cihazlarin baglantisini sa?lar. Kapanma asamasinda yapilan miidahale 2 saniye boyunca hareketin tersinmesine neden olur, agcilma asamasinda

mudahale durmaya neden olur. Kullaniimadiginda jumper'i takili birakin

LSo'icl)<F§)AFE=1 ﬁIBaE_cI.te(é.tolzarafkli?nﬁgure edilmisgiris, sadece kapanmada etkin tersinmeile test edilmis hassas gtivenlik kenari, agilmasirasinda etkin kilinirise, otomasyonun durdurulmasini
erceklestirir (Fig.F, rif. 4).
S\Aqnew% b%lan%mnda assas guvenlik kenarlarinin testini etkinlestirir. Kapanma asamasinda yapilan miidahale 2 saniye boyunca hareketin tersinmesine neden olur, agilma asamasinda
mudahale durmaya neden olur.

Lojik SkIAF%':'] ltFBarFBk% gl)olarak konfigiire edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile gtivenlik kenari 8k2 , agilma sirasinda etkin kilinir ise, otomasyonun durdurulmasini (STOP)
erceklestirir (Fig.F, rif. 5).
ﬂapganmg a§amagsmda yapilan miidahale 2 saniye boyunca hareketin tersinmesine neden olur, acilma asamasinda miidahale durmaya neden olur.

(*) Dogrulanmamis yontemde baglanmis, (EN12453 Standardi tarafindan belirlenmis oldugu gibi) “D” tipi sistemlerin kurulmasi halinde, en az alti ayda
bir siklik ile zorunlu'bir bakim yapilmasini sart kosunuz.
6) MOTOR BAGLANTISI Fig. E

7) GUVENLIK CIHAZLARI
Not: Sadece serbest anahtarlama kontakli alici giivenlik cihazlari kullanin.

7.1) TEST EDILMi$ CIHAZLARFiG. F
7.2) KONTROL EDILMEMIS$ 1 GiFT FOTOSEL BAGLANTISI SEK.D1 Ekran programlama diizeneginde lisan ayarini yapmanizi saglar.
7.3) KONTROL EDILMIS$ 1 CiFT FOTOSEL BAGLANTISI SEK.D2 8.6) AUTOSET (ALEaSEE) MENUSU

. - « Ozel meniye giderek, otomatik bir ayarlama islemini baslatin.
8) MENULERE GIiRiS: FIG. 1 .

OKbutonuna basildiginda yandaki mesaj gorintilenir”...........! ”;santral, biraciima
8.1) PARAMETRE (PRr A7) MENUSU (TABLO “A” PARAMETRELER)
8.2) LOJIK (Lol ic) MENUSU (TABLO “B” LOJIKLER)

hareketini kumanda eder ve bunu bir kapanma hareketi izler; bu esnada kapinin
8.3).RADYO (rAd ‘o) MENUSU (TABLO “C” RADYO)

hareketi icin gerekli minimum tork degeri otomatik olarak ayarlanir.
Autoset icin gerekli manevra sayisi 1 ile 3 arasinda

- ONEMLI NOT: BELLEGE KAYDEDILMIS BIRINCi VERIiCiYi, ANAHTAR

(MASTER) ISARETI ILE ISARETLEYIN.

dz%%i&ebihr.
Bu asama esnasinda fotosellerin kararmasini ve de START, STOP kumandalarinin
BIRINCI VERICI, ELLE PROGRAMLAMA HALINDE ALICININ ANAHTAR KODU'NU

talimatlarini ve alici programlamalari genel kilavuzunu referans olarak alin.

8.4) DEFAULT (JEFRULE) MENUSU

Brengt de centrale terug naar de vooraf ingestelde DEFAULT-waarden. Na het
herstel is het noodzakelijk een nieuwe AUTOSET uit te voeren.

8.5) LISAN (LARGUALE) MENUSU

ve ekranin kullaniimasini 6nlemek 6nemlidir.

Bu iflemin sonunda kontrol santrali, optimal tork degerlerini otomatik olarak
tahsiseder; bukod, radyo vericilerin bir sonrakiklonlanmasini gerceklestirebilmek
icin gereklidir.

ayarlar. Bunlari kontrol edin ve gerekmesi halinde programlamada belirtildigi gibi
Ayrica Clonix entegre alici, birka¢ 6nemli ileri fonksiyonellige sahiptir:

deg“i:i)gtirin.
IKKAT!! EN12445 standardinda belirlenen noktalarda 6l¢iilen carp-
«~ Master vericinin klonlanmasi (rolling-code (atlamali) veya sabit kod).

+ Aliclya 6nceden girilmis vericilerin degistirilmesi icin klonlama.

« Vericilerin veri tabani yonetimi.

- Alici gruplari yénetimi.

Bu ileri fonksiyonelliklerin kullanimi icin, tniversal avugici programlayicinin
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ma kuvveti degerinin, EN 12453 standardinda belirtilenin altinda
oldugunu kontrol edin.
Carpma kuvveti, sekil degistirebilen kenarlarin kullanimi araciligi ile
azaltilabilir.
DIKKAT!! EN12445 standardindabelirlenen noktalardaélqﬁlenéarpma
huvvetide'erinin,EN12453standardlndabelirtileninaltlndaol ugunu
ontrol edin.
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8.7) KURMA KONTROL SIRASI

1. AUTOSET (*) manevrasini gerceklestirin.

2. Carpma kuvvetini kontrol edin: limitlere (**) uygun olmasi halinde

madde 10'a gidin, aksi takdirde

3. Gerekli olmasi halinde, hiz ve duyarlilik (kuvvet) parametrelerini uyarlayin:

Parametreler tablosuna bakin.

4. Carpma kuvvetini tekrar kontrol edin: limitlere (**) uygun olmasi halinde

madde 10'a gidin, aksi takdirde

5. Pasif bir glvenlik kenari uygulayin.

6. Carpma kuvvetini tekrar kontrol edin: limitlere (**) uygun olmasi halinde

madde 10'a gidin, aksi takdirde

7. Basinca duyarli koruma mekanizmalarini veya elektro duyarli mekanizmalari

(6rnegin aktif gtvenlik kenari) (**) uygulayin

8. Carpma kuvvetini tekrar kontrol edin: limitlere (**) uygun olmasi halinde

madde 10'a gidin, aksi takdirde .

9. Isletme mekanizmasinin hareket ettirilmesine sadece “Insan mevcut”

modunda izin verin

10. Manevra alaninda mevcudiyet algilama mekanizmalarinin hepsinin dogru
alistiklarini kontrol edin

?*) Autoset gerceklestirmeden dnce biitlin montaj ve emniyete alma i?lemlerinin,

motorizasyon kilavuzunda yer alan kurma uyarilarinda belirtilenlere uygun

olarak dogru sekilde uyc_?ulanm| oldugunu kontrol edin.

(**) Risk analizlerine bagli olarak her halukarda duyarli koruma mekanizmalarinin

uygulanmasi gerekli olabilir.

8.8) SINIR ANAHTARI AYARI MENUSU (-EL. Fc)

Kodlayiciya sahip motorlaricin siniranahtari ayarinin yapilmasini saglar, bagimsiz
sinir anahtari kablolarina sahip motorlar icin ise daha sonraki sinir anahtari ayari
icin kanadin dogru sekilde konumlanmasini saglar. Belirtiimeyen motorlar icin
men etkin degildir ve ekranda “kullanilamaz” mesaji goruntilenir.

NOT: bu hareketler diisiik hizda insan var modunda ve gtivenlik donanimlarinin
mudahalesi olmadan gerceklestirilir.

8.8.1) GIUNO ULTRA BT A20, GIUNO ULTRA BT A50

Ekrandaki “+/-“ tuslarini kullanarak kanadi istenen konuma getirin. Sinir
anahtarlarini ayarlamak icin GIUNO ULTRA motoru kilavuzundaki sinir anahtarini
ayarlama ile ilgili ayarlarin ele alindigi béliime basvurunuz.

8.8.2) E5BT A12,E5BTA18

Ekrandaki “+/- tuslarini kullanarak kanadi ekranda belirtilen konuma (Agilma
veya kapanma) getirin. Istenen konuma ulastiktan sonra OK tusu ile konumu
onaylayin.E5 moforlarindakanatkapiyiitmek suretiyle manuel olarak siniranahtari
konumuna getirilebilir, aridndan kapryr mekanik durdurucuya dayanana kadar
“+/-" tuslarrile hareket ettirin. OK tusu veya uzaktan kumanda (daha 6nceden

8.9) ISTATISTIKLER MENUSU

Kartin sirimiind, toplam manevra sayisini ((Uzl(jk), bellege kaydedilmis radyo
kumanda sayisini ve son 30 hatay1 goriintiilemeyi saglar (ilk 2 sayi pozisyonu,
son 2 sayi hata kodunu belirtir). 01 sayili hata en yeni hatadir.

8.10) SIFRE MENUSU

Kartin U-link agi yoluyla pro,?(ramlanmam i%{in bir sifre ayarlanmasina izin verir.
1,2,3,4 olarak duizenlenmis “/KORUMA SEVIYESI” lojigi ile programlama mentile-
rine erismek icin sifre taIeE edilir. 10 ardil basarisiz erisim denemesinden sonra,
yeni bir deneme icin 3 dakika beklenmesi gerekir. Bu siire esnasinda her erisim
denemesinde ekran “BLOC" goriintiiler. Varsayilan sifre 1234'tar.

9) KAPANMA LiMiT sviEi BASKISI Fig. G Ref. A-B
ACILMA YONU Fig. Fig.

10) GENISLEME KARTLARI VE SURUM > V1.40 UNIVERSAL AVUCICi
PROGRAMLAYICI ILE BAGLANTI (Fig. H) Spesifik kilavuza bakin.

11) U-LINK OPSIYONEL MODULLER

U-link modiillerinin bilgilerini referans olarak aliniz.

Bazimodauillerin kullanimi, radyo kapasitesininazalmasinaneden olur.Tesisi, 433MHz
frekansinda akortlanmis uygun anten ile uyarlayiniz.

12) FABRIKA DUZENLEMELERININ YENIDEN DUZENLENMESI (Fig.l)

DIKKAT Kontrol iinitesinifabrikada onceden ayarlanmis degerlere gerigetirir
ve bellekteki biitiin radyo kumandalar silinir.

DIKKAT! Hatali bir ayar kisilere, hayvanlara veya esyalara hasarlar verebilir.
- Kartin gerilimini kesin (Fig.| rif.1)

- Stop girisini agin ve - ve OK tuslarina ayni anda basin (Fig.l rif.2)

- Kartagerilim verin (Fig.| rif.3)

- Ekran, RST goruntiler; 3s icinde OK tusuna basarak onay verin (Fig.! rif.4)

- Prosedurilin sona ermesini bekleyin (Fig.| rif.5)

- Prosedur sona erdi (Fig.| rif.6)

DiKKAT! Hatali bir axar kisilere, hayvanlara veya esyalara hasarlar verebilir.
DIKKAT: EN12445 standardinda belirlenen noktalarda él¢iilen carpma
kuvvetidegerinin, EN 12453 standardindabelirtileninaltindaoldugunu

rol edin.
Carpma kuvveti, sekil degistirebilen kenarlarin kullanimi araciligi ile

azaltilabilir. o L . .
Daha iyi bir sonug elde etmek icin autoset’in stikunet konumundaki (yani art
arda yapilmis cok sayidaki hareketler nedeniyle asiri 1sinmamis) motorlar ile
gerceklestiriimesi tavsiye edilir.

hafizaya alinan) ile konumu onaylayin.

TABLO “A” - PARAMETRE MENUSU - (PR-AM)

Parametre Min. | Max. | Default | Kisisel Tanim Tarif
oPEn dELRY Motor 2 acilma - . ) i
L IPE 0 10 3 gecikme siresi [sn] Motor 1'e gére motor 2'nin agilmada gecikme siiresi.
) ) Motor 2ye gére motor 1'in kapanmada gecikme stiresi.
el5 ?’ELHH 0 25 6 ,ggitlfnrql I;Sf;?gﬁ] NOT:eger stire maksimuma ayarlanirsa, motor 1 calismaya baslamadan 6nce motor 2’'nin tamamen
£ NE 9 kapanmasini bekler.
EcR 0 120 10 Otorgg:;l;rg?‘?nma Otomatik kapanma 6ncesi bekleme siiresi.
ErFLGRE Trafik lambasi
N : 1 180 40 bélgesini bosaltma | Trafik lambasi tarafindan diizenlenen trafige iliskin bolgenin bosaltiima suresi.
clrk stiresi [sn]
Toplam strokun ytizde biriminde ifade edilmis, motorun/motorlarin agiimada yavaglama alani.
DIKKAT: Parametre degistirildikten sonra, kesintisiz komple bir manevra yapilmasi gerekli olacaktir.
. DIKKAT: Ekran lizerinde "SET" bulundugunda, engel algilama etkin degildir.
ofd {5t 0 50 10 Agllmada yavaslama | DIKKAT: stop pimleri entegre olan akttatorler ile 5" izerinde bir degerde yavaslamanin
Sl ol alani [%] daima etkin olmasi zorunludur
DIKKAT: GIUNO’da yavaslama alani hareket sensorleri ile ayarlanir
DIKKAT: ELI BT A35 motor tipi icin yavas harig tutul Z; %10’un altindaki degerler %10
olarak kabul edilecektir.
Toplam strokun ytizde biriminde ifade edilmis, motorun/motorlarin kapanmada yavaglama alan.
DIKKAT: Parametre degistirildikten sonra, kesintisiz komple bir manevra yapilmasi gerekli olacaktir.
Yy g DIKKAT: Ekran lizerinde "SET" bulundugunda, engel algilama etkin degildir.
cld ik 0 50 10 Kapanmada glKKAT:lftopIplmlerl entclegée olan aktuatorler ile 5” izerinde bir degerde yavaslamanin
Y yavaslama alani [%] | daima etkin olmasi zorunludur
atol DIKKAT: GIUNO’da yavaglama alani hareket sensorleri ile ayarlanir
ATTENZIONE : per Tipo motore ELI BT A35 il rallentamento non é escludibile; valori minori del
10% saranno considerati al 10%.
Toplam strokun ytizde biriminde ifade edilmis, motorun/motorlarin gerek acilmada gerekse
kapanmada yavaslama alani (isleme hizindan yavaslama hizina gegis).
d ISEdECEL 0 50 15 Yavaslama alani [%] | DIKKAT: Parametre degistirildikten sonra, kesintisiz komple bir manevra yapilmasi gerekli
olacaktir.
DIKKAT: Ekran iizerinde "SET" bulundugunda, engel algilama etkin degildir.
(=13
Eggs :ﬁ',: 10 929 929 Kismi acilma M1 [%] | PEDyayakumandasininetkinlestiriimesinden sonratoplamaciimayagéreytizde olarakkismiacilmaalani.
Ny
Acilmada kanat/kanatlar tarafindan uygulanan giic. Bir engel alarmi olusturmadan 6nce, autoset
esnasinda bellege kaydedilmis (ve daha sonra glincellenmis) olan haricinde cekilen gli¢ ytizdesini
temsil eder.
Acilmada kanadin/ | Pagametre, autoset tarafindan otomatik olarak ayarlanir.
aPForcE 1 929 50 K P 4
d anatlarin glicli [%]

DIKKAT: Darbe giicii iizerinde dogrudan etki gosterir: Ayarlanmis diger deger ile
yiirarliikteki giivenlik kurallarina uyuldugunu kontrol edin (*). Gerekli olmasi halinde,
ezilmeyi onleyici giivenlik cihazlari kurun (¥*).

Kapanmada kanat/kanatlar tarafindan uygulanan glic. Bir engel alarmi olusturmadan énce, autoset
esnasinda bellege kaydedilmis (ve daha sonra glincellenmis) olan haricinde gekilen glic ytizdesini
temsil eder.
G 1 99 50 kangiﬁr?/r;r::adt?ann Pagametre, autoset tarafindan otomatik olarak ayarlanir.
glic [%] A DIKKAT: Darbe giicii iizerinde dogrudan etki gosterir: Ayarlanmis diger deger ile
yiirurliikteki giivenlik kurallarina uyuldugunu kontrol edin (*). Gerekli olmasi halinde,
ezilmeyi dnleyici glivenlik cihazlar kurun(**).
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Parametre Min. | Max. | Default | Kisisel Tanim Tarif
Motor/motorlar tarafmd_ap e.ag.lln‘]ada ulasilmasi m.(Jrr)k’Un maksimu’m hizin ytizdesi. .

P SPEEJ 15 29 29 Acilmadaki hiz [%] 0DIIEI’(CI:‘II\('[I:I’Parametre degistirildikten sonra, kesintisiz komple bir manevra yapilmasi gerekli
DiKKAT: Ekran iizerinde "SET" bulundugunda, engel algilama etkin degildir.

) Motor/motorlar tarafindan kapanmada ulagilmasi mimkiin maksimum hizin ytizdesi.

-l SPEE4 15 29 29 Kapanr’[r;/e;]dam hiz oDII;(CIEII\(':'I:rParametre degistirildikten sonra, kesintisiz komple bir manevra yapilmasi gerekli
DIiKKAT: Ekran iizerinde "SET" bulundugunda, engel algilama etkin degildir.
Maksimum isleme hizinin yiizdesinde ifade edilmis, yavaslama asamasinda agilmada ve kapanmada
motorun/motorlarin hizi.
DIKKAT: Parametre degistirildikten sonra, kesintisiz komple bir manevra yapilmasi gerekli

Staols SPEEM| 15 99 25 Yavaslama hizi [%] | olacaktir.

DIKKAT: Ekran iizerinde "SET" bulundugunda, engel algilama etkin degildir.
DIKKAT: ELI BT A35 tipi motor icin yavaslama hari¢ tutulamaz; %50'nin tizerindeki degerler
%50 kabul edilecektir.

TR nEE- Bakim esigi manevra | .\ y1tan sonra, Bakim veya Flasér ve Bakim olarak konfigiire edilmis AUX cikis izerinde bak

A in , ya Flasor ve Bakim olarak konfigiire edilmis cikis tizerinde bakim

nRncE 0 250 0 sayist E;rtclyzglir]akr]nlama yapilmasinin gerekli oldugunun bildirildigi manevra sayisini diizenlemeyi saglar

(*) Avrupa Birligi cercevesinde giig limitleri icin EN12453 standardini ve 6l¢ii metodu icin EN12445 standardini uygulayin.
(**) Carpma kuvveti, sekil degistirebilen kenarlarin kullanimi araciligi ile azaltilabilir.

TABLO “B” - LOJiK MENUSU - (Lol ic)

Yapilmig
Lojik Tanim Default | ayarlamayi Secenekler
isaretleyin
0 Motorlar etkin degil
1 ELI 250 BT
2 PHOBOS N BT
3 IGEA BT
4 YONETILMIYOR
5 YONETILMIYOR
6 SUB BT
Motor tipi 7 KUSTOS BT A - PHOBOS BT A
0 8 GIUNO ULTRA BT A20 - GIUNO ULTRA BT A 50
fokar ESPE | (Karta bagh motor 9 VIRGO SMART BT A- 5 tel
tipini ayarlayin) 10 VIRGO SMART BT A - 3 tel
11 E5BT A18
12 E5BT A12
13 ELI BT A40 + FCE
14 ELI BT A35 + FCE
15 ELI BT A40
16 ELI BT A35
- Otomatik o 0 Lojik etkin degil
© Kapanma Siiresi 1 Otomatik kapanmayi etkinlestirir
0 Lojik etkin degil
FRSE LS Hizli kapanma 0 ) J — - -
) 1 Ayarlanmis TCA'nin sonunu beklemeden 6nce, fotosellerin serbest birakilmasindan 3 saniye sonra kapatir
Start E, Start |, Ped olarak konfiglire edilmis
0 girisler 4 adim lojigi ile igler. Adim adim har.
Start E, Start |, Ped olarak konfigiire edilmis 2 ADIM 3 ADIM 4 ADIM
1 girisler 3 adim lojigi ile isler. Kapanma asamasi
esnasindaki impals, hareketi ters cevirir. KAPALI ACAR ACAR ACAR
5 = R S = Adim adim 0 KAPANMADA STOP
n n hareketi
fouEfink — ACIK KAPATIR | KAPATIR
Start E, Start |, Ped olarak konfiglre edilmis KAPATIR
2 girisler 2 adim lojigi ile isler. Her impalsta ACILMADA STOP +TCA | STOP +TCA
hareketi ters gevirir.
STOP
SONRASI ACAR ACAR ACAR
" 0 Yanip sénen isik, motorun/motorlarin harekete ge¢mesi ile ayni anda yanar.
PrE-RLAN 6n alarm 0 pEn it
1 Yanip sonen isik, motorun/motorlarin harekete gegmesinden yaklasik 3 saniye 6nce yanar
0 impalsli isleme.
insan Mevcut isleme.
Giris 61, OPEN UP olarak konfigure edilir.
1 Giris 62, CLOSE UP olarak konfigiire edilir.
OPEN UP veya CLOSE UP tuslari basili tutulduklari stirece manevra devam eder.
hold-Ea-rlin insan mevcut 0 DIKKAT: Giivenlik diizenleri etkin degil.

Emergency insan Mevcut isleme. Normalde impalsli isleme.
Kartin, gtivenlik diizenlerinin (fotosel veya glivenlik kenari, Er0x) testlerinde art arda 3 kez basarisiz olmasi halinde,
OPEN UP veya CLOSE UP tuslari serbest birakilana kadar etkin konumda kalan Insan Mevcut isleme etkinlestirilir.

2 Giris 61, OPEN UP olarak konfigtire edilir.

DiKKAT: Emergency insan Mevcut ile giivenlik dii

Girjs 62, CLOSE UP olarak konfigiire edilir.

leri etkin k da degildir.
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Yapilmis
Lojik Tanim Default | ayarlamay Secenekler
) Y Yl ¢
isaretleyin
Agilmada 0 Start E, Start |, Ped olarak konfigiire edilmis girislerin impalsi, acilma esnasinda etkiye sahiptir.
bl aPEn impalslari bloke 0
et 1 Start E, Start |, Ped olarak konfigiire edilmis girislerin impalsi, acilma esnasinda etkiye sahip degildir.
bl EcR TCA'da impalslan 0 0 Start E, Start |, Ped olarak konfigiire edilmis girislerin impalsi, TCA molasi esnasinda etkiye sahiptir.
telk (== bloke et Start E, Start |, Ped olarak konfigiire edilmis girislerin impalsi, TCA molasi esnasinda etkiye sahip degildir.
Kapanmada 0 Start E, Start I, Ped olarak konfiglire edilmis girislerin impalsi, kapanma esnasinda etkiye sahiptir.
thl. clLoSE impalslari bloke 0
et 1 Start E, Start I, Ped olarak konfiglre edilmis girislerin impalsi, kapanma esnasinda etkiye sahip degildir.
0 Lojik etkin degil
Acilmada kog Bahge giris k | klestirmeden 6 ki da yaklasik 2 saniye b iter. Bu, elektrikli
NI ! o ce giris kapisi, agilmayi gergeklestirmeden 6nce, kapanmada yaklasik 2 saniye boyunca iter. Bu, elektrikli
Al blob coP darbesi 1 kilidin daha kolay ¢6ztlmesini saglar.
ONEMLI - Uygun mekanik stoplar bul diginda, bu fonksiyonu kullanmayin.
0 Lojik etkin degil
FAN Blol cel Kapanmada kog 0 Bahge giris kapisi kapanmayi gerceklestirmeden 6nce, agilmada yaklasik 2 saniye boyunca iter. Bu, elektrikli
S darbesi 1 kilidin daha kolay ¢oztilmesini saglar.
ONEMLI - Uygun mekanik stoplar bulunmadiginda, bu fonksiyonu kullanmayin.
0 Lojik etkin degil
Motorlar bir saatten fazla bir stire tamamen agik veya tamamen kapali pozisyonda kalirlar ise, yaklasik 3
. saniye boyunca durdurma yéniinde etkinlestirilirler. S6z konusu islem her saat gerceklestirilir.
bloc PEFS ISk Blokaji tutma 0 1 ONEMLI NOT: Bu fonksiyon, oleodinamik motorlarda, 8rnegin geceleyin oldugu gibi uzun siireli molalar
esnasinda veya i¢ sizintilar sebebi sicaklik azalmasindan kaynaklanan olasi yag hacmi azalmasini dengeleme
amaci ta.§|r.
ONEMLI - Uygun mekanik stoplar bul diginda, bu fonksiyonu kullanmayin.
0 Hareket, sadece kapanma limit svicinin midahalesi ile durdurulur; bu durumda kapanma limit svigi
miuidahalesinin ince ayarini gerceklestirmek gerekir (Fig. G, Ref. B).
K limi Kapanma mekanik stop mevcudiyetinde kullaniimalidir.
PrESS SLc a.p?nma imit 0 Bu fonksiyon, stop ve geri hareket (amperostop) sensori tarafindan engel olarak kabul edilmeden,
svigine basma 1 kanatlarin mekanik stop tizerindeki baskisini etkinlestirir.
Bu dogrultuda ayak, kapanma limit svicinin algilanmasi sonrasinda veya mekanik stopa kadar birkag saniye
daha strokuna devam eder. Bu sekilde kapanma limit sviclerinin miidahalesi biraz 6ne alinarak, kanatlarin
stop Uzerinde miikemmel hizalanmasi elde edilir (Fig. G, Ref.A).
0 Stop ve geri hareket koruma miidahalesi esigi, ayarlanmis degerde sabit kalir.
Kontrol Uinitesi, her harekete geciste otomatik olarak engel alarminin miidahale esiginin dengelenmesini
gerceklestirir.
icE Ice Fonksiyonu 0 EN12445 standardi cercevesinde 6ngoriilen noktalarda 6lctilen darbe giicti degerinin, EN 12453
1 standardinda belirtilenin altinda oldugunu kontrol edin. Stiphe halinde yardimai giivenlik cihazlarini
kullanin.
Bu fonksiyon, dislik sicakliklar ile isleyen montaj tiirlerinde faydalidir.
DIKKAT: Bu fonksiyon etkinlestirildikten sonra, autoset manevrasi gerceklestirilmesi gerekir.
! Mok 1 tor etki 0 0 Her iki motor (2 kanat) etkin.
motor etkin
HISET 1 Sadece motor 1 (1 kanat) etkin.
Acilis: M1, M2'ye gore erken ¢alismaya bashyor (agilista faz sapma suresi). (Bkz. Sek.E)
0 Kapanis: M2, M1'ye gore erken ¢alismaya bashyor (kapanista faz sapma suresi). (Bkz. Sek.E)
Motor faz Yaya manevrasi M1 tarafindan gerceklestiriliyor
chARLE Mok sapmasinin ters 0 . P SEREEETE ——
dénmesi Acilis: M2, M1'ye gore erken calismaya bashyor (agilista faz sapma stiresi). (Bkz. Sek.E)
1 Kapanis: M1, M2'ye gore erken calismaya basliyor (kapanista faz sapma stiresi). (Bkz. Sek.E)
Yaya manevrasi M2 tarafindan gergeklestiriliyor
aPEn In akkEr Acilma yénii ters o 0 Standart isleme (Bakin Fig. G, Ref. C).
dirEck cevirme 1 Standart islemeye gore agilma yon(i ters cevrilir (Bakin Fig. G, Ref. D)
SAFE 1 giivenlik 0 Phot, fotosel olarak konfigtire edilmis giris.
girisinin
. 0
SRFE konfigiirasyonu. 1 Phot test, test edilmis fotosel olarak konfiglre edilmis giris.
72
SAFE 2 giivenlik 2 Phot op, sadece acilmada etkin fotosel olarak konfigiire edilmis giris.
SAFE ¢ Je 6 . - o
konfigiirasyonu. 3 Phot op test, sadece acilmada etkin test edilmis fotosel olarak konfigtre edilmis giris.
74
SAFE 3 giivenlik 4 Phot cl, sadece kapanmada etkin fotosel olarak konfigtre edilmis giris.
SRFE 3 glr.|.§|n|n 2 5 Phot cl test, sadece kapanmada etkin test edilmis fotosel olarak konfigurre edilmis giris.
konfigiirasyonu.
77 6 Bar, hassas gtivenlik kenari olarak konfigtire edilmis giris.
SAFE 4 giivenlik 7 Bar, test edilmis hassas gtivenlik kenari olarak konfigiire edilmis giris.
GAFE Y giriginin 4 8 Bar 8k2 olarak konfigiire edilmis giris (SAFE 3,4,5,6 iizerinde etkin degil).
konfigrasyonu. 9 Bar OP olarak konfigiire edilmis giris, sadece acilmada etkin tersinme ile hassas gtivenlik kenari. Kapanmada
79 hareketin durmasi saglanir.
. " Bar OP TEST olarak konfigiire edilmis giris, sadece agilmada etkin tersinme ile test edilmis hassas glvenlik
SAFE 5 givenlik 10 kenari. Kapanmada hareketin durmasi saglanir.
iriginin
SAFE S konf?gﬁiasyonu 0 Bar OP 8k2 olarak konfigiire edilmis giris, sadece acilmada etkin tersinme ile hassas guivenlik kenari. Kapan-
82 . 1 mada hareketin durmasi saglanr.
(SAFE 3,4,5,6 iizerinde etkin degil).
12 Bar CL olarak konfiglre edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile hassas glivenlik kenari. Agilmada
SAFE 6 giivenlik hareketin durmasi saglanir.
en
irigi‘:\‘i,n ! 13 Bar CLTEST olarak konfigure edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile test edilmis hassas gtvenlik
SAFE & 9 ,,5 6 kenari. Agilmada hareketin durmasi saglanir.
konfigiirasyonu.
84 Bar CL8k2olarak konfiglire edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinmeile hassas gtivenlik kenari. Agilmada
14 hareketin durmasi saglanir.

(SAFE 3,4,5,6 iizerinde etkin degil).
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Yapilmig
Lojik Tanim Default | ayarlamay Secenekler
IC1 kumanda 0 Start E olarak konfigtire edilmis giris.
0 0 girisinin
c v konfigiirasyonu 0 I,
961 yonu. 1 Start | olarak konfigiire edilmis giris.
IC2 kumanda 2 Open olarak konfiglre edilmis giris.
e 2 giriginin 4
c .
konﬁgusrzasyonu. 3 Close olarak konfigiire edilmis giris.
IC3 kumanda 4 Ped olarak konfigre edilmis giris.
ic 3 girisinin 5
| "
konﬁgu.:fsyonu. 5 Timer olarak konfigiire edilmis giris.
IC 4 kumanda
girisinin " " T,
ic 4 konfigiirasyonu. 3 6 Timer Pedonale olarak konfigiire edilmis giris.
65
AUX 0. 20-21 0 2. Radyo Kanali olarak konfigiire edilmis ¢ikis.
RUH O ¢ikisinin kon- 6 B ) . o
figiirasyonu 1 SCA, Bahge Giris Kapisi Agik ikaz Lambasi olarak konfigure edilmis cikis.
AUX 1 gikisinin 2 Kapi Isig1 kumandasi olarak konfigtire edilmis cikis.
RUH konfigiirasyonu. 3 3 Bélge Isig kumandasi olarak konfigiire edilmis cikis.
2223 4 Merdiven is1g1 olarak konfigtire edilmis cikis
AUX 2 cikisinin 5 Alarm olarak konfigiire edilmis ¢ikis
RuUH 2 konfigiirasyonu. 1 6 Flasor olarak konfiglre edilmis cikis
24-25 7 Klipsli Kilit olarak konfigire edilmis cikis
AUX 3 cikisinin 8 Miknatisli kilit olarak konfigiire edilmis ¢ikis
AUH 3 konfiglirasyonu. 0 9 Bakim olarak konfigtire edilmis cikis
26-27 10 Flasor ve Bakim olarak konfigtire edilmis cikis.
0 12V ===Kklipsli elektrikli kilit olarak konfigure edilmis ¢ikis.
) H Kilit tipi. o 1 12V ===miknatish elektrikli kilit olarak konfigiire edilmis cikis.
LEE 28-29 2 24V === klipsli elektrikli kilit olarak konfigiire edilmis ikis.
3 24V === miknatisl elektrikli kilit olarak konfigire edilmis cikis.
0 Alicy, rolling-code (atlamali) modunda islemek icin konfigire edilmistir.
Sabit Kodlu Klonlar kabul edilmez.
F HEdD codE Sabit Kod 0 , , — ——————
1 Alici, sabit kod modunda islemek icin konfigiire edilmistir.
Sabit Kodlu Klonlar kabul edilir.
A - Programlama mentilerine erismek igin sifre talep edilmez
B - Radyo kumandalarin radyo yolu ile bellege kaydedilmesini etkin kilar.
Bu mod, kontrol paneli yakininda uygulanir ve giris gerektirmez:
- Radyo mendisi aracilidi ile standart modda 6nceden bellege kaydedilmis bir radyo kumandanin gizli
tusuna ve normal tusuna (T1-T2-T3-T4) sirayla basin.
- Bellege kaydedilecek bir radyo kumandanin gizli tusuna ve normal tusuna (T1-T2-T3-T4) 10s icinde basin.
0 Alici, 10s sonra programlama modundan cikar, bu siire icinde bir dnceki noktay tekrarlayarak diger yeni
radyo kumandalariilave etmek mimkindiir.
C - Klonlarin radyo yolu ile otomatik olarak devreye alinmasi etkin kilinir.
Un_i?/ersal programlayici ile yaratilmig klonlarin ve programlanmis Replay’larin alicinin bellegine eklenmesini
saglar.
D é‘JRepIay'Iarln radyo yolu ile otomatik olarak devreye alinmasi etkin kilinir.
Programlanm|§ Replay’larin alicinin bellegine eklenmesini saglar.
E - U-link ag1 yoluyla kart parametrelerinin tadil edilmesi mumkindur
A- Pro?ramlama mentlerine erismek icin sifre talep edilir.
1 Varsayilan sifre 1234'tar.
K B-C-D-E fonksiyonlari, 0 islemesine gore degisiklige ugramaz
oruma
ProtEck lon sevivesinin 0 A - Programlama meniilerine erismek iin sifre talep edilir.
! ELEL sevly! . Varsayilan sifre 1234'tir.
LOUECL diizenlenmesi 2 B - Radyo kumandalarin radyo yolu ile bellege kaydedilmesi devre disi edilir.
C - Klonlarin radyo yolu ile otomatik olarak devreye alinmasi devre disi edilir.
D - E fonksiyonlari, 0 islemesine gore degisiklige ugramaz
A - Programlama mentilerine erismek icin sifre talep edilir.
Varsayilan sifre 1234'tur.
3 B- Rad¥o kumandalarin radyo yolu ile bellege kaydedilmesi devre disi edilir.
D - Replay’larin radyo yolu ile otomatik olarak devreye alinmasi devre disi edilir.
C - E fonksiyonlari, 0 islemesine gore degisiklige ugramaz
A - Programlama mentilerine erismek icin sifre talep edilir.
Varsayilan sifre 1234'tur.
B - Radyo kumandalarin radyo yolu ile bellege kaydedilmesi devre disi edilir.
C - Klonlarin radyo yolu ile otomatik olarak devreye alinmasi devre disi edilir.
4 D - Replay’larin radyo yolu ile otomatik olarak devreye alinmasi devre disi edilir.
E - U-link'agi yoluyla kart parametrelerinin tadil edilmesi imkani devre disi edilir
Radyo kumandalar, sadece dzel Radyo meniisi kullanilarak bellege kaydedilirler.
ONEMLI: Isbu yiksek glivenlik seviyesi, gerek istenmeyen klonlara gerekse muhtemelen mevcut radyo
parazitlerine erisimi 6nler.
(Ka?ﬁlr':,glglqagl 0 Standart SLAVE: Kart, kumandalari/diyagnostigi/vb!yi alir ve iletir.
SFEr IRL NodE | baglantisinda nasil 0

konfigure edildigini
belirtir.)

Standart MASTER: Kart, etkinlestirme komutlarini (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) diger kartlara gonderir.
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KURMA KILAVUZU

Lojik

Tanim

Default

Yapilmig
ayarlamayi

Secenekler

AddrESS

Adres

(]

Lokal BFT agi baglantisindaki kartin 0 ile 119 arasi adresini belirtir.
(U-LINK OPSIYONEL MODULLERI paragrafina bakin)

PUSH Do

Push&Go
(Sadece
E5BT A12)

0

Lojik aktif degil

1

Sabit kanadin acilma yoniine dogru manuel olarak ittirilmesi otomatik agilmayi tetikler.

EHP 1

1-2 sayili giris/
cikis genisletme
kartindaki
EXPI1 girisinin
konfigiirasyonu

o

Start E kumandasi olarak konfigire edilmis giris.

Start | kumandasi olarak konfigiire edilmis giris.

Open kumandasi olarak konfigtire edilmis giris.

Close kumandasi olarak konfigtire edilmis giris.

Ped kumandasi olarak konfiglre edilmis giris.

Timer kumandasi olarak konfiguire edilmis giris.

Timer Pedonale kumandasi olarak konfigire edilmis giris.

Phot guivenligi olarak konfigiire edilmis giris, fotosel.

Phot op glivenligi olarak konfigiire edilmis giris, fotosel sadece acgilmada etkin .

Wl (N |h|w N

Phot cl guivenligi olarak konfigure edilmis giris, fotosel sadece kapanmada etkin.

o

Bar, glivenligi olarak konfiguire edilmis giris, hassas guvenlik kenari.

Bar OP guvenligi olarak konfigiire edilmis giris, sadece agilmada etkin tersinme ile hassas gtivenlik kenari,
kapanmada hareketin durmasi saglanir.

Bar CL glvenligi olarak konfigtire edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile hassas guivenlik kenari,
aciimada hareketin durmasi saglanir.

Phot test glivenligi olarak konfigiire edilmis giris, fotosel test edilmis. Giris/ ¢ikis genisletme kartinin 3 sayih
girisi (EXPI2), otomatik olarak EXPFAULT1, glivenlik cihazlari test girisine anahtarlanir.

Phot op test giivenligi olarak konfigiire edilmis giris, test edilmis fotosel sadece agiimada etkin. Giris/ gikis
genisletmekartinin 3sayili girisi (EXP12), otomatik olarak EXPFAULT1, glivenlik cihazlari test girisineanahtarlanir.

Phot cl test gtivenligi olarak konfigiire edilmis giris, test edilmis fotosel sadece kapanmada etkin.Giris/ ¢ikis
genisletmekartinin 3 sayili girisi (EXP12), otomatik olarak EXPFAULT1, glivenlik cihazlari test girisineanahtarlanir.

Bar glivenligi olarak konfigiire edilmis giris, test edilmis hassas gtivenlik kenari. Giris/ ¢ikis genisletme kartinin
3 sayili girisi (EXPI2), otomatik olarak EXPFAULT1, glivenlik cihazlar test girisine anahtarlanir.

Bar OP test guvenligi olarak konfigiire edilmis giris, sadece acilmada etkin tersinme ile test edilmis hassas
glivenlik kenari, kapanmada hareketin durmasi saglanir. Giris/ cikis genisletme kartinin 3 sayili girisi (EXPI2),
otomatik olarak EXPFAULT1, glivenlik cihazlari test girisine anahtarlanir.

18

Bar CL test glivenligi olarak konfigiire edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile test edilmis hassas
glivenlik kenari, acilmada hareketin durmasi saglanir. Giris/ ¢ikis genisletme kartinin 3 sayili girisi (EXPI2),
otomatik olarak EXPFAULT1, glvenlik cihazlari test girisine donustaralr.

EHP I2

1-3 sayili giris/
cikis genisletme
kartindaki
EXPI2 giriginin
konfigiirasyonu

o

Start E kumandasi olarak konfigiire edilmis giris.

Start | kumandasi olarak konfigiire edilmis giris.

Open kumandasi olarak konfigure edilmis giris.

Close kumandasi olarak konfigtire edilmis giris.

Ped kumandasi olarak konfigtre edilmis giris.

Timer kumandasi olarak konfigire edilmis giris.

Timer Pedonale kumandasi olarak konfigire edilmis giris.

Phot guivenligi olarak konfigire edilmis giris, fotosel.

Phot op glvenligi olarak konfigiire edilmis giris, fotosel sadece agilmada etkin .

W |N|loojn|bdh|lw( Nn|=

Phot cl giivenligi olarak konfigiire edilmis giris, fotosel sadece kapanmada etkin.

(=]

Bar, glivenligi olarak konfiguire edilmis giris, hassas guvenlik kenari.

Bar OP glivenligi olarak konfigtire edilmis giris, sadece acilmada etkin tersinme ile test edilmis hassas glivenlik
kenari, kapanmada hareketin durmasi saglanir.

N

Bar CL guivenligi olarak konfigiire edilmis giris, sadece kapanmada etkin hassas glvenlik kenari, agilmada
hareketin durmasi saglanir.

EHPa |

4-5 sayih giris/
cikis genisletme
kartindaki
EXPO1 gikisinin
konfigiirasyonu

o

2. Radyo Kanali olarak konfigiire edilmis ¢ikis.

SCA, Bahce Giris Kapisi Acik ikaz Lambasi olarak konfigiire edilmis cikis.

Kapi Isig1 kumandasi olarak konfigtire edilmis cikis.

1Al

Bolge Isigr kumandasi olarak konfigure edilmis ¢ikis.

Merdiven 1511 olarak konfigiire edilmis ¢ikis.

Alarm olarak konfigire edilmis cikis.

EHPal

6-7 sayil giris/
cikis genisletme
kartindaki
EXPO2 cikisinin
konfigiirasyonu

Flasor olarak konfigure edilmis cikis.

Klipsli kilit olarak konfiguire edilmis cikis.

Miknatisli Kilit olarak konfigtire edilmis ¢ikis.

11

VWi |N|lojun|bd|lw]|N

Bakim olarak konfigtire edilmis cikis.

Flasor ve Bakim olarak konfigire edilmis cikis.

- | O

TLB karth Trafik Lambasi Yonetimi olarak konfigure edilmis ¢ikis.

ErRAFF ic
L {GhE
PrEFLASHh InD

Trafik lambasi 6n
yanip sonmesi

o

On yanip sénme devre dis.

Manevra baslangicinda 3 saniye boyunca yanip sénen kirmizi isiklar.

EFAFF ic L IDAE

rEd LANP

ALLAYS on

Sabit kirmizi
trafik lambasi

Kapali giris kapisi ile soniik kirmizi isiklar.

Kapali giris kapist ile yanik kirmizi isiklar.
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KURMA KILAVUZU

TABLO “C”- RADYO MENUSU (Ad {a)

Lojik Tanim
Start tusu ekle
Rdd SERrE Arzu edilen tusu Start komutuna eslestirir
2ch tusu ekle
Rdd 2ch Arzu edilen tufu, 2. radyo kanali kumandasina eslestirir. Arzu edilen tusu, 2. radyo kanali kumandasina eslestirir. Cikislardan herhangi biri 2. Cikis
radyo kanali olarak konfigiire edilmemis ise, radyo kanali yaya girisini kontrol eder.
Ligteyi Sil
E-ASE B4 ADIKKAT! Biitiin kaydedilmis radyo kumandalari, alicinin hafizasindan tamamen siler.
d rH Ahci kodu okuma
CCCNG Radyo kumandalarin klonlanmasi icin gerekli alict kodunu gériintiiler.
ON = Onceden kaydedilmis bir W LINK vericisi araciligi ile kartlarin uzaktan programlanmasini etkinlestirir.
uik Bu etkinlestirme, W LINK radyo kumandasina son basilmasindan itibaren 3 dakika etkin kalir.
OFF= W LINK programlama devre disl.
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